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THEORIE DES DISTRIBUTIONS
A VALEURS VECTORIELLES (*)

par Laurent SCHWARTZ.

INTRODUCTION

Le présent ouvrage étend aux distributions a valeurs vecto-
rielles les principales propriétés des distributions ordinaires ou
distributions & valeurs scalaires (Théorie des distributions,
Paris, Hermann, 1950-51, et deuxiéme édition du tome I, 1957).
Tant qu’il ne s’agit que de définir les distributions vectorielles,
la dérivation, la transformation de Fourier ou Laplace, ou le
produit scalaire, multiplicatif ou convolutif d’une distribution
vectorielle et d’une distribution scalaire, ou méme les propriétés
topologiques des espaces de distributions, il n’y a pas de diffi-
cultés essentielles; les théorémes sont ceux auxquels on s’at-
tend, les démonstrations se déroulent de fagon naturelle; toutes
ces considérations font I'objet du chapitre 1. Au contraire,
le produit scalaire, multiplicatif ou convolutif de deux distri-
butions vectorielles sont des opérations beaucoup plus diffi-
ciles; elle ne sont possibles que moyennant des hypothéses
supplémentaires, souvent inattendues. Les développements
correspondants font I’objet du chapitre 11, ou le lecteur vérifiera
que les démonstrations sont généralement longues et pénibles.
Cependant les résultats qu’on pouvait espérer sont bien vrais,
si 'on consent a faire des hypothéses restrictives assez fortes,
mais inévitables. Et alors les théorémes obtenus sont des outils

assez forts, et permettent de résoudre simplement beaucoup
de problémes.

(*) On trouvera ici la premiére partie d’'un mémoire dont la fin paraitra dans le
tome VIII des Annales de U Institut Fourier.
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Ce travail, bien que paraissant dans un périodique, a le
caractére d’un livre. Il n’est absolument pas destiné a étre lu
de fagon continue, mais plutdt a étre consulté; il contient
I’énoncé des conditions dans lesquelles on a le droit de faire,
avec les distributions vectorielles, les diverses opérations qu’on
souhaite naturellement faire.

Nous utiliserons systématiquement les propriétés des distri-
butions scalaires, et des espaces vectoriels topologiques. En ce
qui concerne les distributions scalaires, nous ne donnerons pas,
en général, de référence; 1l est bien évident que, quand nous
étudierons la dérivée d’une distribution vectorielle, le lecteur
devra connaitre déja la dérivée d’une distribution scalaire et
ses propriétés essentielles. Par contre, pour tout ce qui concerne
les espaces vectoriels topologiques, nous donnerons partout
des références trés précises. A la fin de ce livre, se trouve un
index de toutes les notations et expressions spéciales utilisées
avec référence bibliographique pour leur définition. Signalons
cependant dés maintenant que, conformément a ce qui a été
dit dans Scawartz [1], p. 139, nous utiliserons un accent
circonflexe pour les variables muettes; f(Z) veut dire: la
fonction f:z— f(x).

Avant chacun des deux chapitres, se trouve un résumé,
suivant d’assez prés le texte, et permettant de s’y retrouver
plus facilement.

En principe, tous les espaces vectoriels topologiques consi-
dérés seront supposés localement convexes séparés quasi-
complets, comme il est indiqué page 8, page 50 et page 52.
Ces hypothéses ne seront pas répétées dans les énoncés. Par
exemple 1’énoncé complet de la proposition 3 du chapitre 1
devrait étre : « Siles L; sont des espaces vectoriels topologiques
localement convexes séparés quasi-complets, L; est quasi-
complet, et il est complet si les L; sont complets ». Parfois il
sera bon de ne pas faire cette hypotheése, car elle s’avére inutile;
il sera alors spécifié dans 1’énoncé que les espaces considérés
(toujours localement convexes séparés) ne sont pas nécessaire-
ment quasi-complets; c’est ce qui est fait, par exemple, a la
proposition 4 du chapitre 1: les L; jeJ, ne sont pas néces-
sairement quasi-complets, mais les L,, ke K, sur lesquels il
n’est rien dit, sont automatiquement supposés quasi-complets.

La plupart des espaces rencontrés en analyse sont quasi-
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complets, c’est pourquoi notre restriction n’est pas importante.
Nous ne saurions trop conseiller au lecteur de toujours supposer
les espaces quasi-complets, méme quand ce ne sera pas nécessaire;
cela simplifie toujours les démonstrations. La raison pour
laquelle, parfois, nous n’avons pas fait cette hypothése, est que,
st F et G sont des espaces localement convexes séparés quasi-
complets, ’espace £,(F; G) des applications linéaires continues
de F dans G, muni de la topologie de la convergence uniforme
sur les parties bornées, ou le dual fort F, de F, ne sont pas
nécessairement quasi-complets (ils le sont s1 F est tonnelé).
C’est ce qui se présente, par exemple, dans la thése de
F. Bruhat ('). On trouvera les propriétés essentielles des
espaces quasi-complets dans Schwartz [1], pages 90-92.

La théorie des distributions a valeurs vectorielles a été déja
exposée dans un séminaire (), mais les démonstrations y ont
été trés écourtées, et sont, dans la plupart des cas, insuffisantes.
Les produits tensoriels topologiques de Grothendieck (*) y
jouent un rdle essentiel. Parmi les principales applications déja
publiées, nous signalerons, outre la thése de Bruhat déja men-
tionnée, celle de Lions (*) ainsi que les travaux ultérieurs du
méme auteur. La physique théorique utilise constamment des
distributions a valeurs dans des espaces d’opérateurs (sous le
nom de champs).

() F. Bruhat, {1].

(2) L. Schwartz, [2], exposés 20 a 24.

(%) Grothendieck, [4] et [5].
(*) Lions, [1].



RESUME DES PRELIMINAIRES

On donne d’abord la définition des propriétés d’approximation et d’appro-
ximation stricte (p. 5); puis la définition des espaces de distributions, des
espaces de distributions normaux et strictement normaux, de la propriété
d’approximation par troncature et régularisation (p. 7); il en sera fait
constamment usage. Il faut alors montrer que les espaces de distributions
usuels ont ces propriétés : proposition 1 (p. 6), corollaire de la proposition 3
(p. 10), corollaire 2 de la proposition 4 (p. 12); d’autre part la proposition 3
(p. 9) relie entre elles ces diverses propriétés, tandis que la proposition 4

(p. 10) et son corollaire 1 (p. 12). relient les propriétés d’approximation d’un
espace et de son dual.



PRELIMINAIRES

LES PROPRIETES D’APPROXIMATION

DeriniTioN. — On dit qu’un espace vectoriel topologique
localement convezxe séparé E a la propriété d’approximation ()
(resp. d’approximation stricte), si Uopérateur identique 1 de E
dans E est adhérent (resp. strictement adhérent) au sous-espace
E' ® E (espace des applications linéaires continues de rang fini
de E dans E) dans Uespace 4. (E; E) (espace des applications
linéaires continues de E dans E, munt de la topologie de la
conyergence uniforme sur les parties convexes équilibrées compactes

de E).

Remarque. — Si F est un espace localement convexe séparé,
et s1 E a la propriété d’approximation (resp. d’approximation
stricte), E' ® F (espace des applications linéaires continues de
rang fini de E dans F) est dense (resp. strictement dense)
dans 4(E; F). En effet, soit ue (E; F); Dlapplication
v —>uocy de 4, (E; E) dans 4 (E; F) est continue; comme
alors Ie4 (E; E) est supposé adhérent (resp. strictement
adhérent) a I'ensemble E' ® E, u=wu-I est adhérent (resp.
strictement adhérent) 4 I’ensemble des u-¢, ve E' ® E, qu
est contenu dans E' ® F.

Dans les mémes conditions, F' ® E est dense (resp. stricte-
ment dense) dans 4. (F; E).

Soit en effet u e £ (F; E); 'application ¢ — ¢vou de 4,(E; E)

() Cette propriété est étudiée systématiquement dans GRoTHENDIECK (4], cha-
pitre 1, § 5. C’est parce que nous avons besoin, dans le présent article, de la propriété
d’approzimation stricte, que nous avons écrit ces préliminaires.
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dans £, (F: E) est continue, d’ou la conclusion par le méme
raisonnement que ci-dessus.

De I’ensemble de ces deux résultats on déduit que E' ® F est
dense (resp. strictement dense) dans 4, (E; F), toutes les fois
que E ou F a la propriété d’approximation (resp. d’approxi-
mation stricte).

ProrositioNn 1. — L’espace 9 des fonctions indéfiniment
dérivables a support compact sur R* a la propriété d’approzi-
mation stricte ().

Soit (ay)y_,,. .. une suite de fonctions de 9D telle que les a;
forment une partition de I'unité sur R*(*).

Soit Q, un cube de cdtés paralléles aux axes de coordonnées
et contenant le support de «,. Pour toute fonction ¥ € 9,, on
peut construire une fonction ¥, € & et une seule, périodique,
de cube des périodes Q,, et égale a ¥ dans Q,.

Alors ¥, admet un développement en série de Fourier
¥y = 3 ¢, y(¥) exp (— 2inlz),
leZn

(I=(, 1, ... 1), systétme de n entiers de signe quelconque;
le =1z, 4 Lz, + R lnxn)'
Les formes linéaires ¥ —c, ,(¥) sont continues sur 9,
Pour toute fonction ¢ € D, posons alors :

(1) Lo = 2, (ozy Z)c, y(ay¢) exp (— 2ixlz)).

ll|<1

Bien évidemment L;: ¢ — L, est une application linéaire
continue de rang fini de 9 dans lui-méme. Montrons que, pour j
tendant vers l'infini et pour ¢ fixée, L;p converge vers ¢
dans 9. Comme le support de 9 est compact, il existe un entier

() Nous avons précisément indiqué, dans un mémoire antérieur (Scawarrz [1],
page 121, note (29)), qu’il existe une suite d’applications linéaires continues de rang
fini de 9 dans 9 convergeant vers I dans €.(D; 9). Le résultat de la proposition 16,
page 120 de ce mémoire (#6™ a la propriété d’approximation stricte), est indiqué et
démontré ici page 12.

(2) Soit (B,)y=1,2... une partition de I'unité sur R"; il suffit de prendre
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Jo=>0 tel que a,g=0 pour v>j,; alors Lig se réduit, quel
que soit j >7,, a4 la somme ), .
Y <Jo
Hi<Jj
Mais, pour v fixé <j,, la somme

S ¢, v(%,¢) exp (— 2inld)
[H<j
converge, pour j—-0, vers (), dans &; alors Ljg converge

dans 9 vers Y a,(x9)y = Y a¢ =¢. Si maintenant g
v <o v <Jo
parcourt une partie bornée B de 9, on peut prendre le méme j,

pour toutes les ¢ € B, et on sait que Y ¢, ,(«,9) exp (— 2inlz)
<

converge pour j— o vers («,9), uniformément pour ¢ e B,
donc Lz converge vers ¢ uniformément pour 3 €eB et L;
converge vers I'identité I dans £(D; D), c.q.f.d.

Prorosition 2. — Soit E un espace vectoriel localement
convexe séparé, F un sous-espace de E, muni d’une topologie
localement convexe plus fine que la topologie induite par E. Si,
dans $,(E; E), I estadhérent (resp. strictement adhérent) a 4(E; F),
et si F a la propriété d’approximation (resp. d’approximation
stricte), il en est de méme de E.

En effet E' ® F est dense (resp. strictement dense) dans
4.(E; F), donc a fortiori dans 4(E; F) muni de la topologie
induite par £(E; E); et I est adhérente (resp. strictement
adhérente) a £(E; F) dans 4,(E; E) d’ou le résultat.

Définition. — On appelle espace de distributions sur R" un
sous-espace de Uespace D' des distributions sur R", munt d’une
topologie localement convere plus fine que la topologie induite
par 9'.

On dit qu’'un espace de distributions ¥ est normal (resp.
strictement normal) s’il contient D, st D a une topologie plus fine
que la topologie induite par 76, et si en outre D est dense (resp.
strictement dense) dans 6.

On dit qu’un espace de distributions ¥ a la propriété d’ approxi-
mation par troncature, si, pour toute a € D, la multiplication [a]:
T — aT, est une opération continue de ¥ dans ¥, et si, lorsque a
converge vers 1 dans & en restant bornée dans ®, U'opération [«]
converge vers Uidentité 1 dans 4,(36; #6).
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On dit qu’un espace de distributions ¥ a la propriété d’appro-
aimation par régularisation, si, pour toute p € 9, la régularisation
fe} : T— T =p, est une opération continue de ¥ dans ¥, et si,
lorsque le support de p > 0 converge vers lorigine en méme

temps que fk,,p(x) dz tend vers 1, {p} tend vers I dans 4,(%; ).

Remarques. — St %6 est normal et tonnelé, il suffit, pour
qu’il ait la propriété d’approximation par troncature, que [a]
soit une opération continue de ¥ dans ¥ pour ae®D, et que,
pour toute T e #6, «T parcoure une partie bornée de ¥ lorsque
a parcourt une partie bornée B de #. En effet cela signifie que
les opérateurs [a], aeB, forment une partie bornée de
4,(%6; ), donc équicontinue puisque # est tonnelé; comme
alors, lorsque « converge vers 1 dans & en restant dans
B, [«] converge vers I simplement sur le sous-espace dense
D de #, [a] converge vers I dans 4. (56; #6) (').

De méme, s1 # est normal et tonnelé, pour que # ait la
propriété d’approximation par régularisation, il suffit que {p
soit une opération continue de 6 dans 36 pour peD, et
que, pour toute T ed6, pxT parcoure une partie bornée de

¥ lorsque o >0, ﬁnp(x) dz <1, et que pe D garde son support
dans un compact fize de R* Il suffit méme, st #6 est en
outre quasi-complet, que toute translation T — 1, T soit conti-
nue de ¥ dans %, et que, pour toute T e ¥, les translatées =, T
parcourent une partie bornée de 36 lorsque h reste borné dans R".
Car alors I’ensemble des opérateurs 7, est borné dans £,(%6; 76)
lorsque h reste borné dans R", donc équicontinu puisque ¥
est tonnelé; de plus, la fonction 7: h—>1,, est une fonction
continue sur R* lorsqu’on munit 4(#; ) de la topologie de
la convergence simple sur le sous-espace dense D de ¥,
donc une fonction continue a valeur dans 4,(#; #6) puisque sur
une partie équicontinue la topologie de la convergence compacte
est identique a la topologie de la convergence simple sur un

sous-espace dense de #. On a donc Te 8°(4.(%6; 36)). Comme en
outre 4(¥6; #) est quasi-complet puisque 6 est quasi-complet

et tonnelé (*), 'intégrale [,.p(h)t,dh a un sens pour pe P’ et

(') Boursaxr [2], théoréme 2, page 27, et proposition 5 page 23.
(2) Boursaxki [2], corollaire 2 du théoréme 4, page 31.
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représente un élément p(fc) de 4,(%6; #6) ('); cet élément n’est
autre que la régularisation {p}, car, pour toute T « %, on a

o(7). T=( frnp(h)ndh).T = [ino(k) 5T dh(*)

dans #, donc dans 9’; or dans 9’ le troisitme membre vaut
o*T. Alors {p} est une application linéaire continue de ¥
dans ¥, pour peD°; si en outre p >0, [,.p(h)dh=1, et que
le support de p tende vers 'origine, p tend vers & dans &,
donc p(7) tend vers 8(7) =1, = I dans 4(%; %) (), et % a

bien la propriété d’approximation par régularisation.

ayant la propriété d’approximation par troncature et régulari-
sation, il est strictement normal et a la propriété &’ appro:mmatwn
stricte.

En effet, de I'approximation par régularisation, on déduit
que & n 6 est strictement dense dans #6; par troncature on
en déduit ensuite que 9D est strictement dense dans &n F6
(mum de la topologie induite par #); donc # est bien stricte-
ment normal.

Soit ensuite (px)x—;.... une suite de fonctions de 9,
0k =0, [ .px(z)dz =1, telle que le support de p, converge
vers l'origine pour k— co. Soit d’autre part (a;);—,, .. une
suite de fonctions de 9 tendant, pour j— o, vers 1 dans &
en restant bornée dans %. Alors, dans £, (%6; ), I est stricte-
ment adhérente & I'ensemble des régularisations {p,{; mais
{pi{ est strictement adhérente dans £,(3; 3) & I'ensemble
des opérations {p,}-[a]; donc I est strictement adhérente
dans 4,(#; %) a ’ensemble des §p,}-[e] e 4(D'; D) cL(%6; D)
(puisque #6 a une topologie plus fine que la topologie induite
par 9'); d’ou la conclusion en application de la proposition 2
(#=E, D=F; F est bien sous-espace de E muni d’une topo-

() Cet élément peut s’écrire p(:), au sens de ScEwARTz [1], théoréme 2, page 122 :
>
¢ eDc 8,1 e 8L (H; 5)).
(?) Scuwartz [1], proposition 17, page 123, appliquée a l'opérateur ¢: u > u.T
de 4.(¥6; #6) dans 6.
(3) Scawarrtz [1], corollaire 2 de la proposition 19, page 130.
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logie plus fine que la topologie induite, puisque # est supposé
rormal; et 9 a la propriété d’approximation stricte (propo-
sition 1)).

CoroLLAIRE. — Les espaces D™ et 6™ (m fint ou infini);
D8 LR, Dy et Dy (1 <p < + ), B, B.(); 9, 9, Oy, O,
9" (') (*), sont strictement normaux, ont la propriété d’approxi-
mation par troncature et par régularisation, et la propriété
d’approximation stricte.

ProrosiTion 4. — St un espace de distribution ¥ est normal,
son dual #', muni de la topologie 36, de la convergence uniforme
sur les parties convexes équilibrées compactes de 36, est un espace
de distributions normal. St en outre ¥ a la propriété d’approxi-
mation (resp. d’approximation stricte, resp. d’approximation
par troncature, resp. d’ approximation par régularisation) et s’il a
la topologie v de (#6.)., alors %, a la propriété d’approxima-
tion (resp. d’approximation stricte, resp. d’approximation par
troncature, resp. d’ approximation par régularisation).

Les injections 9 — # — 9’ ont en effet des transposées
(D), — 76, — D, ou encore D— F,—~D'; comme D est dense
dans 6, et #6 dense dans 9’ puisque D est dense dans P,
ces transposées sont des injections, et #, est un espace de
distributions; comme # — 9’ est une injection, 9 est dense
dans #’' pour la topologie o(#', #); D est donc aussi dense dans
#' pour toute topologie compatible avec la dualité entre
#6' et 76, en particulier pour #,, qui est trivialement plus fine
que ¢ (¥, #) et moins fine que = (#', 76)(°).

S1 %6 a la topologie v, la transposition u — ‘u est un isomor-
phisme (algébrique et topologique) de £.(%6; %) sur 4.(76,; %6,).

Soit en effet ue £(¥; #6); alors ‘u e L(36,; 36,).

Réciproquement si ¢ e £(36,; #6,), sa transposée u = ‘v est
une application linéaire de (#6,) dans (#6;) c’est-a-dire de
dans 76, continue pour la topologie ¥, donc pour la topologie
initiale de # si celle-ci coincide avec y (*); on a alors ¢ = ‘u,
avec u € {(%6; 76).

(*) B est défini dans Scawartz [1], page 99, 5°. C’est I'espace $ des fonctions
indéfiniment dérivables, bornées ainsi que chacune de leurs dérivées, muni de la
topologie de la convergence uniforme sur les parties compactes de D¢,.

(%) 9'(T") est défini dans ScawarTz [3], page 200.

(3) Boursak1 [2], proposition 4, page 67, et corollaire du théoréme 2, page 69.

{*) Cette topologie y sera étudiée au chapitre 1, § 1, page 17.
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Ceci prouve que u — ‘u est un isomorphisme algébrique de
4(36; 76) sur £(36,; 76.).

Montrons que cet isomorphisme est aussi topologique.

Dire que u converge vers 0 dans £(#; %), c’est dire que
(u(z), y') converge vers 0 uniformément lorsque z parcourt
une partie convexe équilibrée compacte de # et y' une partie
équicontinue de #'; comme l’enveloppe convexe équilibrée
faiblement fermée d’une partie équicontinue est encore équi-
continue ('), on peut supposer que y parcourt une partie
équicontinue convexe équilibrée faiblement fermée; une telle
partie est compacte dans #, d’aprés le théoréme d’Ascoli (%),
et réciproquement toute partie convexe équilibrée compacte
de 76, est équicontinue sur (#6;), c’est-a-dire sur # par hypo-
thése; ainsi dire que u converge vers 0 dans £, (¥6; #6), c’est
dire que (u(z), y') converge vers 0 uniformément lorsque z
parcourt une partie convexe équilibrée compacte de #6 et y’
une partie convexe équilibrée compacte de J6,; mais
(u(z), y'y = (z, 'u(y’)), et cela revient alors a dire que ‘u
converge vers 0 dans Y,(#;; #6,). Ainsi u—'u est bien un iso-
morphisme topologique de 4,(¥; #6) sur £,(%6.; ;).

Par ailleurs cet isomorphisme applique I sur I, #' ®
sur ¥ ® #', la multiplication [a] sur la multiplication [«], et
la régularisation {p{ sur la régularisation {{{(%(z)=p(—x)),
d’ou la conclusion.

Remarques. — 1° Si #6 est un espace de distributions normal,
76, (dual fort de 76) est aussi un espace de distributions; mais
il n’est pas nécessairement normal, et de propriétés d’approxi-
mation de # on ne peut pas déduire les mémes propriétés
pour #6,. Exemple: % = L', 36, = L~.

20 S1 E et F sont des espaces localement convexes séparés,
u—'u est un isomorphisme (algébrique et topologique) de
4(E; F) sur un sous-espace de % (F.; E;) [espace des appli-
cations linéaires continues de F; dans E,, muni de la topologie
de la convergence uniforme sur les parties équicontinues de F'],

(*) Si H' c 6’ est équicontinue, son enveloppe convexe équilibrée H{ I'est aussi
trivialement, donc aussi ’adhérence faible H] de H| (Boursak: [2], proposition 4,
page 23).

() Car cette partie est faiblement compacte (BourBak:r [2], proposition 2,
page 65), et sur cette partie les topologies ¢ (¥6', #6) et 6, sont identiques (Bour-
BAKI [2], proposition 5, page 23).
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et sur £(F;; E;) tout entier si E a la topologie y; si en outre
F a la topologie vy, 4(F:; E;) = 4(F.; E.).

30 Si % est strictement normal, il ne semble pas qu’on puisse
en déduire que 6, ait la méme propriété. Mais si #6 est normal
et a la propriété d’approximation par troncature et régulari-
sation, alors 6, est strictement normal. En effet I'identité est
strictement adhérente, dans £ (#6; %), au sous-espace des
opérateurs {p)}e[a,]; comme u—‘u est continue de ¥, (¥6; 36)
dans £, (%6, ; 36;) donc dans ¥, (%6, ; 6.), I est strictement adhérente
dans £,(%6;; 6. au sous-espace des fa,{o[p\]; alors tout
élément T de 6, est strictement adhérent au sous-espace des
([ay]e §6x})- T €D, et 76, est strictement normal.

CoroLLAIRE 1. — Si %6 est un espace de distributions normal
ayant la topologie y de (36.)., et la propriété d approximation
par troncature et par régularisation, alors ¥ et ¥, sont stricte-
ment normauz, et ont la propriété d’approximation par tronca-
ture et par régularisation, et la propriété d’approximation stricte.

Il suffit d’appliquer les propositions 3 et 4.

CoRrOLLAIRE 2. — D", &™ sont strictement normauz, ont la
propriété d’approximation par troncature et par régularisation,
et la propriété d’approximation stricte.

Considérons les espaces #™ définis dans un mémoire anté-
rieur (‘).

D’aprés H, (page 97), 6™ est un espace de distributions
normal; d’aprés H, (page 98), #™ a la propriété d’approxima-
tion par troncature. L’application de la proposition 2 & E = 7™,
F = 9", montre que %™ a la propriété d’approximation
stricte (*) puisque D™ a cette propriété; enfin F6™ est stricte-
ment normal (car 9™ est strictement dense dans #6™ et 9 stricte-
ment dense dans 9™ pour sa topologie usuelle donc a fortior:
pour la topologie induite par #™).

Le dual #.™ est normal, et, si #™ a la topologie vy, #." a la
propriété d’approximation par troncature et la propriété
d’approximation stricte; et il est alors strictement normal (car
&'™ est strictement dense dans #6.", et 9 est strictement dense
dans ™ donc a fortiori dans &™ muni de la topologie induite
par #6.", donc D est strictement dense dans #6.™).

(*) ScawarTz [1], page 97.
(3) Voir note (!), page 6.



RESUME DU CHAPITRE I

§ 1. Le produit « d’espaces vectoriels topologiques.

Si L et M sont deux espaces vectoriels topologiques, on définit un espace
LeM qui leur est canoniquement attaché; plus généralement, si (L;)er est un
ensemble fini d’espaces vectoriels topologiques, on peut définir L, = ¢ L,

€1

(définition, p. 18). Le produit tensoriel g L; est un sous-espace de L,
4

(p- 19), et sur ce produit tensoriel, la topologie induite par L; est la topo-

logie € de Grothendieck. La définition de L, & partir des L; est covariante avec

les applications linéaires continues (proposition 1, p. 20). La proposition 2,

p- 22, caractérise les parties compactes de L,.

L’espace L, est quasi-complet (proposition 3, p. 29).

On peut obtenir divers espaces isomorphes & L,, grice a une partition de
I’ensemble d’indices I (isomorphismes canoniques, proposition 4, p. 30); le
corollaire 2 de la proposition 4, en particulier, est trés important, et sera d’un
usage constant. Le produit ¢ est associatif : si (J, K) est une partition de I’en-
semble d’indices I, L; est isomorphe a Ly Ly (proposition 7, p. 38). Les
propriétés particuliéres aux espaces complets (p. 41) sont destinées aux
spécialistes, et ne seront pas utilisées dans la suite. Le cas des espaces de
Banach est étudié p. 44. Nous avons vu plus haut que LeM induit sur
L ® M la topologie ¢ de Grothendieck; il est donc naturel de comparer LeM,
qui est quasi-complet, avec le quasi-complété de L ®, M; c’est I'objet de la
proposition 11 (p. 46), et de ses corollaires 1 et 2, qui seront utilisés constam-
ment,

Dans tout ce § 1, il n’est pas question de distributions; mais le produit LeM
va étre la clef de voiite de toute 1’étude des espaces de distributions vecto-
rielles, qui va suivre.

§ 2. Définition des distributions a valeurs vectorielles.

Une distribution sur R* a valeurs dans E est par définition une application
continue de 9 dans E (p. 49); I'espace de ces distributions est 4(9; E) 2= 9'<E
et sera noté 9'(E).

Pour tout espace de distributions #, on peut définir un espace de distri-

butions vectorielles #6(E) = #6¢E (p. 52). Pour toute distribution Te ¥(E),
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- . . 3 . . > €
et tout élément ¢’ € E', on peut définir une distribution scalaire <T, e )e%;

réciproquement, si 7I>'eg)’(E) est telle que, pour tout ie E’, (—'f, :’) soit
dans 6, T est-elle dans ¥(E)? Il en est ainsi si # & la propriété ¢, p. 53;
beaucoup d’espaces usuels ont la propriété ¢ (proposition 16, p. 59). L’es-
pace 8'(E) n’est pas I'espace des distributions 4 valeurs dans E, a support

compact, que nous notons &'(E) (p. 61); ils coincident cependant si E est un
espace de Banach.

§ 3. Exemples de distributions a valeurs vectorielles
et propriétés algébriques et topologiques.

Une fonction scalairement localement intégrable 4 valeurs dans E définit
une distribution, si certaines conditions supplémentaires sont vérifiées (pro-
position 19, p. 66, proposition 20, p. 66, proposition 21, p. 67, et ses
corollaires). La dérivation des distributions est triviale (p. 68); on peut
effectuer le produit multiplicatif (proposition 21 bis, p. 70) ou convolutif
(p- 72) d’une distribution & valeurs vectorielles et d’'une distribution scalaire,
dans les conditions auxquelles on peut s’attendre a ’avance; comme nous
P’avons dit dans la préface, il n’y a la aucune difficulté, alors que les produits
correspondants, pour deuz distributions vectorielles (étudiés au chapitre 11),
introduisent des difficultés trés sérieuses.

La transformation de Fourier (p. 73) et de Laplace (proposition 22,
p- 76) n’offrent aucune difficulté, elles non plus. Tous ces développements
sont essentiels et constituent, pour I'usage courant, la partie la plus impor-
tante du chapitre.

La transformation de Laplace plus générale, développée a partir de la
p- 76, est au contraire uniquement destinée aux spécialistes, et son intérét
n’est pas prouvé.

Une distribution scalaire est, localement, d’ordre fini et dérivée d’une
fonction continue. Cette propriété n’est plus vraie pour les distributions vec-
torielles; les conditions dans lesquelles elle reste vraie sont énoncées a la pro-
position 23 (p. 84), et ses corollaires 1 et 2, a la proposition 24 (p. 86), et ses
corollaires 1 et 2.

§ 4. Produits tensoriels topologiques d’espaces de distributions.

Un noyau est une distribution Tz , sur un produit X'X Y™ Il définit une
opération linéaire continue u —> u+T de 9, dans 9;, et une opération linéaire
continue ¢ > T «¢ de D, dans D; (p. 91). La réciproque constitue le théoréme
des noyaux (proposition 25, p. 93), lié au caractére nucléaire de 'espace 9
ou 8. Si %6, et X, sont des espaces de distributions sur X' et Y™, on peut alors
étudier I'espace H,eX, (p. 96). La proposition 28, p. 98, donne des exemples
remarquables.
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Dans ces conditions, la transformation de Fourier pour un produit X'x Y™
apparait comme un produit tensoriel de transformations de Fourier (propo-
sition 29, p. 98). Les propriétés liées a la régularité locale (p. 99) ou a la
compacité des supports (p. 100) jouent un roéle important. Ensuite sont
étudiés les noyaux définissant I'identité (p. 102), les opérations de convo-
lution (p. 103), ou les opérateurs différentiels (p. 106), enfin les noyaux qui
sont des fonctions (p. 111). Deux noyaux, Sz , sur X'X Y™ T, . sur Y™ X Z*,
peuvent étre composés au sens de Volterra, s’ils ont des propriétés conve-
nables (proposition 34, p. 114). Les lois de composition des noyaux semi-
réguliers ou semi-compacts sont les plus importantes (proposition 35, p. 120).
Les distributions semi-tempérées sont celles sur lesquelles on peut effectuer
une transformation de Fourier partielle (p. 123). Le paragraphe se termine
par une bréve étude des noyaux vectoriels (p. 124), d’intérét secondaire.

§ 5. Distributions sommables.

Une distribution a valeurs dans E est sommable si elle appartient & 94(E)
(p. 128). On peut alors définir son intégrale, qui est dans E (p. 129); la
proposition 36 en donne les propriétés essentielles. La proposition 37 (p. 129)
relie le produit scalaire & I'intégrale du produit multiplicatif. On étudie ensuite
les distributions de 9, ,(E) qui sont partiellement sommables en z (p. 130);
I'intégrale partielle permet d’exprimer, avec une notation fonctionnelle
commode, les opérations définies par des noyaux. La proposition 38 (p. 135)
et son corollaire (p. 136) donnent une régle de Fubini pour le calcul d’une
intégrale double vectorielle par deux intégrations simples successives.



CHAPITRE PREMIER

DISTRIBUTIONS A VALEURS VECTORIELLES

§ 1. Le produit ¢ d’espaces vectoriels topologiques.

Le dual L; d'un espace localement convexe séparé L.

Soit L un espace vectoriel topologique localement convexe
séparé, L' son dual. On appelle L; le dual muni de la topologie
de la convergence uniforme sur les parties convexes équilibrées
compactes de L. Si L est quasi-complet, cette topologie est celle
de la convergence uniforme sur les parties compactes, puis-
qu’alors!’enveloppe de toute partie compacte est precompacte( )
et compléte donc compacte. Comme les parties convexes équi-
librées compactes de L sont a fortiort convexes équilibrées
faiblement compactes, 1l résulte du théoreme de Mackey (%)
que le dual (L;)’ de L. est L. La topologie de L est celle de la
convergence uniforme sur les parties équicontinues de L';
c’est aussi la topologie de la convergence uniforme sur les
parties équicontinues convexes équilibrées faiblement fermées
de L’, car I'enveloppe convexe équilibrée faiblement fermée
d’une partie équicontinue est encore équicontinue (°). La topo-
logie de (L), est celle de la convergence uniforme sur les parties
convexes équilibrées compactes de L;; comme toute partie
équicontinue de L' est relativement compacte dans L. (%),

() Boursak1 [1], page 80, proposition 2.

(%) Boursaxki [2], pages 68-69, théoréme 2 et corollaire.

(*) Boursaki [2], proposition 4, page 23, avec E =L, F = C.

(*) On trouvera une variante de ce théoréme dans Boursaxki [3], page 43, théo-
réme 1 (appliqué & E = L, F = corps C des scalaires); le fait que E soit localement
compact n’est utilisé que pour démontrer que la condition est nécessaire, non pour
démontrer qu’elle est suffisante. On pourra aussi remarquer que si H' c L' est équi-
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(L¢): est plus fine que L. Les topologies (L;). et L seront iden-
tiques toutes les fois que les parties convexes équilibrées
compactes de L. seront équicontinues; c’est-a-dire s1 L a la
topologie de la convergence uniforme sur les parties convexes
équilibrées compactes de L.

On appellera en général v cette topologie (L;);, et on dira
que L a la topologie y si (L¢). = L. Comme les parties convexes
équilibrées compactes de L. sont a fortiort convexes équilibrées
faiblement compactes, y est moins fine que (L, L'), donc inter-
médiaire entre la topologie initiale et (L, L'). En particulier,
toutes les fois que L a la topologie © de Mackey, il a la topo-
logie y. Mais L peut avoirla topologie v sans avoirla topologie =.
Par exemple, quel que soit I’espace localement convexe M,
L = M; a la topologie y (et n’a pas la topologie = s’il y a dans
M des parties convexes équilibrées faiblement compactes,
mais non compactes). En effet les parties convexes équilibrées
compactes de L, = (M.). sont a fortiori convexes équilibrées
compactes dans la topologie moins fine M, donc sont des parties
équicontinues de L'.

On a donc ((L:);). = L, quel que soit L. Pour que L ait la
topologie v, il faut et il suffit quil existe M tel que L = M;;
nous venons de voir que ¢’est suffisant, et ¢’est nécessaire, car,
si L a la topologie v, on a (L;); = L donc L = M; avec M = L..
Parler d’un espace L ayant la topologie ¥ ou parler de deux
espaces L, M, tels que L = M;, M = L;, c’est la méme chose.

Les espaces de distributions usuels ont la topologie v: D™ et
&™ (m fini ou infini), 9', &, $, 9’ Oy, Og, LP, Do(1 < p < ), %',
De(1<p<<+ ), parce qu’ils sont tonnelés; D", &, B,
puisqu’ils sont de la forme M, ().

continue, son adhérence faible H' 'est aussi, H' est compacte pour la topologie
faible (Boursak1 [2], proposition 2, page 65), et sur H' la topologie faible coincide
avec la topologie induite par L., (BoursakiI [2], proposition 5, page 23).

(1) D™ est un £F, €™ et & sont des espaces de Fréchet, L? est un Banach, D, r et
®° sont des espaces de Fréchet (Boursaxki [2], corollaire de la proposition 1, page 2,
et corollaire 2 de la proposition 2, page 2); 9', &, 9', D, r (1 < p << ®), sont des duals
d’espaces semi-réflexifs (BourBaki [2], proposition 4, page 88); Dj1 est le dual d’un
espace de Fréchet distingué #° (GrRoTrENDIECK (2], théoréme 7, page 73); donc tous
ces espages sont bien tonnelés. Oy et O sont tonnelés d’aprés GROTHENDIECK [5],
théoréme 16, page 131. Enfin un espace tonnelé a la topologie T de Mackey d’aprés
Boursak1 (2], proposition 5, page 70. Pour l'étude des 9 pr, Dir, B°, B, voir
Scawarrtz [1], pages 99-102, [5], chapitre vi, § 8, et le présent mémoire, début du
chapitre 1, § 5.
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Les espaces ¢ L;=¢((L)ier) =L et ¢ (L;; M).
i€l i€l

DeériNiTiION. — [ étant un ensemble fini d’indices, les L'
étant des espaces vectoriels topologiques localement convexes

séparés, L; = e L, est Vespace vectoriel des formes multi-
i€l

linéaires sur H i)es hypocontinues (') par rapport aux

parties equwontmues des Li; il est munt de la topologie (locale-

ment convexe séparée) de la convergence uniforme sur les pro-

duits de parties équicontinues des L;. Plus généralement, st M

est localement conveze, gx(Li; M) sera Uespace vectoriel des
i

applications multilinéaires de [] (L;). dans M, hypocontinues
i€l

par rapport aux parties équicontinues des Li; il est muni de la
topologie de la convergence uniforme sur les produits de parties
équicontinues des L.

St I ne contient que 2 éléments i, j, nous noterons aussi par
LieL; Uespace L.

D’autre part, nous dirons, par abréviation, e-hypocontinue, au
lveu de : hypocontinue par rapport auz parties équicontinues des L.

Enfin, sauf mention exprésse du contraire, les L, et M seront
supposés séparés quasi-complets.

Nous verrons alors que iEsI(Li; M) est isomorphe, algébn-

quement et topologiquement, a &((L;).er, M) et & LieM (corol-
laire 1 de la proposition 4 et corollaire 2 dela proposition 7).
Ainsi la notation ¢ (L;; M) n’est-elle que provisoire.

i€l

(1) On trouvera les propriétés des applications bilinéaires & — G-hypocontinues
de E X F dans G dans Boursaxkr [2], chapitre 111, § 4.

Soient E;, i€ I, et F des espaces vectoriels topologiques; €; une famille de parties

bornées de E; telle que U A; = E;. On dit qu’'une application multilinéaire u
A,‘E@i
de HE; dans F ‘est hypocontinue par rapport aux familles &€; si, pour tout jel,
i€l
tout voisinage W de O dans F, tout systtme de parties A;e&;, iel, i %], il
> >
existe un voisinage V; de O dans E; tel que u((li)gex)ew pour leVj,-l)IEA[
pour & 5~ j.
Cela entraine les conséquences suivantes :
a) u est séparément continue;
b) la restriction de u & ( H A;) X E;j est continue.

€I, i#j
Propriétés analogues pour les ensembles {€;)iei-équihypocontinus d’applications
multilinéaires.
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L'injection canonique ® L, — ¢ L,
i€l i€l

Soient T e L; des éléments des espaces L. Ils définissent un
élément de s L,, la forme ( ),g—»H s ,/ On définit ainsi une

application multlhnealre de [] L dans L, donc une application
linéaire de ® L; dans L. Cettlzlapplication linéaire est injective,
car on saitlE&ue Papplication canonique de ?1 L; dans I’espace
de toutes les formes multilinéaires sur || LZ est injective. (On
le voit par récurrence sur le nombre n giéléments de I. Cest
évident pour n =1, ou les produits ¢ et ® se réduisent a

I'unique espace L considéré. Supposons démontré que ’appli-

cation est injective lorsque ’ensemble d’indices a n—1 éléments.
Pour simplifier, supposons I = (1, 2,... n). Considérons un

élément A de ® L; dont I'image A dans L, soit nulle. Cet élé-
i€l

i=n

ment peut s’écrire Z l, «® Xa, 7\ e ® L,les l, « étant indépen-

i=2

dants. La forme multlllnealre qu’il définit sur [ L; est
i€l

(ﬁ; Z’ . l)'—)z<lu l a/Aa(l;a c e Z;:);

en désignant par A, I'image de A, dans s L.

i=2
D’aprés le théoréme de Hahn-Banach, les [, , étant indé-
pendants on peut, pour tout indice 3, trouver 7{3 tel que
\l, Bs l, e,/ =0 pour a3, =1 pour a« = . Alors la forme

multilinéaire précédente ne peut étre nulle que si 7\3 est nulle,
ce qui implique que Ag soit nulle d’aprés ’hypothese de récur-
rence. Comme c’est vrai quel que soit I'indice f, I’élément

considéré A dans QEDI L; était nul). Ausst considérerons-nous
désormats %IL. com;ne sous-espace vectoriel de L,. Dans ces
14
conditions, 'application (l ),el-> ® I,de 11 L dans L; est continue.
S1L,, ... L, sont identhues au colre';)s des scalaires, L; est

identique a L,, algébriquement et topologiquement (en iden-
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tifiant I'élément I, de L, a I'élément [,®1 ... ® 1 de ® L).
i€l
Plus généralement s1 L,, ... L,, sont de dimension finie, L; est
i=n
identique & ® L; (en effet tout élément de L; définit une

=1 i=n

application multilinéaire de [] L; dans le dual de (L,), c’est-a-
i=2
dire dans L,, et une telle application est alors définie par un

élément de L,®<': Li>>.
=2

13

Compatibilité avec les applications linéaires continues.

ProrosiTion 1. Sovent L, M;, des espaces vectoriels loca-
lement convexes séparés (non nécessairement quasi-complets),
dépendant d’'un méme ensemble d’indices 1, et soit, pour chaque 1,
u; une application linéaire continue de L, dans M,.

Il existe une application linéaire continue canonique, notée
ou ® u; ou ¢ uy, de Li dans My, qui prolonge Uapplication 2 u;

i

i€l i€l
de ®L; dans ® M,. St les u; sont injectives, u, est injective; st les
i€l i€l

u; sont des monomorphismes, u; est un monomorphisme.

St, pour tout i, u; parcourt un ensemble équicontinu H; d’ap-
plications de L; dans M,, u; parcourt un ensemble équicontinu
d’applications de Ly dans M,.

Soit en effet X e L;. On définit u;. X par
(L1;1) (w.X) ((Tn—ﬁ)m) = —X((‘ui-fn—ﬁ)iel)-

Alors U;. X est bien une forme multilinéaire sur [] (M,)..
i€l

Montrons qu’elle est e-hypocontinue. Pour simplifier, sup-
posons I = (1, 2,... n). Si m, 1> 2, parcourt une partie
équicontinue B! de M, ‘u,. r;: parcourt une partie équicontinue
‘u;.B; de L;, parce que l'image réciproque, par u;, du voiii_-
nage B} de O de M; est un voisinage de O de L;('). Si m,
converge vers O dans (M,),, ‘u1.4n_z,' converge vers O dans (L,).,
parce que I'image par u, de toute partie convexe équilibrée

(*) Nous utiliserons constamment dans la suite la proposition 2, page 101 de
Boursaxi1 [2]. Nous I'appliquons ici pour B = B/%, A = u; ! (B{9).

i
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compacte de L, est convexe équilibrée compacte dans M,. Comme
alors X est e-hypocontinue sur II (LD . X est bien e-hypo-
lE[

continue sur [ (M,),, donc u. X eM, et u; est bien une
i€l

application linéaire de L; dans M;; elle coincide bien, sur

®L,, avec l'application canonique ® u; de ® L; dans ® M..
i€l i€l i€l

Sl maintenant X converge vers O dans L, u;.X converge
vers O dans M;; si en effet les B, sont des parties
équicontinues des M;, (w.X) <H BE):X(H ('u,-.B;)), et
i€l i€l
nous venons de voir que les ‘uy;.B; sont des parties équi-
continues des L;; donc u; est continue. Plus généralement
soit, pour tout i, H; une partie équicontinue de £(L;; M,).
Alors U ‘u;.B! est encore une partie équicontinue de L,
u,€H,

parce que ﬂ u;7'((B)°) est un voisinage de O de L; en vertu de
u€H,

leqmcontmulte de H,; alors, si X converge vers O dans L,
u. X converge vers 0 dans M, uniformément pour (u;)er € [[ Hy;
i€l

autrement dit ensemble des u;, pour (u)eie [[H, est une
partie équicontinue de £(Li; M;). €l

Supposons que chaque u; soit injective. Montrons que u; est
injective. Soit en effet X € L; tel que u;. X = 0. Cela signifie
que X est nulle sur [] (‘u,.M)). Mais, u; étant injective, ‘u;. M,

i€l

est faiblement dense dans L, donc dense dans (L)), puisque
le dual de (L;); est L. Donc X, étant séparément continue

sur [] (Ly)., est nulle, et u; est bien injective. Cela nous per-
€1

mettra, si, pour tout i, L; est un sous-espace de M; munt d’une
topologie plus fine que la topologie induite, d’identifier Ly & un
sous-espace de M;, munt d’une topologie plus fine que la topo-
logie induite.

Supposons maintenant que u; soit un monomorphisme,
c’est-a-dire un isomorphisme de L; sur u;(L;) ¢ M;. Montrons

que u; est un monomorphisme. Supposons donc que u;. X
—_

converge vers 0 dans My, nous devons montrer que X converge
vers 0 dans L. Soient donc A; des parties équicontinues des L;;
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—
nous devons montrer que X converge vers 0 uniformément

sur ] Al

i€l

Soit I, e L] ; puisque u; est un isomorphisme de L, sur u,(L;),
de plus lorsque l parcourt A; (f)o parcourt un ensemble équi-
continu (A}), de formes llnealres sur u,(L;). D’apres le théoréme

de Hahn-Banach, (l;)o peut-étre prolongé en une forme linéaire
continue m" sur M;, et de maniére que, lorsque (l’) parcourt
(Ao, les m, m; parcourent un ensemble equlcontmu B; de formes

linéaires sur M;. On a alors * u,.m = l:, u;.B; = A}, et puisque,
par hypothése, u;.X converge vers 0 umformement sur

> <— ~) <
u;. l—>\l’ l,/ est_une forme linéaire continue (l) sur u;(L));

11 B, X converge bien vers 0 uniformément sur [] A} et u; est
i€l i€l

bien un monomorphisme. Cela permet, si L; est, pour tout ¢, un
sous-espace vectoriel topologique de M,;, d’identifier L; & un
sous-espace vectoriel topologique de M.

Remarques : 1° Si les u; sont épijectives, u; n’est pas néces-
sairement épijective, et si les u; sont des épimorphismes, u,
n’est pas nécessairement un épimorphisme.

20 Si L, M;, N, sont des espaces localement convexes
séparés, non nécessairement quasi-complets, et si 'on a des
applications linéaires continues u;ed(L;; M), ¢, e 4M;; N,
w; =y ou; e {(L; N, on a aussi w; = ¢1o u.

Ensembles ¢-équihypocontinus de formes multilinéaires sur
T (L)): et parties relativement compactes de L.
i€l

ProrositioNn 2. — Soit H un ensemble de formes multili-

néaires sur [ (L)
i€l

Les 3 propriétés suivantes relatives & H sont équivalentes :

a) H est e-équihypocontinu;

b) H est séparément équicontinu, et équicontinu sur tout pro-
duit de parties équicontinues des L;;

c) H est une partie relativement compacte de L.

Le fait que a) implique b) est trivial (méme si les L; ne sont
pas quasi-complets (')).

Montrons que a) implique ¢) (méme si les L; ne sont pas

(1) Voir note (1) page 18.
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quasi-complets). Tout d’abord si 'on a a), H < L;. Soit alors U

un ultrafiltre sur H. Comme H est borné pour la topologie de la

convergence simple sur [JLi, U converge simplement vers
i€l

une forme multilinéaire X. Mais comme H est e-équihypo-

. > . > .
continu, X est e-hypocontinue donc X e L;('). Enfin, si les
Ai, te 1, sont des parties équicontinues, convexes équilibrées
faiblement fermées, donc compactes dans les (L;)., H est équi-
continu sur [[A; d’aprés b), et comme [[A; est compact,

€ _ i€l
U converge vers X uniformément sur [JAi(*); doncU converge
i€l

vers X dans L;, et H est bien relativement compacte.
Supposons maintenant les L; quasi-complets, et montrons
que b) entraine c) et que c) entraine a). Soit U un ultrafiltre sur
H, H vérifiant la propriété b). H est borné pour la topologie
de la convergence simple, donc il converge simplement vers

2,
une forme multilinéaire X. Puisque H est séparément équi-

continu, X est séparément continue; puisque H est équi-
continu sur tout produit de parties équicontinues des L;, X
est continue sur tout produit de parties équicontinues des L.
Par ailleurs, si les A; sont des parties équicontinues faiblement
fermées des Li, elles sont compactes dans les (L), H est équi-

continue sur || A}, donc la convergence de U vers X est uni-
i€l

forme sur [] A; si nous montrons qu’en vertu des propriétés
i€l
ci-dessus, X est dans L c’est-a-dire que X est e-hypo-
continue, alors cela prouvera que H est dans L; et que c’est
une partie relativement compacte de L;. Pour simplifier,
prenons I = (1, 2, ... n). -
Considérons la forme linéaire ux (l l:,) sur L, définie par

37 / 7y 7 ' /
(L,1;2) I ux(@,...0))=X({,1,...7,) pourtout leL.
-, , -
Lorsque les li, t =2, ... n, sont fixés, et que [/ converge vers
0 dans (L,);, le second membre converge vers 0 puisque X
. b =
est séparément continue; donc u;(l;, l:,) est une forme

(1) BourBak1 [2], chapitre 11, § 3, n® 5, proposition 4, page 23.
(3) Boursaxki1 [3], chapitre x, § 3, n® 7, proposition 14, page 34.
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C ) . < <
linéaire continue sur (L,);, autrement dit ug (l2, lﬁ,)eL,.
. = = .
Alors ug, définie par (l2, l;)——»ux(l . l'), est une appli-
i=n
cation multilinéaire de [] (L): dans L,. Montrons que cette
i=2
application linéaire est continue sur tout produit de
parties équicontinues des L{, t=2, ... n. Soient donc Aj
i=2, ... n des parties équicontinues des L; faiblement
fermées, donc compactes dans les (L;).. Soit aussi A{ une
partie équicontinue faiblement fermée dans L{. Comme X
i=n
est supposée continue sur |[ Aj, elle est continue sur []A;
i€l i=2
- . , -
pour [, fixée dans A,, et uniformément lorsque [, parcourt le

compact Al: st (lz, Z’,) converge vers ((Z)O, (E)o) dans
HA (l,’, l, . f)—i(ﬁ, (7)0, (f;’.)o) converge vers 0

=2

uniformément pour lle Al; autrement dit, puisque la topo-
logie de L, est précisément celle de la convergence uniforme
sur les parties équicontinues faiblement fermées de Lj,
ux (Z, - T)——u'i(( ) A ) ) converge vers 0 dans L,, ce qui

i=n

montre bien la continuité de ui sur H A} Comme alors [] A;
i=n i=2 i=2

est compact, son image ux<IIA,-> est un compact de L,; comme
i=2

la topologie de (L,). est précisément celle de la convergence
uniforme sur les parties compactes de L,, puisque L, est quasi-
complet, on voit que, si I converge vers 0 dans (L,);, et
que les li, i >2, parcourent les A; X (l,’, L... l;,) converge
vers 0. En faisant le méme raisonnement pour t=2...n,
on voit que X est bien e-hypocontinue et b) entraine c).
Montrons enfin que, si les L; sont quasi-complets, ¢) entraine
a). Soit donc H une partie compacte de L. A tout X eL;
i=n
associons lapplication multilinéaire uz de ][] (L) dans L,.
i=2
Comme la topologie de L, est précisément celle de la conver-
gence uniforme sur les parties équicontinues de Ly, la topologie
de L; est précisément celle de la convergence de ug, uniformé-
ment sur tout produit de parties équicontinues des Li, 1 =2 ... n.
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S1 alors les A,i=2..n sont equlcontlnues compactes dans

les (L)), H A est compact dans H )e; et comme

(X’(l;)i=2,. )—»ui((z_)t 2, )

i=n
est continu de L; X [[Ai dans L, (puisque séparément conti-

i=2

nue en X, uniformément pour(lf),- 2. .n€ HA,, et séparément
continue en (l')l . ) I'image par cette apphcatlon du com-

i=n
pactH X H A;, c’est-a-dire U uzg <H Az>, est uncompactdeL,.

Xen f
Comme L, est quasi-complet, la topologle de (L,); est celle de

la convergence uniforme sur les parties compactes de L,, donc,
sil] converge vers 0 dans (L,)., et que les l parcourent les A,
i =2...n, —)Z(Z, l:’, E) converge vers 0, umformement pour
X e H. En faisant le méme raisonnement avec t = 2, ... n, on
voit que H est e-équihypocontinu, et ¢) entraine bien a).

Remarques. — 1° Si’ensemble d’indices I a au plus deux élé-
ments, a), b), ¢) sont encore équivalentes lorsque H est réduite

a une seule forme multilinéaire X sur 11 (L)¢, méme si les L;
ne sont pas quasi-complets. et

Soit en effet I = (1, 2), et soit X une forme multilinéaire
vérifiant b). On peut choisir la partie équicontinue A, non
seulement compacte dans (L,),, mais convexe et équilibrée.
Alors ug (A,) est convexe équilibrée compacte dans L,.
Comme la topologie de (L,). est celle de la convergence uni-
forme sur les parties convexes équilibrées compacte de L,, on

voit que X(l,, l) converge vers 0 lorsque A converge vers 0,

uniformément pour /; e A;. En échangeant le role des indices
1 et 2, on voit que X est blen €- hypocontmue

20 Supposons les L; complets. Alors la propriété b) est entrainée
par la propriété:

b’) : H est équicontinu sur tout produit de parties équicontinues
des L.

Voir corollaire 3 de la proposition 8.

3° La condition b) relative a un ensemble H réduit & une

seule forme X s’exprime uniquement & partir des topologies
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faibles des L;. En effet dire qu’une forme linéaire sur (L)). est
continue équivaut a dire qu’elle est continue sur o(Li, L),
donc dire qu’une forme multilinéaire est séparément continue

sur [[(L). équivaut & dire qu’elle est séparément faiblement
i€l

continue; d’autre part, sur les parties équicontinues de L;,
(L)) et o(L;, L;) induisent la méme topologie, donc dire que X
est continue sur tout produit de parties équicontinues des Ly,
pour la topologie induite par H i)es équivaut a dire qu’elle

Pest pour les topologies falbles

Cororraire 1. — Soit M un espace vectoriel localement
convexe (non nécessairement séparé ni quasi-complet). Pour
qu'un ensemble H dapplications multilinéaires de H(L:

dans M sout e-équihypocontinu, il faut et il sufﬁt que H sout
séparément équicontinu, et que sa restriction a tout produit de
parties équicontinues des L; soit équicontinu.

En effet, pour que H soit e-équihypocontinu, ou sépa-
rément équicontinu, ou équicontinu sur tout produit de
parties équicontinues des L;, il faut et il suffit que, pour toute
partie équicontinue A’ de M' I’ensemble (H; .JlJlo’) de formes

multilinéaires ‘el—><X( : ,en m> X e H, m e WV,
ait la méme proprlete
Naturellement les propriétés de I’énoncé n’entrainent pas

de propriété de compacité; pour (l ),e; donné, U X( l),ex) n’est

Ken
pas nécessairement relativement compact (voir page 32).

CoroLLAIRE 2. — Si I est un ensemble de n indices, la forme
(n+ 1) linaire: (e, X) — X (([er), sur (Q(Li);) x Ly,

est hypocontinue par rapport aux parties équicontinues des L; et
aux parties compactes de L.

C’est une conséquence triviale de la définition de la topologie
de L;, et de ’équivalence de a) et c).

Cororraire 3. — Soient L, M, des espaces localement
convezes séparés dépendant du méme ensemble d’indices, les L;
étant quasi-complets. L’application multilinéaire (u;)ie1— ui_de

114.(L:; M) dans 4,(Li; M)) est ¢-hypocontinue.

i€l
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Soit I = (1, 2... n). Nous allons montrer que si u, converge
vers 0 dans £(L,; M,) (c’est-a-dire uniformément sur toute
partie compacte de L, puisque L, est quasi-complet), et que
les u, t=2...n, parcourent des parties équicontinues H,
de 4(L;; M), u; converge vers 0 uniformément sur toute partie
compacte de L;, donc dans £(L;; M,). Soient B, t=2...n
des parties équicontinues des Mj. Puisque les H; sont équi-
continus, les A= U ‘u;.B; sont des parties équicontinues

u€H
des L;. Soit maintenant B, une partie équicontinue de M;; dire
que u, converge vers 0 uniformément sur toute partie compacte
de L,, c’est dire que ‘u, € £((M,)¢; (L,)c) converge vers 0 uni-
formément sur toute partie équicontinue de M;, donc ‘u,.B;
converge vers 0 dans (L,)_é;

Supposons alors que X parcourt une partie compacte H
de L, Cette partie est c-équihypocontinue sur [] (L)),
N - i€l
puisque les L; sont quasi-complets; donc X( (‘ui-mli>i€l) converge
vers 0 lorsque u, converge vers 0 dans £,(L,; M,), umformé-
3 . - .
ment pour XeH, yueH, i=2...n, meB,i=1,2,...n
Comme cette quantité n’est autre que (u;.i)((%)ger), cela
prouve bien que u;.X converge vers 0 dans M;, uniformément
pour X e H, donc que u; converge vers 0 dans £,(L;; M),
c.q. f.d.

CoroLLAIRE 4. — L’application multilinéaire canonique de
II (L): dans (Li). est e-hypocontinue et l'image par cette
i€l
application d’un produit de parties équicontinues des L; est une
partie équicontinue de Ly.

Soient I des éléments des L) Ils définissent la forme

linéaire continue X—X ((lé),-a) sur L;, donc un élément de L.
On définit ainsi une application multilinéaire dite canonique

de J](L): dans (L))..

i€l
Soit I=(1,2,..n). Si les li,i =2...n, parcourent des
parties équicontinues des L, et que [; converge vers 0, X ((E)iE[)
converge vers 0, uniformément lorsque X parcourt une partie
compacte de L;, puisque cette partie est alors e-équihypocon-
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tinue d’apreés la proposition 2; doncl'image de (l:-)ie parl’apph-
cation multilinéaire canonique converge vers 0 dans (L), ce qui
prouve bien que cette application est e-hypocontinue.

-

Si maintenant tous les li, i = 1,2, ... n, parcourent des
—

parties équicontinues Ai, et que X converge vers 0 dans Ly,

—

X((fﬁ)ie[) converge vers 0 d’aprés la définition de la topo-
logie de L; donc I'image de [[Ai par lapplication multili-
i€l

néaire canonique est une partie équicontinue de L.

Remarque. — Seule I’e-hypocontinuité de I’application mul-
tilinéaire canonique fait intervenir (par la proposition 2) le
fait que les L; sont quasi-complets.

Parties bornées de ¢ (L;; M).

Soit X e e (L M‘)e,l Iapplication multilinéaire 3(), e-hypo-
continue de 'ill (L,). dans M, est a fortior: e-hypocontinue de
LII(L,-)L danslf\/i. (La réciproque est inexacte). Nous avons vu

(proposition 2) I'identité des parties relativement compactes
de L; et des ensembles e-équihypocontinus de formes multili-

néaires sur [](L;). (M = corps des scalaires); nous allons voir
i€IX

une propriété analogue relative aux parties bornées de
e (L;; M), pour M quelconque :

i€X

Prorosition 2 bis. — Il y a identité entre les parties bornées
de ¢ (L;; M) et les ensembles de cet espace qui sont e-équihypo-

i€l

continus de |[(L,)s dans M, méme si les L, et M ne sont pas
LEX

quast-complets.
Soit en effet Hc ¢ (L;; M), e-équihypocontinu de [] (L)),
i€l i€IX
dans M. Cela entraine que H soit bornée sur tout produit [] A,
i€l
ou l'une des Aj;cL; est fortement bornée, les autres équi-
continues; a fortiort H est bornée sur tout produit de parties

équicontinues des L;, donc bornée dans ¢ (L;; M).
i€l
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Réciproquement soit H une partie bornée de . (L M).

Supposons d’abord M = C, _corps des scalalres Soit

I=(1,2,...,n), et supposons que I, parcoure une partie équi-
continue A’- de Li, pour i>2. Alors X(H A'~) est borné,
i€X

quélle que soit la partie équicontinue A; de L, pour XeH.

i=n
Si uz est 'application de [] (L;); dans L, définie par X, ce qui
précede prouve que U u;<H A:.) est une partie de L, bornée
XeH i=2
sur toute partie equlcontmue de Lj, donc bornée pour la topo-
-
logie de L,; s1 alors l, converge vers 0, X(l,, by ..., lj,) conver-
gera vers 0, uniformément pourl e Aj, > 2. En faisant jouer
a chacun des indices 2, ..., n, le réle que nous venons de faire
jouer a l’indice 1, on voit bien que H est e-équihypocontinue

sur J] (Lye- Si M est quelconque, on remarquera que, quelle
i€X

que soit la partie équicontinue M’ de M/, ’ensemble de formes
multilinéaires (l ),el—><X(<l.>.e1) m’>, Xe H, me m, est
borné dans L;, donc e-équihypocontinu sur ]_[ L)s, ce qui

prouve bien encore que H est e- equlhypocontmu de ] (Lys
dans M. €1

CororrLairRe. — L’application multilinéaire canonique

((l/)tél: ) g X((l )zEl)
de H Db X s (L;; M) dans M, est hypocontinue par rapport aux

parttes equwontmues des L; et aux partws bornées de ¢ (L;; M),
méme st les L, et M ne sont pas quast-complets. i€

L'espace L; est quasi-complet.

Prorosition 3. — L’espace L, est quasi-complet, et complet
st les L; sont complets.
Soit en effet F un filtre de Cauchy sur L;, borné (resp. quel-

conque). Pour la topologie de la convergence simple sur | [ Li,
i€l

ce filtre converge vers une forme multilinéaire X, du fait que le
corps des scalaires est complet.
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De plus, # converge vers X uniformément sur tout produit de

-
parties équicontinues des L. Il reste donc & montrer que X est
e-hypocontinue. D’aprés la proposition 2, nous devons
démontrer deux choses:

a) X est continue sur tout produit de parties équicontinues
des L. Or cela résulte trivialement de ce que, sur un tel pro-
duit, X est limite uniforme de fonctions continues.

b) X est séparément continue. Supposons, pour simplifier,
I1=(1,2,... n). Fixons [ e L}, i = 2, ... n. L’image du filtre
par lapphcatlon continue de L; dans L,: X—»ux(g, . l')
(voir notations de la démonstration de la proposition 2), est un

filtre de Cauchy, borné (resp. quelconque), dans L,. Comme L,
est supposé quasi-complet (resp. complet), ce filtre est conver-

gent dans L,; comme il converge simplement vers ux(l:, . l’)
dans le dual algébrique de Lj, on a ux(l;, ey l)c—. L, donc X
est bien séparément continue, c. q.f. d.

Isomorphismes canoniques.

Prorosition 4. — Sotent J et K deux sous-ensembles complé-
mentaires de 1 (les L;, j € J n’étant pas nécessairement quasi-com-
plets). L’espace Ly est canoniquement isomorphe, algébriquement
et topologiquement, d ks (L Lx). Les parties e-équihypocontinues

de Ly sont a-equthypocontmues dans ¢ (L;; Lg); la réciproque est
fausse en general e
Soit en effet X un élément de L. A des I}, jeJ, donnés

dans les L, on peut associer la forme multilinéaire sur [ (L,).
k€K

(f)k&K“’X((l),E[> ou fz=i3 pour i1=jeJ, et E=E pour
1 =k e K. Cette forme multilinéaire est e-hypocontinue; elle
définit donc un élément ui((lj’»)je,,> de Lg; ug est une appli-

cation multilinéaire de J](L;); dans Lx. Cette application
€3
multilinéaire ug est c-hypocontinue; en effet si 'un des

<
éléments [/ converge vers 0 et que les autres parcourent des

. ’ . . (/5 .
parties équicontinues, X((E),-a) converge vers 0, unifor-
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<

mément lorsque les [, keK, parcourent des parties
—

équicontinues, d’aprés la définition méme de X comme

forme multilinéaire e-hypocontinue sur [[(L).; cela revient
i€X

précisément a dire que u;((fj)jeJ) converge vers 0 dans

Lx. Nous avons donc bien associé a tout élément

X de L; une application multilinéaire ¢-hypocontinue ug

de J](L): dans L, c’est-a-dire un élément uz de ¢ (Li; Lg).
Jj€J

JEJ
Alors X-—>ug est une application linéaire u de L; dans
e (Lj, Lx). Cette application est trivialement injective; si
ui— 0, cela veut dire que, pour tout systéme (l iexs ux((@ja)
est I’élément nul de Lx, donc nul sur tout systéme (l,'()kex,
c’est-a-dire que X((l ),el) =0 pour tout systéme (fé),ﬂ, autre-
ment dit que X est I'élément nul de L;. On peut donc
identifier L; & un sous-espace vectoriel de £ (L Ly).
La topologie de L; est alors 1dent1que a la topologie induite
par ¢ (L Lg). En effet, dire que X converge vers 0 dans L,
JEY

—_— -
c’est dire que X((ﬁ).-el) converge vers 0, uniformément lorsque
les I; décrivent des parties équicontinues des Li; c’est donc
-
dire que ui((lj-)jg) converge vers 0 dans Lg, uniformément

€ . . ’ . .
lorsque les I décrivent des parties équicontinues des L.
L’isomorphisme sera donc démontré quand nous aurons montré
que L;= £ (Lj, Lx), autrement dit que u est épijective.

Soit alors Y un élément de . (L,, Lx).

Il définit une forme multlhnealre X sur II )es prenant

pour valeur sur (li)iEI la valeur de Y((lj)je,) e L sur (lk)ke,( e 1_[ L..
k€K

o . . . =y
On a précisément Y = ug, et il nous reste a voir que X e L,

autrement dit que la forme multilinéaire X sur T (L) est
i€X
e- hypocontlnue Soit donc « un élément de I, et supposons

que I converge vers 0 dans (L,)., et que les l,, L=~ a, restent dans
des parties équicontinues A; des Lj, parties que nous pouvons
supposer faiblement fermées, donc compactes; nous devons
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montrer que X((l;)g&l) converge vers 0. S1 a € J, c’est évident;

car alors Y((lj Je,) converge vers 0 dans Ly, puisque Y est une
application e-hypocontinue; cela entraine bien, étant donné

la définition de la topologie de Lg, que Y((l )JE,) converge
vers 0 uniformément sur [[A,. Supposons donc aeK.
kEX

L’image B de ,Iel A; par Y est une partie compacte de Lg; en
effet Y est continue sur II Aj, et cette partie est compacte
dans [ (L)) Alors d’aprésjel; proposition 2 (qui suppose que
les L,f,ake K, sont quasi-complets), B est e-hypocontinue

sur [] (L), ce qui prouve bien que _X)((f:);el) converge
k€K
encore vers 0. L’isomorphisme algébrique et topologique de L

et de ¢ (L;; Lx) est donc démontré.
JEI

Remarques. — 1° Si X parcourt un ensemble e-équihypo-

continu de formes multilinéaires sur [](L,).,, ug parcourt
i€
évidemment un ensemble &-équihypocontinu d’applications

multilinéaires de [] (L)), dans Lg.
JEJ

La réciproque n’est pas exacte. Soient par exemple, I = (1, 2),
J = (1), K= (2). Si ux parcourt un ensemble H équicontinu
d’applications de (L,), dans L,, cela n’entraine pas que pour
toute partie équicontinue A; de Ly, U uz(A;) soit une

ux€H

partie relativement compacte de L,, ce qui serait nécessaire
pour que les X correspondant a uz € H parcourent un ensemble
e-équihypocontinu de formes multilinéaires sur (L,); >< (L,)..
Cela n’entraine méme pas que, pour tout l e Lj, U uzx ') soit
relativement compact dans L,. 1ZEH

Prenons par exemple un espace de Banach N de dimension
infinie. Alors (N;),= N (voir page 17). Prenons L,= N,
L, = N, donc 4((L,):; L,))=¢%(N;N). L’ensemble H des

endomorphismes v de N de norme <{1 est équicontinu, et,
pour neN, U n n’est pas relativement compacte dans N.

2 Le cas ou I=(1,2;...n), J=(2,...n), K=(1) avait
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été partiellement vu dans la démonstration de la proposition 2.
Mais dans le cas général, nous avons besoin de savoir que toute
partie relativement compacte de Lk est e-équihypocontinue
sur [ (L,);, ¢’est-a-dire précisément la proposition 2.
kEK
30 Si les L, ke K, ne sont pas quasi-complets, on peut
seulement affirmer que L; est un sous-espace vectoriel topolo-

gique de e (Lj; Lx.). Cependant des ceux espaces sont iden-

tiques si I est réduit a deux éléments j, k, avec J = (j), K = (k).
En effet en reprenant les notations de la démonstration, on
peut toujours supposer que la partie équicontinue choisie A; est
convexe équilibrée compacte dans (Lj).. Alors ?(Aj) est une
partie convexe équilibrée compacte de L,, donc équicontinue
sur (L,); méme si L, n’est pas quasi-complet; cela prouve
que X est e-hypocontinue, et Ly = ¢(L;; Ly) = £.((L;)c; Ly).

40 Soient L, M;, des espaces dépendant du meme ensemble
d’indices I, u; des applications linéaires continues des L, dans
les M, J et K deux sous-ensembles complémentaires de I (les
L; et M;, jeJ, n’étant pas nécessairement quasi-complets).

Sl I'on identifie Ly (resp. M) a ¢ (L;; Lg) (resp e (M; MK))
JEJ

I'application u; de L; dans M; (pr0p0s1t10n 1) deﬁmt une appli-
cation u; de ¢ (L;; Lg) dans ¢ (M;; Mg). Pour Xe e (L;; Lg),
J&y Jjey j€y

ur. X est Pélément de ¢ (M;; Mg) définissant I’application
€
(;n—})je,_»ux.[_)z((‘uj.;} J-EJ)] de 1;[ (M;). dans M.
50 Soient l;, j € J, des éléments des L;. Ce sont des applica-

tions linéaires continues des L; dans le corps des scalaires C.

Alors ® ((l )JEJ, (Ik)kEK)(Ik = opérateur identique de L,) est,

d’aprés la proposition 1, une application linéaire continue de

L; dans ¢ (i,_’C_,V\/C, (Li)xex) = Lg. Cette application n’est
7€3

autre que X~ ui((fj) je,), définie dans la démonstration. Il

suffit pour le voir d’appliquer la définition de 'opérateur ® u,

donnée dans la proposition 1. i€l

Cororrare 1. — L’espace ¢ (L;; M) est isomorphe, algé-
i€X

briguement et topologiquement, a ¢((L;)ier, M) = £ Ll, produit ¢
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relatif & un ensemble d’indices 1,, somme de 1 et d’un élément w,

avec L, = M. Il est quasi-complet, et complet si les L, et M sont

complets. Les parties compactes de ¢ (L;; M) sont e-équihypo-
i€X

continues; la réciproque est fausse en général. L’application

multilinéaire (7)1, X) —X((@)ier) de TLLY X ¢ (L M)
i€1 i€l

dans M est hypocontinue par rapport auzx parties équicontinues
des L; et aux parties compactes de ¢ (L;; M). L’vmage par cette
i€x

application d’un produit de parties équicontinues des L; et d’une
partie relativement compacte de ¢ (L;; M) est relativement
compacte dans M. i€t

Il suffit d’appliquer la proposition & Ly, avec J = I, k = {w}.
Ensuite on remarque que les parties compactes de :I(Li; M)

sont compactes dans L;, donc e-équihypocontinues, donc sont
des parties e-équihypocontinues de & (L;; M) d’apreés la pro-
i

position, et la réciproque est fausse en général. L’application
multilinéaire considérée est hypocontinue par rapport aux
parties équicontinues des L; et aux parties e-équihypocontinues
de € (L;; M) donc a fortiori par rapport aux parties équiconti-

i

nues A des L; et aux parties relativement compactes H de

e (L;; M); elle est alors continue sur [[ A/ X H, et comme
i€l i€l
cette partie est compacte, son image est compacte dans M.

CoroLLAIRE 2. — St L et M sont des espaces vectoriels loca-
lement convexes séparés (non nécessairement quasi-complets),
on a des isomorphismes canoniques

LeM~ 4, (L.; M)~ 4,(M; L),

4.(L¢; M) étant Uespace des applications linéaires continues
de L; dans M, muni de la topologie de la convergence uniforme
sur les parties équicontinues de L.

11 suffit d’appliquer la proposition 4 au cas d’un ensemble I
réduit a 2 éléments, J et K ayant un élément. La remarque 3
montre que L. et M n’ont pas besoin d’étre quasi-complets.
Etant donné I'importance de ce cas particulier, il n’est pas

inutile de détailler ces isomorphismes. Si X eLeM, son
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mmage ug dans 4(L;; M) est l'application linéaire continue
de L, dans M définie par

(1, 1; 3) ‘ux(?), my=X({@, m) pour el m eM.

Son 1mage ‘ug dans £(M;; L) est ’application linéaire continue

de M; dans L définie par
(I, 1; 4) Cuz(m), I)=X(T, n/) pour Tel!, meM.

L’isomorphisme entre £, (L;; M) et £ (M; L) est défini par
la transposition u—‘u.

Remarques. — 1° Si1 L,, L,, M,, M,, sont des espaces loca-
lement convexes séparés (non nécessairement quasi-complets),
s1 u, (resp. u,) est une application linéaire continue de L,
dans M, (resp. de L, dans M,), 'tmage de _X>e££((L,);; L,) par
u, ® u, (proposition 1) est I’élément (u, ® u,) 6(,) de £((M,);; M,)
égal a u,° X o', (voir remarque 4 page 33). L’image de
‘X)e.‘,f((Lﬂ):; L,) par u,®u, est I'élément (u,®u2).‘_)z de
I((M,);; M,) égal a u,°‘_)z=‘u2.

20 Quand nous avons étudié L, I’ensemble d’indices I
n’était pas ordonné. Quand nous écrivons LeM, I’ensemble I a
2 éléments, et il est ordonné. Il y a donc lieu de distinguer
LeM et MeL, qui sont canoniquement isomorphes mais
non identiques (de méme que L X M ou L ® M). L’isomor-
phisme entre ces 2 espaces sera appelé symétrie, et jouera un
role important au § 4 (pages 90 a 96). Si u, (resp. u,) est
une application continue de L, dans M, (resp. de L, dans M,), la
symétrie transforme l'application u, ® u, de L,eL, dans M,eM,
en I'application u,® u, de L,cL, dans M,M,. En particulier,
st L, (resp. L,) est un sous-espace de M, (resp. M,), la symétrie
M,eM, - M,eM, induit la symétrie LeL,— Ly.L,.

Nous avons donné ajlleurs des propriétés diverses de ces
espaces £ (L;; M), LQE(M,’:\ L) ().

Rappelons seulement la suivante :

Prorosition 5. — Pour qu’une application linéaire u de L,
dans M soit continue (L et M non nécessairement quasi-complets),
il faut et il suffit qu’elle soit continue pour les topologies faibles

() Scawarrz [1], page 125.
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s(L’, L) et (M, M'), et que sa restriction aux parties équi-
continues de L' soit continue de L. (ou o(L', L)) dans M; il
faut et il suffit ausst qu’elle soit continue de (L', L) dans o(M, M')
et que I'image par u de toute partie équicontinue de L' soit rela-
tivement compacte dans M.

Les deux conditions données sont trivialement nécessaires.
Car si u est continue de L; dans M, elle est continue pour les
topologies affaiblies; comme le dual de L; est L, ce sont préci-
sément o(L/, L) et (M, M’); par ailleurs, sur les parties équi-
continues de L', les topologies L; et o(L’, L) sont identiques,
d’aprés le théoréme d’Ascoli; enfin les parties équicontinues
disquées de L. sont compactes. Montrons qu’elles sont suffi-
santes. Si u est continue de o(L’, L) dans ¢(M, M’), sa transposée
‘u est continue de o(M’, M) dans o(L, L’). Si de plus la restriction
de u aux parties équicontinues de L’ est continue de L; dans M,
I'image par u d’une partie équicontinue convexe équilibrée
faiblement fermée donc compacte est convexe équilibrée
compacte dans M. Alors ‘u est continue de M; dans L; et de
‘u e Y(M;; L) on déduit u e 4(L;; M), c.q.f.d.

Remarque. — Si u est continue de L; dans M, elle est méme
continue de L; dans (M.);, topologie plus fine que L (voir
page 17). En effet elle est la transposée “u de ‘u, application
continue de M; dans L. On peut encore dire ceci: Si u est
continue de N dans M, elle est continue pour les topologies y
associées, c’est-a-dire de (N;). dans (M;);: en effet elle est la
transposée “u de ‘u, continue de M; dans N.. Si alors N a
la topologie vy, c’est-a-dire si N = L., u est continue de N
dans (M)..

Ainsi, quels que soient L et M (non nécessairement quasi-
complets), LeM et Le(M;). sont algébriquement identiques,
mais le deuxiéme a une topologie plus fine, et identique si M
a la topologie v.

CoroLLAIRE. — St L et M sont des espaces localement convexes
séparés (non nécessairement quasi-complets), Uespace % (L; M)
des applications linéaires continues de L dans M, muni de la
topologie de la convergence uniforme sur les parties convexes
équilibrées compactes de L, est canoniquement isomorphe & un
sous-espace vectoriel topologique de LM, et a cet espace tout
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entier st L a la topologie v; L.M est canoniquement isomorphe
a £(M;; L.).

Le dernier isomorphisme est un résultat immédiat du corol-
laire 2 de la proposition 4. D’aprés ce méme corollaire, L;cM
est isomorphe a 4 ((L¢)c; M); comme (L), est identique a L
mais avec une topologie plus fine, et avec la méme topologie
si L a la topologie v (page 17), on a bien 4(L; M) c LieM et
= 4eM si L a la topologie y. La topologie induite par LM
sur ¢(L; M) est celle de la convergence uniforme sur les parties
équicontinues de (L;)', ou encore sur les parties convexes
équilibrées compactes de L; c’est donc bien par définition la

topologie ¢ (L; M).

Associativité du produit «.

Prorosition 6. — Le produit tensoriel ® L; est un sous-espace
i€l
strictement dense de (L,).; pour qu’une partie de L; soit équi-
continue, il faut et il suffit qu’elle soit contenue dans Uenveloppe
d’un produit tensoriel de parties équicontinues des L;.
L’application multilinéaire canonique de [[L; dans L;
i€l
(corollaire 4 de la proposition 2) définit une application linéaire
canonique de ® L; dans L;. Cette application est injective;
i€l
si en effet 'image par cette application d’un élément A’ de ® L;
i€1
est nulle, on a <7\’, X) =0 pour XelL; et a fortiort pour
Xe®L; ce qui suffit déja & assurer que A’ =0 (voir
i€l
page 19). On peut donc considérer ® L; comme un sous-espace
i€1
de L;i. Siles A} sont des parties équicontinues des L;, ® A; est
i€l

une partie équicontinue de L; (corollaire 4 de la proposition 2).
Réciproquement, soit A’ une partie équicontinue de Lj. Son
polaire A’? dans L; est un voisinage de 0; il existe donc, d’apres
la définition de la topologie de L, des parties équicontinues
A} des L; telles que |X<H A;)?g 1 entraine X e A’0; cela prouve

€1 .
que A’C contient le polaire (® Aﬁ)o de ® Ajc Ly, alors A’ est

€1 i€X
contenu dans le bipolaire (® A’,-)°° de ® Al
i€X i€X
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Ce bipolaire est I’enveloppe convexe équilibrée faiblement

fermée de ® A;; mais le dual de (L;); étant Ly, il en est aussi
i€X

Ienveloppe convexe équilibrée fermée pour la topologie
de (L[)é.
En particulier tout point de L; est contenu dans ’enveloppe
d’une partie %I A{; cette partie est équicontinue dans L; donc
i

bornée dans (L,);, ce qui prouve que ® L; est strictement
€
dense dans (L,),, 1€t c.q.f.d.

ProrposiTion 7 (Associativité). — Soit (I))ren une partition
de Uensemble d’indices 1. Il existe un isomorphisme canonique,

algébrique et topologique, entre Ly = ¢ L;et ¢ L, = ¢ ( € Li).
i€X AEA AEANETL,
Cet isomorphisme associe les ensembles e-équihypocontinus de

formes multilinéaires sur [] (L). et les ensembles ¢-équihy-

i€X
pocontinus de formes multilinéaires sur [] (Ly):
N N r€A
Soit en effet X e ¢ L;.X est une forme multilinéaire sur

II (Ly):. Désignons par 0, l'application multilinéaire cano-
AEA
nique de H (L;): dans (Ly,) (corollaire 4 de la proposition 2).

Alors (li)iﬂ» X((O;((l ),511» \€ A> est une forme multilinéaire
X sur H ¢ S1’un des (l’) converge vers 0 et que les autres

parcourent des parties équicontinues, I'un des 0;\((l,),ﬂl)
converge vers 0 et les autres parcourent des parties équiconti-
nues, puisque 0, est e-hypocontinue et qu’elle applique tout
produit de parties équicontinues des L;, tel,, dans une

partie équicontinue de (Ly);; donc, X étant e-hypocontinue,
—}E((f)ie,) converge vers 0, autrement dit X est ¢-hypocon-

tinue, XeL,.

1 Py apphcatlon linéaire X — X de ¢ L; dans L, est injective;
AEA

si en effet X- 0, cela prouve que X est nulle sur le sous-

espace H(@ Li) de JJ (Lg):; comme ® L. est dense
AEA \ €N, AEA i€,

dans (Ly); (proposition 6), cela entraine X=0.
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Cette application X — X est aussi épijective. Soit en effet

Y une forme multilinéaire e-hypocontinue sur [] (L).; elle
i€l
<® L’); montrons
AEA \i€L
que cette apphcatlon Y, est - hypocontinue (en appelant
partie équicontinue de ® L, un produit tensoriel de parties
€I,

équicontinues des L), et en munissant ® L de la topologle
lel\

induite par (Ly).). Soit A= (1, m). Supposons que p;\, pour

A =2, ... m, parcoure une partle equ1contmue de ® L/, c’est-a-
JEN

dire un prodult ® A}, les A} étant des parties equlcontmues

définit une forme multilinéaire Y sur

compactes des (Lj)i. Supposons d’autre part que pie® L,
keI,

converge vers 0, pour la topologie induite par (Ly,).. Pour tout
systéme de l;.eLj., Je [:I,= U I,, appelons u;((l}),-e‘\,,
A=2..m !
la forme multilinéaire sur [] (L,).: (l )ke, —»Y((l )@1) Cette
KEL,
forme multilinéaire est e-hypocontinue, c’est-a-dire définit un
élément u?((f})jecl‘> de L;; nous avons vu (proposition 4)
que uj est une application e-hypocontinue de [] (Lj); dans Ly,
e{,
Elle est donc continue sur tout produit de parties équi-
continues, et par suite u;(H A;) est compacte dans Lj.
Je(L,
Cela prouve que, lorsque p)\— ® l’ A = 2, ... m, parcourt
® Aj, et que p, converge vers 0 dans ® L, muni de la topo-

1308 kEI,
logie induite par (Lj);, c’est-a-dire uniformément sur toute

partie compacte de L;, puisque L, est quasi-complet (propo-
sition 3), Y:((;Dxe A) = GZ, u?((ij’-.)je(l-;'» converge vers 0.

En faisant ensuite pour A =2, ... m le raisonnement que

. . 7 .
nous venons de faire pour A =1, on voit que Y, est bien

e-hypocontinue. Mais alors, puisque ® (L,); est dense dans
€

I
(Ly,):, et que les parties équicontinues de L; sont contenues

dans des enveloppes de produits tensoriels de parties équi-
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continues des L;, i e I; (proposition 6), Y, se prolonge en une

forme multllmealre Y, =X, e hypocontinue, sur H (Ly,)e ();

etona Y= X ce qui prouve bien que lapphcatlon X-»X
est epl]ectlve

On voit donc que X—»X est un isomorphisme algebnque

entre les espaces vectoriels ¢ L; et Ly. Dire que X converge
AEA

vers 0 dans Ly, c’est dire qu’il converge vers 0 uniformément

. . ’ . . 3

sur tout produit de parties équicontinues des Li, donc que X

converge vers 0 uniformément sur tout produit tensoriel de

. ’ . . . >

parties équicontinues des ® Li, A e A; dire que X converge

€1,

vers 0 dans ¢ L;, c’est dire qu’il converge vers 0 unifor-
AEA

mément sur tout produit de parties équicontinues des L.
En appliquant alors la proposition 6 a chaque ensemble d’in-
dices I, on voit que X converge vers 0 si et seulement si X
converge vers 0, X — X est un isomorphisme topologique.
Enfin les ensembles ¢-équihypocontinus dé formes multili-

néaires sur [] (Ly): (resp. sur H(Li)é) sont les parties rela-
AEA i€X
tivement compactes de ¢ Ly, (resp. L;) (proposition 2), donc
AEA

[
. . —_— —
elles se correspondent par I'isomorphisme X — X, et la pro-
position est démontrée.

Cororratre 1. — Les espaces ¢ (L;; M) et ¢ (Ly; M) sont
i€X AEA

canoniquement isomorphes, algébriquement et topologiquement.
L’isomorphisme met en correspondance les ensembles e-équi-
hypocontinus d’applications multilinéaires de [](L,). dans M
et de ] (Ly). dans M. i€t

Le ;)i%mler est en effet lsomorphe ae((Lyier, M), le deuxiéme
a e((Ly)yep, M) d’aprés la proposition 4 (appliquée respective-
ment a4 ’ensemble d’indices I, somme de I et d’un élément o,

avec L,=M, J=1, K={ow{, et & 'ensemble d’indices A,,

(') Boursak1 [2], proposition 8, page 41 et remarque en petits caractéres sui-
vant la définition 2, page 39. Il s’agit dans BourBsak1 d’applications bilinéaires, le
résultat est valable pour des applications multilinéaires.
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somme de A et de v, avec L,=M, J=A, K={w{). Mais
alors, d’aprés la proposition 7 (associativité), ces espaces sont
1somorphes (et ils sont aussi isomorphes a LeM). La corres-
pondance entre ensembles ¢-équihypocontinus ne peut pas se
montrer de cette maniére, car ces ensembles ne sont pas les
ensembles relativement compacts des espaces isomorphes
considérés (voir page 32). Nous remarquerons simplement

qu'un ensemble H (resp. H) d’applications multilinéaires de

11 (L), dans M <resp. de [J (Ly): dans M) est e-équihypo-
i€X AEA ) )
continu si et seulement si, pour toute partie équicontinue M’

de M’, ’ensemble (H, M) (resp. H, M) de formes multilinéaires
sur J[(L). (resp- I1 (L)) défini par ( ‘a—><X( )ex), 7
i€l AEA

pour X e H, m M (resp. par (57 hien — X((Fhea)s ™)
pour X e H, m' e W) est e-équihypocontinu.

11 suffit alors d’appliquer a (ﬁ, M) (resp. H, M) la fin de
la proposition 7.

On remarque d’ailleurs immédiatement qu’on aurait pu
démontrer directement le corollaire, et que la proposition 7 en
aurait été un cas particulier pour M = C, corps des scalaires.

CoroLLAIRE 2. — Les espaces K (L M) et LM sont canoni-
quement isomorphes.
En effet ¢ (L;; M) =~ ¢((L;)ie, M)~ LM (propositions 4 et 7).

i€l

Propriétés particuliéres aux espaces complets.

Prorosition 8. — Soient L un espace localement conveze
séparé complet, M un espuce localement convexe non nécessaire-
ment séparé ni quasi-complet. Une application linéaire u de L,
dans M, continue sur toute partie équicontinue de L', est continue
sur L.

Soit en effet M, I'espace séparé associé & M. u définit alors
une application u, de L; dans M,, dont les restrictions aux
parties équicontinues de L' sont continues. Montrons que u,

est continue de o(L’, L) dans o(M,, M;). Soit moe M;. Nous
devons montrer que la forme linéaire l—><u0 ?’-, m{,\/ est
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faiblement continue sur L’; or elle est continue sur toute
partie équicontinue de L', notre assertion résulte donc d’un
théoréme de Grothendieck, valable parce que L est complet (*).
La proposition 5 montre alors que u, est continue de L;dans M,,
donc u est continue de L. dans M.

CoroLraIre 1. — Si L est complet, la topologie L. est la
topologie localement convexe la plus fine qui induise sur les
parties équicontinues de L' une topologie moins fine que L,
(ou o(L’, L)). Appelons en effet M I’espace L', muni de n’im-
porte quelle topologie localement convexe (non nécessairement
séparée ni quasi-compléte) qui induise sur les parties équi-
continues de L’ une topologie moins fine que L; ou o(L’, L).
Alors I'application identique de L. dans M est continue sur
toute partie équicontinue de L', donc continue, et L; est plus
fine que M.

CoroLLAIrRE 2. — Si L est complet, une partie W' de L',
convexe équilibrée, qui coupe toute partie équicontinue de L’
sutvant un voisinage de 0 dans cette partie pour la topologie L.,
est un voisinage de 0 pour la topologue L.. '

Appelons en effet M I'espace L’ muni de la topologie loca-
lement convexe ayant pour systéme fondamental de voisi-
nages de O les ensembles AW’, A € C, A5£0. M induit sur les
parties équicontinues de L’ une topologie moins fine que L.,
donc M est moins fine que L; d’aprés le corollaire 1, et W’ est
bien un voisinage de 0 de L.

CoroLraire 3. — Sotent L, des espaces localement convexes
séparés complets, M un espace localement convexe séparé (non
nécessairement quasi-complet). Tout ensemble H d’applications
multilinéaires de [ (L)). dans M, équicontinu sur tout produit

i€l
de parties équicontinues des Li, est e-équihypocontinu.

C’est ce résultat que nous avions annoncé a la proposition 2
(remarque 2°) et a son corollaire 1.

La démonstration n’utilise méme pas la proposition 2.
Soit I = (1, 2, ... n). Soient A; des parties équicontinues

des L, :=2... n. A chaque X eH et a chaque élément

(') GroramenDIECK [1], corollaire 5°.



THEORIE DES DISTRIBUTIONS A VALEURS VECTORIELLES 43
i=n

5 . . . « 4 e t-71 37
( ;),-z,,.__,, de I[ Aj, associons I'application linéaire ui(l;, ... l,’,) :
=2

- — /e - -
U-X(I, T, ...T), de (L,). dans M.
Soit M un voisinage de 0 disqué dans M. Appelons W’
Iensemble des I; de L; tels que ui(iz, E)E soit dans M,
i=n _»
pour tout X eH, et tout (I})i_, ,e J[[Al Puisque X est
i=¢2
équicontinu sur tout produit de parties équicontinues des
i» W' coupe toute partie équicontinue de L; suivant un voi-
sinage de 0 de cette partie pour la topologie de (L,);; donc
d’aprés le corollaire 2, W’ est un voisinage de 0 de (L,), ce qui
prouve que H est e-équihypocontinu.

AppricaTiON. — Le dual fort d’un espace de Schwartz complet
est ultrabornologique.

Un espace de Schwartz (') L est un espace localement
convexe séparé tel que, pour tout voisinage disqué ¥ de 0, il

existe un voisinage U de 0 dont I'image dans Lq (*) soit rela-
tivement compacte. On peut encore donner une condition
équivalente : pour toute partie équicontinue A’ de L', il existe
une partie équicontinue convexe équilibrée faiblement fermée B’
telle que A’ soit relativement compacte dans Ly (*).

Un espace localement convexe séparé est ultraborno-
logique (*) s’il est limite inductive d’espaces de Banach; tout
espace ultrabornologique est bornologique et tonnelé, tout
espace bornologique et quasi-complet est ultrabornologique.
Considérons tous les espaces normés Ly, ou les B’ sont les

(1) Cette dénomination est due & M. GroTHENDIECK | GROTHENDIECK [2], page 116.

(%) Le voisinage disqué U définit une pseudo-norme p, telle que U soit la semi-
boule p(-l)) < 1; Lq) est I'espace séparé normé associé, fm son complété, espace
de Banaca.

(3) Si B est une partie bornée disquée d’un espace localement convexe M, My est
le sous-espace de M engendré par B, muni de la norme pour laquelle B est la boule
unité. On sait que My est complet, donc est un espace de Banach, toutes les fois
que B est compléte (voir Boursak: [2], page 21, démonstration du lemme 1). En
particulier, toute partie équicontinue disquée B’ de L’ faible est compléte, donc
L} est un espace de Banach.

Si O est un voisinage disqué de L, Lo est le dual de Lq) ou fm.

(*) Dans Boursak1 [2], page 34, exercice 11, on trouvera une définition légére-
ment différente. Ici L est ultrabornologique pour I'une ou I’autre définition, puisque
nous démontrons que tout ensemble W’ convexe équilibré, absorbant toutes les
parties équicontinues, est un voisinage fort de 0.
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parties équicontinues convexes équilibrées faiblement fermées
de L’; les B’ sont alors faiblement compactes donc faiblement
complétes, et par suite les Ly sont des espaces de Banach.
Soit L; la topologie limite inductive des Lg, ¢’est-a-dire la topo-
logie localement convexe la plus fine telle que les injections Lj
— L; soient continues. Comme les injections Ly — L. sont
continues, L, est plus fine que L. Alors, d’apreés le corollaire 1,
valable puisque L est complet, on aura L; = L; si 'on sait
que ces deux topologies induisent la méme topologie sur toute
partie équicontinue disquée A’ de L'. Or, si B’ est une partie
équicontinue disquée de L' telle que A’ soit compacte dans Ly,
(une telle partie existe puisque L est un espace de Schwartz),
on sait que, sur Ly, et a fortiort sur A’, L et L sont plus faibles
que Ly-; mais A’ est compacte dans Lg, donc L et L, induisent
bien la méme topologie sur A’ et on a bien Ly = L.

Comme L est un espace de Schwartz, les parties bornées
de L sont relativement compactes, et comme L est complet, L,
est la topologie de la convergence uniforme sur les parties
relativement compactes, donc finalement L est la topologle
forte de L', qui est ainsi limite inductive des Lg,

c. q.f. d.

Conséquence: les espaces de distributions &', 9, ', sont
bornologiques (*).

Cas de quelques espaces particuliers.

ProrosiTioN 9. — Si les L; et M sont des espaces (non néces-
satrement quast-complets) métrisables ( resp. de Frechet, resp.
normés, resp. de Banach), il en est de méme de £ (Li; M).

Si les L, et M sont métrisables, si (U,.,,,),,=,,2,.__ (resp.
(Via=1,2...) est un systéme fondamental dénombrable de
voisinages de 0 dans L, (resp M), et si W, est I’ensemble des X
de £ (Li; M) tels que X(HU )cV,., les W, forment un

i€X
systeme fondamental dénombrable de voisinages de 0 de «
i€I
(L;; M), qu1 est ainsi métrisable. Si alors les L; et M sont des

(') Propriété démontrée par une autre méthode par GroTHENDIECK [2], page 85,
théoréme 10.
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espaces de Fréchet, ¢ (L;; M) est métrisable et complet
i€I

(corollaire 1 de la proposition 4), donc est un espace de Fréchet.
Siles L; et M sont normés, il existe sur ¢ (L;; M) une
norme naturelle qui définit sa topologle i€

; —> — [ /<
Li5) K= sw [X(@e)]
17l <1, iex
Si alors les L; et M sont des espaces de Banach, ¢ (L;; M)
i€X

est normé et complet, c’est donc un espace de Banach.

Dans le cas ou tous les espaces considérés sont normés (ou
sont des espaces de Banach, si on doit les supposer quasi-
complets), les propositions démontrées s’améliorent :

o 1= 11l

. > ’ r
a) si les [; sont des éléments des L,

b) dans la proposition 1, |jul| = HHu,H

c) IV 1somorphlsme de la proposmon 4, entre L; et s (Lj, L),

est une isométrie.

d) dans la proposition 6, la boule unité de L est l’enveloppe
(dans (Ly);) du produit tensoriel des boules unités des L.

e) L’isomorphisme de la proposition 7, ou de son corollaire 1,
est une isométrie.

f) Les isomorphismes ¢ (L;; M)=c¢((Ly)ier, M)~ LieM sont
des isométries. €l

ProrositioNn 10. — Si L et M sont des espaces de Banach,
LeM est isomorphe a Uespace des applications linéaires compactes
fatblement continues de L' dans M, et la norme d’un élément
coincide avec la norme de Uapplication linéaire correspondante;
L’eM est tsomorphe a Uespace I'(L; M) des applications linéaires
compactes de L dans M, et la norme d’un élément est la norme de
Papplication linéaire correspondante.

LeM est en effet isomorphe a 4 (L;; M). D’aprés la propo-
sition 5, u appartient a ¢(L;; M) si1 et seulement si-elle est
continue de o(L’, L) dans oM, M), c’est-a-dire faiblement
continue, et si en outre I'image u(B’) de la boule unité B’ de L
est relativement compacte dans M, c’est-a-dire si u est une
application compacte ('); dans ce cas, comme B’ est compacte

(') Les applications compactes sont aussi appelées complétement continues.
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pour L. u(B’) est méme compacte dans M. Pour ue LM,

on a ||u“=‘ Sllll‘l'il ||ul’” d’aprés ¢) page 45, ||u|| est done
VeEL, ||| €1

bien la norme de I'opérateur ue {(L’'; M).

D’autre part L’e M est isomorphe a £ ((L');; M) = £, (L¢; M).
Siu e (L;; M), u définit a fortiori un opérateur u, de L dans M;
comme la boule unité B” de L" est compacte dans L, son
image u(B”) est compacte dans M, donc I'image u,(B) de la
boule unité B de L est relativement compacte dans M, u, est
une application linéaire compacte de L dans M. Ainsi u — u,
est une application linéaire de {(L;; M) dans ['(L; M). Cette
application est injective; si en effet u, est nulle, u est nulle
puisque L est dense dans o(L", L') donc dans L;. Cette appli-
cation est aussi épijective. Si en effet ¢ est une application
linéaire compacte de L dans M, sa bitransposée u = “ est
continue de o(L’, L') dans s(M", M’); comme ¢(B) est rela-
tivement compacte dans M, son adhérence ¢(B) est compacte
dans M, donc a fortiort dans o(M”, M'), et comme B” est I’adhé-

rence faible de B, u(B”) est dans ¢(B); alors u applique L"
dans M, elle est continue de o(L’, L') dans o(M, M’), et I'image
u(B”) est relativement compacte dans M, donc, d’aprés la
proposition 5, u est continue de L; dans M (et alors u(B") est
méme compacte dans M; mais ¢(B) n’est en général que rela-
tivement compacte), et sa restriction u, a L est bien ¢.

Ainsi la correspondance u<-u, est un isomorphisme algé-
brique entre {(L7; M) ou L'eM et ’espace ['(L; M) des opérateurs
compacts de L dans M. La norme de ueL'eM=~Y (L;; M)
est ||ju|| = sup Huﬁ”, comme B est dense dans B” pour L; et

Tep’ C
que u est continue de L; dans M, ||u|| est encore silp”u.,.li.

lEB
c’est-a-dire la norme de 'opérateur compact u,, c.q.f.d.

Produit ¢ et produit tensoriel topologique.

ProrosiTion 11. — Soient L, M, des espaces localement
conyexes séparés (non nécessairement quasi-complets). L’espace
L ® M (') est un sous-espace vectoriel topologique de LeM. I1

(') GroTHENDIECK (3] et [4], page 89, appelle L ® M ce que nous appelons L, &. M.
Voir aussi ScawARTz [2] exposé 7.
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est strictement dense (resp. dense) pour tout M, si et seulement
st L vérifie la propriété d’approximation stricte (resp. d’approxi-
mation) (').

Tout d’abord on a L®Mc LM (page 19). Sur Lo M, la
topologie ¢ de Grothendieck est celle de la convergence uni-
forme sur les produits de parties équicontinues de L' et M',
c’est-a-dire la topologie induite par LsM.

Soit ued(M;; L). L’application 0: ¢—vou de L (L; L)
dans 4(M;; L) est continue, parce que 'tmage par u de toute
partie équicontinue disquée de M; est convexe équilibrée
compacte dans L. Si u est dans L' ® L, c’est-a-dire de rang
finl, vou est aussi de rang fini et faiblement continue, donc
dans M ®L, autrement dit I'application 0 appliqué L'® L
dans M ® L. Par ailleurs 0(I) = u, s1 I est 'opérateur iden-
tique de L. Donc si L vérifie la propriété d’approximation
stricte (resp. d’approximation), I est strictement adhérent
(resp. adhérent) a L' ® L dans £, (L; L), donc 0(I) = u est
strictement adhérent (resp. adhérent) a OH(L'® L)cM® L
dans ¢, (M; L), c’est-d-dire L ® M est strictement dense
(resp. dense) dans LeM.

Réciproquement, L étant fixé, supposons que, pour tout M,
L ® M soit strictement dense (resp. dense) dans LcM.

Prenons M = L;. On sait que £,(L; L) est un sous-espace
topologique de LeL; (corollaire de la proposition 5).

Comme L ® L' ¢ €(L; L), et que tout élément de L:L; est
supposé strictement adhérent (resp. adhérent) a L o L/,
I'élément I de £, (L; L) est strictement adhérent (resp. adhé-
rent) 4 L ® L', et L vérifie la propriété d’approximation
stricte (resp. d’approximation), c.q.f.d.

CorovrrAIre 1. — St Let M sont quast-complets (resp. complets ),
et st Pun deux vérifie la propriété d’approximation stricte
(resp. d’approzximation), alors L & M (resp. L .® M) est
tdentique a LeM.

En effet LeM est alors quasi-complet (resp. complet) (pro-
position 3).

On en déduit que si L et M sont complets, et si 'un d’eux
vérifie la condition d’approximation stricte, le quasi-complété
L 8 M coincide avec le complété L ® M.

() Voir Préliminaires.
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CoroLLAIRE 2. — Si les L, sont quasi-complets, et st tous, sauf
un au plus, vérifient la propriété d’approximation stricte (resp.
d’approximation), ? L; est strictement dense (resp. dense)

i€l
dans L. St tous les L; vérifient la propriété d approximation
stricte (resp. d’approzimation), il en est de méme de L.

Démontrons la premiére propriété par récurrence sur le
nombre n d’éléments de 1. Elle est évidente s1 n = 1. Suppo-
sons la démontrée lorsque I a n—1 éléments, et démon-
trons la pour I=(1, 2, ... n). Nous supposons que L,,...,L,,
vérifient la propriété d’approximation stricte (resp. d’appro-
ximation).

i=n—1 i=n—1

Alors ® L, est strictement dense (resp. dense)dans ¢ L,

=1 i=1

i=n—1
d’aprés I’hypothése de récurrence; alors ®L,~=< ® L1)®L,,
i€I i=1
i=n—1

est strictement dense (resp. dense) dans ( € L,~>®EL,,; comme

i=1
alors L, vérifie la propriété d’approximation stricte (resp.
d’approximation), ce dernier espace est strictement dense
i=n—
(resp. dense) dans ( € ’L,->5L,, d’apres la proposition 11. Enfin
=1
ce dernier espace est Ly puisque les L; sont quasi-complets
(proposition 7). Finalement ®L,; est strictement dense (resp.
dense) dans L. iex
Supposons maintenant que tous les L; vérifient la propriété
d’approximation stricte (resp. d’approximation). Soit M un
espace localement convexe séparé quelconque, non nécessaire-
ment quasi-complet.

D’aprés la premiére partie du corollaire, ® L;® M est stricte-
€I

ment dense (resp. dense) dans &((L,)er, M) = LM (corollaire 2

de la proposition 7), donc a fortiori L;®M est strictement

dense (resp. dense) dans L;eM; alors L;®M, strictement

dense dans L; ® M, est lui aussi strictement dense (resp. dense)

dans LM donc a fortiori dans L;eM. Cela prouve, d’apres la
proposition 11, que L; vérifie la propriété d’approximation
stricte (resp. d’approximation).



THEORIE DES DISTRIBUTIONS A VALEURS VECTORIELLES 49

§ 2. Définition des distributions a valeurs vectorielles.

Nous avons vu dans un article antérieur (') que, si # est
un espace de fonctions différentiables sur R” a valeurs sca-
laires (réelles ou complexes) et E un espace vectoriel topolo-
gique localement convexe séparé quasi-complet, 1l y a plusieurs
définitions possibles, a priori aussi naturelles les unes que les
autres, pour I'espace des fonctions vectorielles définies sur R*
a valeurs dans E du type #. Ainsi nous avons distingué les
espaces 9" (E) et 9" (E), appelés alors §D\7"(E) et 9" (E)
respectivement; d’autre part nous avons défini #™(E) (appelé
alors %”‘(E)) comme ’espace des fonctions m fois continuement
différentiables scalairement dans #™, et non comme ’espace
des fonctions scalairement m fois continuement différentiables
et scalairement dans #™, ces deux espaces étant différents
pour m fini. La définition que nous avons retenue est celle qui
pour ¥#™(E) donnait le produit tensoriel topologique quasi-
complété #"®, E. Ce sont les mémes considérations qui nous
guideront pour les distributions a valeurs vectorielles.

DErintTioN. — Une distribution d’ordre < m (fint ou infini)
sur R* @ valeurs dans E, espace vectoriel topologique localement
convexe séparé, sera une application linéaire continue T de D"
dans E; Uespace de ces distributions, qui est donc 4£(D™; E),
sera ausst noté D'™(E). Soit m < m’. Une application linéaire

continue T de D™ dans E défimt a fortiort une application
linéaire continue T de ™ dans E; par ailleurs T’ suffit a

caractériser T car elle définit T sur le sous-espace dense D™
de 9. On peut donc considérer (abstraction faite de toute
topologie) 9'"(E) comme sous-espace de 9'™(E). En particu-
lier tous ces espaces sont contenus dans 9'(E) = £(9; E),
espace des distributions a valeurs dans E.

(1) Voir Scawarrtz [1]; en particulier page 106, lemme 2 page 146, et théoréme 1,
page 111. Nous changeons ici les notations adoptées dans cet article. On voit en

effet que Fm (E) est le plus usité, tandis que #6™(E) ne s’emploie que dans des cas
exceptionnels; autant vaut prendre la notation la plus simple pour le cas le plus fré-
quent; nous écrirons donc désormais 6™(E) et 36™(E) au lieu de J6™(E) et Hm(E)
respectivement.
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En général nous munirons 9’"(E) de la topologie £.(9™; E)
ou 9;"(E) de la convergence uniforme sur les parties compactes
de 9™; parfois de la topologie L,(9"; E) de la convergence
uniforme sur les parties bornées de 9™. Pour m infini, ces deux
topologies n’en font qu’une et 9’ (E) sera toujours considéré
comme muni de cette topologie.

Dans toute la suite, sauf mention expresse du contraire,

E sera un espace vectoriel topologique localement convexe séparé
quast-complet.

Prorosition 12. — E n’étant pas nécessairement quasi-
complet, les espaces D"(E), 4 (Ei; D) et D"E sont canoni-
quement isomorphes. St E est quasi-complet, D;"E est quasi-
complet et identique a D"®.E; st E est complet, D."E est
complet et vdentique ¢ D" ®, E.

DtmonsTRATION. — D™ a la topologie ©(D™, D'™) ('), done
D = (D™, (§ 1, page 17), alors les isomorphismes résultent
du corollaire 2 de la proposition 4 du § 1; comme D;" est
complet (*), et a la propriété d’approximation stricte (corol-
laire 2 de la proposition 4 des préliminaires), l'identité
DmeE =D Q. E (resp. D" ®.E) si E est quasi-complet (resp.
complet) résulte du corollaire 1 de la proposition 11 du § 1.

Si T est une distribution a valeurs dans E muni de sa topo-
logie affaiblie, comme 9" a la topologie 7 (D", 2'") de Mackey,
Iapplication T de 9 dans E, faiblement continue, est aussi
continue, et T est aussi une distribution a valeurs dans E
muni de sa topologie initiale.

D’ailleurs pour qu’une application linéaire de 9™ dans E
soit continue, il faut et il suffit, puisque 9™ est bornologique (*),
qu’elle transforme toute partie bornée de D™ en une partie
bornée de E : I’espace des distributions d’ordre < m a valeurs
dans E, abstraction faite de sa topologie, ne dépend pas de la
topologie de E, mais seulement de ses parties bornées.

(!) Un espace tonnelé a la topologie T de Mackey (Boursaxi [2], proposition 5,
page 70); or D7 (K, compact de R") est un espace de Fréchet, donc tonnelé, et P,
limite inductive des Dg, est aussi tonnelé (Boursaki [2], corollaire de la proposi-
tion 1, page 2 et corollaire 2 de la proposition 2, page 2).

(?) DieuponNN£E-Scawartz [1], proposition 12, page 82.

(s) BourBaki [4], théoréme 3, page 11; le fait que D™ soit bornologique résulte
de ce qu'il est un espace Y%, voir ibidem milieu de la page 11. On trouvera aussi le
résultat énoncé dans DiEupoNNE-ScawaRrTz [1], proposition 6, page 71.
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Maintenant, soit T une application linéaire quelconque de E’
dans 9. Par transposition, elle définit une application linéaire
continue de 9™ dans E’*, dual algébrique de E’, lorsqu’on
munit 9™ de sa topologie affaiblie, et E'* de la topologie
o(E™ E'); T est une distribution d’ordre < m a valeurs dans
E’*. Pour qu’elle soit une distribution d’ordre < m a valeurs
dans E(et par conséquent pour que T soit continue de E|
dans 9., il suffit que, pour toute ¢ € D™, f(cp) soit dans E;
car alors T est une distribution & valeurs dans E muni de sa
topologie affaiblie, donc & valeurs dans E muni de sa topo-
logie initiale.

Notation. — Nous réserverons le nom de distributions
d’ordre <{m a valeurs dans E aux éléments de £(9D"; E), et

nous noterons D."(E) 'espace £.(9P"; E). Pour T‘e:ﬁ(“ m: E),
nous appellerons T Yélément de d(E¢; D™) associé a T par
transposition nous noterons 'f(?) eE Tl image de 3 € 9™ par T
et <.'T e€)ed" l’1mage ‘T( ) de ¢ e E par T. Nous poserons

(Ia 23 1) <\T’ Ps e //"‘ \T(?‘), el>= \T, e’>(?)’

I’égalité entre les deux derniers membres marquant précisément

la relation de transposition entre TetT ").

Quant & l'espace 9."®.E, il est isomorphe & chacun des
deux précédents mais formellement non identique. Il n’y aura
cependant pas d’inconvénient dans la suite a Didentifier

complétement a £,(9"; E). Pour Te '™ et ce E, nous appel-
lerons donc T ® ¢ I’élément de 4(9D™; E) défin1 par

(1, 25 2) (Tee) (5)=T(x)e,

(1) Nous inversons les notations de Scrwartz [1]: nous appelions L7 I'appli-
cation & > <;, ¢ ), et Ly lapplication T > T(;), page 125 de I'article cité; ici au
contraire nous appelons T ou LT Tlapplication Lla-)?(a]a), et T ou 'L¥ Papplica-
tion :’-»('f,:’) Cette modification est motivée par la considération suivante:
si T est une fonction; e §°(E), il est normal que I'application T ou L aille dans le
méme sens que I'application ;; or ; applique R" dans E, et sil’on identifie chaque

point de R" 4 la mesure définie par la masse unité en ce point, ; devient une appli-
cation d’un sous-espace de §'° dans E; son extension en une application de &/ tout
entier dans E doit étre appelée L7
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t (T ® ) I'é1ément de 4(E.; D) défini par
(I, 2; 3) (Toe, ¢)="{, & )T.

Naturellement dans bien des cas il y aura méme intérét a iden-
tifier complétement les 3 espaces isomorphes, et a ne plus

. . o - o . . » .
distinguer T de ‘T. Dans d’autres cas il y aura intérét a ne plus
faire aucune identification.

Autres types de distributions vectorielles.

DEFINITION. — J6 étant un espace de distributions ('), E un
espace localement convexe séparé (non nécessairement quasi-
complet), on appelle #(E) l'espace #:E, identifié aussi a
4,(3.; E).

C’est un sous-espace de 9'(E), muni d’une topologie plus
fine que la topologie induite. C’est I’espace des distributions T

a valeurs dans E, telles que ‘T soit une application continue
de E{ dans #6; sa topologie est celle de la convergence uniforme

de T sur les parties équicontinues de E'. T—T est un iso-
morphisme, algébrique et topologique, de #6(E) sur 4/(E;; 76)
¥ (E) est quasi-complet (resp. complet) si # et E sont quasi-
complets (resp. complets). Toutes les propriétés énoncées
pour #(E) se voient immédiatement, en appliquant les résul-
tats du § 1, notamment la proposition 1 (injection de #(E)
dans 9'(E)), le corollaire 2 de la proposition 4, la proposition 3.

Pour % = 9", on trouve #(E) = D"(E), d’apres la pro-
position 12.

Dans la suite, sauf mention expresse du contraire, %6 et E
seront supposés quast-complets.

Prorosition 13. — Soit X un espace de distributions normal
(non nécessairement quasi-complet), et soit E un espace locale-
ment convexe séparé (non nécessairement quasi-complet). L’espace
{.(R; E) est un sous-espace vectoriel topologique de K (E),
identique & cet espace tout entier sv K a la topologie v.

D’abord J. est un espace de distributions normal (propo-

(1) Rappelons qu’un espace de distribution sur R* est un sous-espace de Il'es-
pace 9’ des distributions sur R*, muni d’une topologie localement convexe plus fine
que la topologie induite par 9'.
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sition 4 des préliminaires). Il suffit ensuite d’appliquer le
corollaire de la proposition 5 du § 1.

Remarque. — S1 E est quasi-complet (resp. complet), et si
A est strictement normal (resp. normal), il suffit, pour que
T e 9'(E) soit dans £(%; E), qu’elle soit continue sur 9 muni
de la topologie induite par J.

Les espaces usuels et la propriété (c).

Toute distribution T de #(E) est « scalairement dans 6 »,
autrement dit <T, ;;’> est dans # pour tout ¢ < E'. Mais la
réciproque n’est pas nécessairement vraie (voir exemple
page 56, avec # = #6™). Nous introduirons alors la propriété (¢)
relative & Uespace ¥ (non nécessairement quasi-complet) :

Propriété (¢) : Quel que soit Uespace localement convexe séparé

quasi-complet E, toute distribution T a valeurs dans E, scalai-
rement dans 36, appartient a J(E); en d’autres termes toute

application linéaire ‘T de E. dans 3, continue lorsqu'on
munit ¥ de la topologie induite par 9', est continue pour la
topologue initiale de 6.

Si un espace de distributions # a la propriété (e), J6(E)
(abstraction faite de sa topologie), dépend de # et non de sa
topologie; en outre il ne dépend que de la topologie affaiblie
de E (voir page 50).

Il nous reste & voir si les espaces # rencontrés dans la pra-
tique vérifient la propriété (c); celle-ci est compliquée & vérifier,
puisqu’elle fait intervenir tous les espaces E; il serait utile de
la remplacer par une propriété intrinseque. Mais les critéres
obtenus sont alors compliqués et inapplicables. Nous allons
plutét partir de critéres suffisants simples, qui montreront
que certains espaces usuels vérifient (¢); et de la passer aux
autres par des méthodes particuliéres a chaque cas.

Prorosition 14. — St K est un espace de distributions normal
et métrisable, %, vérifie la propriété (¢).
. = . . . . .
Soit en effet T une distribution a valeurs dans E, scalaire-
ment dans X'. Nous allons montrer que, si ¢ parcourt une

partie J-bornée de 9, T‘(q;) reste bornée dans E. Pour cela il
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suffit de montrer que T(qa) reste faiblement bornée ('), donc
que, pour tout ¢ ek, <T(<p), Z/ reste borné; d’apres (I, 2, 1)
c’est évident, puisque, par hypothese, <T, e ) est dans J' et
que ¢ reste bornée dans X. Mais alors, X étant métrisable,
9 muni de la topologie Dy induite par H est aussi métrisable,

et T, application linéaire de Dy dans E qui transforme toute
partie bornée de Dy en une partie bornée de E, est continue
de 9% dans E. Comme 9 est dense, donc strictement dense
dans I’espace métrisable J, et que E est supposé quasi-complet,

T se prolonge en une application linéaire continue de X dans E,
donc T e 4(K; E), et T e 4(E,; %), d’ott le résultat.

ExempLEs. — Les espaces & = &, ¥, L? pour 1 L p < o,
Dr pour 1 < p << 0, B, vérifient les propriétés voulues. Donc:
& ¢, LI pour 1 <g< o0, (D7), pour 1 < g<< o, vérifient la
propriété (). N

Soit maintenant T une distribution scalairement dans 9'™.
Alorssia e 9, aT est scalairement dans '™ (le produit multipli-
catif d’une distribution vectorielle par une fonction apparte-
nant a & se définit sans difficulté par

(1, 2, 4) aT(g) = T(ag),
et I'on a
1, 2, 5) a{'f‘, ;7>=<aT, ¢) pourtout e e E).

Cela prouve que l(aT) est continue de E; dans &™. Mais la
convergence dans D;" est locale sur R" et s1, pour tout a e 9,
aS converge vers 0 dans &, cela prouve que S converge

vers 0 dans 9. Donc T e 4(E¢; D™, ce qui prouve que lespace
D vérifie la propriété (e). '

ProrosiTionN 15. — Soit # un espace de distributions normal
dans lequel les parties fermées bornées sont compactes, et tel que
son dual ¥, soit strictement normal. St en outre ¥ a un systéme
fondamental de voisinages de O qui sont 9'-fermés dans 36,
alors ¥ a la propriété «.

(1) Toute partie faiblement bornée d'un espace localement convexe est bornée

pour la topologie initiale (théoréme de Mackey; BourBaki [2], corollaire du théo-
réme 3, page 70).
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DEMONSTRATION. — Soit T une distribution  valeurs dans E,
scalairement dans #. Soit W un voisinage de O, convexe équi-
libré et 9'-fermé, de #; comme T est continue de E. dans #
muni de la topologie induite par 9’, I'image réciproque ‘T‘“(W)
est un ensemble fermé dans E;, donc faiblement fermé dans E';
il est de plus convexe, équilibré et absorbant, donc c’est un
voisinage fort de O dans E’ ('); comme les W forment un
systéme fondamental de voisinages de O dans , cela prouve

que T est continue de Ej dans . Sa transposée T est alors
définie et continue de #, = #, dans E}, bidual de E, muni
de la topologie de la convergence uniforme sur les parties

fortement bornées de E'; a fortior: T est continue de %, dans
E¢, muni de la topologie de la convergence uniforme sur les
parties équicontinues de E’, topologie induisant sur E sa topo-
logie initiale. Mais comme 9 est strictement dense dans 6,
que E est quasi-complet, et que T applique 9 dans E, elle
applique aussi #, continuement dans E, donc 'T‘e%(E), et
¥ vérifie bien ().

Dans la pratique, on verra en général que # a un systéme
fondamental de voisinages de O 9'-fermés de la fagon suivante.
On constatera que toute partie équicontinue H' de #6' est

contenue dans ’adhérence faible K’ d’une partie équicontinue
K’ de #' contenue dans 9 (des troncatures et régularisations
montreront cette propriété). Alors tout voisinage de O dans
#6 contient un polaire H'?, donc contient un K'® qui est fermé
dans # pour la topologie induite par 9’ puisque K’ ¢ 9.

Rappelons aussi que, s1 # a la propriété d’approximation
par troncature et par régularisation, #, est strictement nor-
mal (préliminaires, remarque 3° aprés la proposition 4).

ExempLEs. — D', &', ¥ et surtout D, 6, 9, que nous n’avions
pas encore obtenus, vérifient la propriété (c).

Les espaces que nous avons obtenus ici rejoignent ceux de
notre article antérieur (*) et avec les mémes notations. Mais

() Le polaire de t;! (W) est en effet faiblement borné puisque 3! (W) est absor-
bant, donc aussi borné pour la topologie initiale de E d’aprés le théoréme de Mackey
(BourBaxki1 [2], corollaire du théoréme 3, page 70); alors son bipolaire est un voisi-
nage fort de O dans E’, mais il coincide avec son bipolaire puisqu’il est convexe
équilibré faiblement fermé.

(2) ScawarTz [1].
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ic1 nous démontrons plus : nous savons maintenant que toute
distribution & valeurs dans E, scalairement dans &, est une
fonction indéfiniment différentiable a valeurs dans E.

Prenons maintenant plus généralement pour espace # un
espace 7~ ayant les propriétés définies dans notre article anté-

. . s . . . .
rieur. S1 T est une distribution scalairement dans 7>, elle est

scalairement dans &, donc T est une fonction indéfiniment
différentiable a valeurs dans E; étant scalairement dans #6=, il
résulte de la définition page 102 de notre article précité qu’elle
est dans #~(E) tel que nous I’avions défini & ce moment, c’est-a-
dire T e 4(E;; #6=) (théoréme 3, page 127 de I’article cité),
donc %6~ vérifie (e).

En particulier nous voyons que les espaces Oy, %, vérifient
la propriété ().

Par contre les espaces #™ étudiés dans notre article anté-
rieur ne vérifient jamais la propriété (¢) pour m fini. Ainsi D™,
&m, ne vérifient pas (¢). Il peut en effet arriver qu'une fonc-
tion?déﬁnie sur R" a valeurs dans E soit scalairement m fois
continuement différentiable sans étre m fois continuement

différentiable. Alors 7’, étant scalairement continue, définit
une distribution & valeurs dans E, comme nous le verrons plus
tard (corollaire 1 de la proposition 21); cette distribution est
scalairement dans 6™, mais n’est pas dans §"(E) (Par contre,
rappelons qu’on a toujours #"(E) = #6" & E ! <(Ee;36™) ().

On peut aller plus loin: une distribution Te ?'(E), sca-
lairement dans &°, n’est pas nécessairement définie par
une fonction scalairement continue a valeurs dans E.

Soit T une distribution & valeurs dans E, scalairement
fonction continue. Comme &’ a un systéme fondamental
de voisinages 9'-fermés de O, a savoir les polaires
des parties &°-bornées de 9 (toute partie bornée de &'° est
contenue, par régularisation, dans I’adhérence, pour la topo-
logie faible o(&'°, €°), d’'une partie &'°-bornée de 9), T est
continue de E; dans &°, comme nous I’avons vu da_x:s la démons-
tration de la proposition 15. Par transposition T définit une
application linéaire de &'° dans E’, continue pour les topo-

() Scawartz [1], théoréme 1, page 111, et théoréme 3, page 127.
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logies fortes, et aussi pour les topologies &;° et E; de la conver-

gence uniforme sur les parties compactes de §° et E;. En parti-

culier la masse unité d,(y), y € R", a pour image un élément

f(y) de E”; et comme y — ¢,(y) est une fonction continue sur R”
->

a valeurs dans &, y — f(y) est une fODCthl’l continue sur R* a

valeurs dans E. La relation entre T et f est la suivante.
Comme ¢ peut s’écrire dans &;:

(1, 2; 6) )= [ 3.) ¢(v) dy,
on a, dans E{:
(1, 25 7) )= [..f¥) 2y) dy;

et /T e') -—< fy e pour tout ¢ eE'. On peut donc dire e que la
distribution T est la fonction f d valeurs dans E, T étant

by

. N - >
néanmoins a valeurs dans E. Le prolongement de T a &° se
définit d’ailleurs aussi par une intégrale a valeur dans E”:

(1,2; 8) T(w) = [, Fu) dpty),

pour toute p € &;’.

Ce résultat ne peut pas étre amélioré, et on peut voir par un
exemple que 7 n’est pas nécessairement a valeurs dans E.
Soit E = %, espace des fonctions indéfiniment différentiables
sur Z" (dual de R* = X") tendant vers 0 & I'infini ainsi que
chacune de leurs dérivées, muni de sa topologie usuelle. Soit T
la distribution sur X" a valeurs dans E définie par la trans-
formation de Fourier 7: si ¢ € 9,, T(q,) est son image de Fou-
rier, qui est dans J, et a fortiort dans %.. Un élément ¢ de E/
est une dlstrlbutlon S, appartenant a (@L.),, d’apreés la rela-
tion de transposition (1, 2; 1) et la déﬁnition de l’image de
Fourier d’une distribution (F5(¢) = S(JF¢)), (T, ¢') n’est autre
que la distribution en z transformee de Fourler FS de S;;
c’est une fonction cc_))ntmue de z ('), donc T est scalairement
fonction continue. T se prolonge alors en une application
linéaire continue de & dans E;; I'image de u, mesure a sup-

(') ScawarTz [5], chapitre vi1, § 7, exemple 4, page 112.
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port compact, est encore (par continuité) son image de Fou-
rier, mais celle-ci est dans %,, bidual de $, et non dans
%, lui-méme. En particulier I'image de & (y), yeR" est
exp (— 2imyz), qu est dans %, mais non dans $; la for-
mule (1, 2; 7) est celle qui définit la transformation de Fourier :

(1,2;9) Fo= [ exp(—2imyd)s(y)dy<Y.c B cH.

Au contraire pour m > 1, on peut arriver a une situation

meilleure. Soit T une dlstrlbutlon a valeurs dans E, scalaire-
ment dans 6", m >1. Elle se prolongera en une application
linéaire continue de &™ dans E;. Mais ¢,(y), par régulari-
sation, est limite, dans &,", d’une suite d’éléments de 9, donc

f(y) est limite dans E} et a fortiori dans E! d’une suite d’élé-

ments de E; alors, comme E est quasi-complet, f est & valeurs
dans E lui-méme; il y a donc identité entre les distributions
scalairement fonctions m fois continuement différentiables et
les fonctions scalairement m fois continuement différentiables.
Pour m = o, on retrouverait le fait que & vérifie (¢), mais
c’est & peu prés la démonstration méme de la proposition 15.

L’analyse utilise d’autres espaces importants, notamment
$'([') et Oc. Montrons qu’ils vérifient (¢). Rappelons que si
R*= X" et si =" est le dual de X" et [' un convexe de
=" 9'(I') est 'ensemble des distributions sur X" dont le pro-
duit par toute fonction exp(—£z), £ e [, est dans J;; 1l est mum
de la topologie la moins fine rendant continues les applica-
tions T—exp(—E2)T, Eel’, de ¥'([') dans ¥'. Soit T une
distribution a Valeurs dans E, scalairement dans ' (['). Pour

tout ¢ < K/, (T, T, ¢) est dans ¢ (['); done, pour tout el
exp (—Ez)(T, ¢, c’est-a-dire {exp (— "x)T e , est dans §';
comme ' venﬁe (e), cela 51gmﬁe que, si e converge vers 0
dans E. { (exp (——Ex)T, e’./ converge vers 0 dans ¥, donc
que <'T , & ) converge vers 0 dans ¥'(I'); donc T applique conti-
nuement E; dans §'(['), et '(I") vérifie la propriété (c).

En outre Te P'(E) est dans (4'(['))(E) si et seulement si,
pour tout £ e [, exp (— E&‘:)—T est dans 9'(E).

Soit maintenant T une distribution & valeurs dans E, scalaire-
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g

ment dans O¢. Elle est a fortior: scalairement dans ', done ‘T
applique continuement E; dans ¥'. Soit & la transformation
de Fourier. L’application ‘T de E’ dans ¥’ est continue, et
elle applique E’ dans Oy; comme Oy vérifie (¢), elle est continue
de E. dans O, donc ‘T est continue de E. dans Og, et
Uespace O¢ vérifie la propriété ().

On peut conclure comme suit ce que nous venons de voir
(en y ajoutant les résultats des préliminaires) :

Prorosition 16. — Les espaces D™, &, BT, I, Ox, LI (pour
1<qg<< ), (D), (pourl L gL oc), D™ 8 9, 9 (I), O, sont
des espaces de distributions strictement normauz, ayant les
propriétés d’approximation par troncature et par régulari-
sation, et la propriété d’approximation stricte; ils ont tous la
propriété (), sauf D™, &™ et BT pour m fini.

Pour les différents espaces # donnés dans cet énoncé, on a
une interprétation simple de #(E). Donnons encore I'inter-
prétation de &' (E):

Prorosition 17. — L’espace $'(E) est lespace des fonctions
indéfiniment dérivables a valeurs dans E, convergeant vers 0 a
Uinfini ainsi que chacune de leurs dérivées : sa topologue est celle
de la convergence uniforme sur R* de chaque dérivée. St X' et Y™

sont deux espaces euclidiens, %, , = B, 8. B,.

z,y —

10 Soit en effet fe %' (E). Alors fe &(E), donc c’est une
fonction indéfiniment dérivable & valeurs dans E. Mais on sait
que T—-»?(T) est une application linéaire continue de (%),
dans E. Lorsque eh” s’éloigne indéfiniment dans R”, la
distribution D?(¢(Z — £)) reste dans une partie équicontinue
de Dy, et converge vers 0 simplement sur le sous-ensemble

!

dense D de %°, donc converge vers 0 dans (%°).('); alors
?(Dp(s(fi:——ﬁ))) = (— 1)'P|DP?(E,) converge vers 0 pour [§|— o,
donc f converge vers 0 a I'infini sur R* ainsi que chacune de
ses dérivées; ceci ne suppose pas E quasi-complet. Récipro-

>
quement, soit f une fonction a valeurs dans E, indéfiniment
dérivable, convergeant vers 0 a I'infini ainsi que chacune de

., < - . . o 4.
ses dérivées. Alors ¢ —><?, e> est une application linéaire de E’

() Boursaxkir [2], proposition 5, page 23.
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dans $#°; comme I’ensemble des valeurs de D?f(z), z €« R" pour p
fixé, est une partie relativement compacte de E, on voit que,

si ¢ converge vers 0 dans E; donc uniformément sur toute
-y
partie compacte de E supposé quasi-complet, /\7', e'> converge

vers 0 dans %°. Donc ‘f est continue de E; dans & et ?e & (E).
Enfin la topologie de B (E)x 4. (E.; %°) est celle de la

. , oo, < .
convergence uniforme sur R* de chaque dérivée DP<7, e’>, uni-
formément sur toute partie équicontinue de E’, c’est-a-dire

celle de la convergence uniforme sur R* de chaque dérivée D"f

20 Si alors X' et Y™ sont deux espaces euclidiens,
R, ® B, = BeB, (corollaire 1 de la proposition 11)
=%, (%;) =~ %,(%;). Montrons que cet espace n’est autre que
#,. ,. Tout d’abord, c’est un sous-espace de §,®.6,, muni d’une
topologie plus fine que la topologie induite (proposition 1);
et on sait que §,®.6, peut étre identifié a &, ,('). Soit alors

feB,.®.%B,. En la considérant comme élément de $B;(%)),
elle défimt, d’aprés ce que nous avons vu, une fonction indé-

. > Y .
finiment dérivable f sur X/, a valeurs dans $;, convergeant
vers 0 & 'infim sur X/ ainsi que chacune de ses dérivées

(?(x):f(x, f/)) Soit U, le voisinage de 0 de %B; formé des

fonctions dont la dérivée D? est majorée en module par ¢; alors

DP_)(x) €U, pour |z|> A, convenable, autrement dit

IDeDYf(x, y)l<<e  pour |z|>A,;

DI
f converge vers 0, ainsi que chacune de ses dérivées, lorsque

|z|— o0. Mais f définit aussi une fonction ’? indéfiniment
dérivable sur Y™ a valeurs dans %, convergeant vers 0 a
Pinfini sur Y™ ainsi que chacune de ses dérivées (‘?(y) =f(z,y))
et le méme raisonnement que ci-dessus montre alors que f
converge vers 0, ainsi que chacune de ses dérivées, pour
ly|— oo ; finalement f converge vers 0 ainsi que chacune de
ses dérivées quand |z| ou [y| tend vers l'infini, fe &; ,.

Réciproquement, soit fe B, ,. La fonction f définie sur X'
a valeurs dans & par la formule ci-dessus est indéfiniment

dérivable. Mais chacune de ses dérivées DFfest une fonction

(') ScawarTtz [1], proposition 12, page 113.
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continue sur X' & valeurs dans $,, donc, d’aprés un lemme (')

sur la dérivation des fonctions 4 valeurs vectorielles, f—') est
indéfiniment dérivable sur X' a valeurs dans %,; de plus, elle
converge évidemment vers 0 & I'infini sur X!, ainsi que chacune
de ses dérivées, puisque f converge vers 0, ainsi que chacune
de ses dérivées, pour |z|— oo ; donc on a bien f—)e %.(%,), ou
feR, B %,

La topologie de I'espace %, (%$,) est celle de la convergence
uniforme sur X‘de chaque dérivée DP)? , C’est-a-dire celle de la
convergence uniforme sur X'>< Y™ de chaque dérivée DiDJf,
c’est-a-dire la topologie de %;

z, ¥y

c.q.f.d.

Les espaces %(E) pour certains espaces J6.

10 &™(E) sera le sous-espace de 9'™(E) constitué par les
distributions & valeurs dans E a support compact (le support
d’une distribution a valeurs vectorielles se définit comme pour
une distribution a valeurs scalaires: une distribution est
nulle dans un ouvert 2 de R" si T((p) = 0 toutes les fois que
¢ a son support dans (; la partition de 'unité montre que

toute réunion d’ouverts oi T est nulle est un ouvert ou
T est nulle; le support de T est le complémentaire du plus
grand ouvert de R" ou T soit nulle Pour que T soit nulle
dans Q, il faut et il suffit que \T ¢ ) soit nulle dans Q pour
tout ¢  E'; le support de T est done l’adherence de la réu-
mon des supports des distributions scalaires \T e ) lorsque
¢ parcourt E’). On sait que, pour m = o, & est la limite induc-
tive des 65, K compacts de R" (car la limite inductive des
tx est une topologie plus fine que 8'; mais elles ont les mémes
parties bornées, les parties bornées des &g (*), et comme &'
est bornologique (§ 1, page 44), il a la topologie localement
convexe la plus fine compatible avec ses parties bornées, donc
les deux topologies sont bien identiques).

() Scawarrz [1], lemme 1, page 145.

(3) Toute partie bornée de &' est bornée dans un 8% (ScuHwarTz [4], remarques
suivant le théoréme XXV du chapitre 111); une partie bornée de la limite inductive
des 8% est aussi une partie bornée d’'un & (Boursaki1 [2], proposition 6, page 8).
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On pourra donc définir aussi sur &'(E) la topologie limite
inductive des &x(E). Nous ne définirons pas de topologie
sur §'™(E) pour m fini. Il est clair que &™(E)c §™(E); mais
ces espaces sont en général distincts. D’aprés la proposi-
tion 16, &™(E) est l’espace des distributions d’ordre << m
scalairement a support compact, ce qui signifie seulement

que <T, e ) est a support compact pour tout ¢ eE'. Par
exemple si E = &, la distribution « identique », application
identique de & dans 6™, appartient a &, (&™) = 4 (6™; ), mais
son support est I’espace entier, donc elle n’appartient pas a
g/m (8m)

L’espace &'(E) est lui aussi localement convexe séparé
quasi-complet, et complet s1 E est complet, car il est limite
inductive stricte d’une suite d’espaces quasi-complets ou

complets (). La topologie de &'(E) est plus fine que la topo-
logie induite par &'(E), puisque sur 8x(E) elles coincident; en
général elle sera strictement plus fine.

Si E est un espace de Banach, ou plus généralement un

espace (DF), les espaces & (E) et & (E) sont algébriquement

identiques. En effet, si Te# (E), T est une application
linéaire continue de & dans E (proposition 13), et en vertu des
hypothéses faites sur E, on sait qu’il existe un ouvert U de &

dont I'image T(U) est bornée (*); mais il existe un compact
K de R" tel que toute fonction kg, ou k est un scalaire et ot g a

() Une limite inductive stricte d’espaces complets est compléte d’aprés KéTrE [1].
Une limite inductive stricte L d’espaces quasi-complets L est quasi-compléte; si en
effet F est un filtre de Cauchy borné sur L, ¢’est un filtre de Cauchy borné sur un L,
(Boursaki [2], proposition 6, page 8 et [1], proposition 3, page 64) donc convergent.
Comme, pour K c K/, la topologie de 8 est induite par la topologie de &, la topo-
logie & (E) est aussi induite par 8z’ (E) (chapitre 1, § 1, proposition 1); d’ailleurs tous
les &% (E) ont pour topologie la topologie induite par 9'(E); donc la limite indue-
tive des 84 (E) est bien stricte.

(?) Si L est un espace de Fréchet, M un espace du type (DF), toute application liné-
aire continue de L. dans M est bornée, et tout ensemble borné H de &, (L; M) est équi-
borné. En effet on peut identifier H & un ensemble de formes bilinéaires séparément
continues sur L X M’, borné pour la topologie de la convergence simple sur L X M'.
Mais L et M’ sont des espaces de Fréchet (GroTrENDIECK [2], page 64 en haut),
alors H est séparément équicontinu sur L. X M’ (Boursaxi [2], théoréme 2, page 27),
donc équicontinu (BourBakr [2], proposition 10, page 43). Cela signifie bien qu'il
existe un voisinage U de O dans L tel que U u(4) soit borné dans M, donc que H

est équiborné. ueH
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son support dans CK soit dans U; alors T(;;) =0 si ¢ a son
support dans [K autrement dit T a son support dans K, et

Ted (E). Dans les mémes conditions & (E) et & (E) sont
topologiquement identiques, d’aprés un résultat de Gro-
thendieck ('). Ceci s’applique en particulier & E=¢, ¢,
Dre(1 <g << o).

Par ailleurs, si dans E il existe un voisinage de O ne conte-
nant aucune droite issue de l'origine, &'(E) et &'(E) sont
encore algébriquement 1dentiques. Soit en effet T e&'(E).

L’application T étant continue de E; dans &, /T e’\ reste
borné dans &' et par suite garde son support dans un compact

-< . » . .
fixe K(H') de R” lorsque ¢’ parcourt une partie équicontinue H’
de E’; or ’hypothése faite sur E revient a dire, par dualité,
qu’ll existe une partie équicontinue H; de E’ qui engendre

un sous-espace falblement dense, alors \T e / a son support
dans K(H;) pour_tout e eE et par suite T a son support

dans K(H,), Tet (E). La propriété énoncée pour E revient a

dire qu’il existe une norme continue sur E. L’espace 9™ (qui

n’est pas du type (DF)) a cette propriété, car ¢ — sup|¢(z)| est
ZERM

une norme continue. Au contraire, nous avons vu plus haut
que &'(€) est distinct de &'(§). B
20 Nous avons déja étudié I'espace 9™(E), limite inductive

() GrormENDIECK [4], corollaire de la proposition 6, page 47, appliqué & E; = 8x;,
ou K;estle compact || { ¢ dans R*, et F = E du type (DF); ce corollaire montre
que &’ ®<E est la limite inductive des 8&,-@,‘}3; mais comme 8’ et ses sous-espaces 8k
sont nucléaires (donc vérifient la propriété d’approximation, ScawarTz [2], exposé 17,
proposition 4), 8 ®.E = & ®.E = 8’(E) et 8k; ®-E = 8k;®.E = 81(,( ) d'ou la
conclusion lorsque E est complet. Pour E non complet, le résultat est encore valable.
En effet, nous allons montrer que le dual de &’ (E) et de la limite inductive G des
&k (E) sont les mémes, avec les mémes parties équicontinues, ce qui montrera
I'identité des topologies de &' (E) et de G. Soit donc u une forme linéaire continue
sur G, c’est-a-dire une forme linéaire sur 8'(E) dont la restriction a chaque 8x(E)
soit continue. Comme &% (E) est dense dans 8} ( ) (pmsque méme &x®E est dense

dans 84 (E ( )) u se prolonge en une forme linéaire continue ux sur 8K( ) siKcK',ux
est la restriction de ux', donc I'ensemble des ux définit un prolongement de u en une
forme linéaire u sur 8’( ) dontla restriction & chaque & ( )est continue. Comme 8’(E)

est la limite inductive des Ex( ) u est continue sur 8'( ) et par suite u est continue
sur &'(E). Méme raisonnement pour les ensembles équicontinus de formes linéaires.
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des DZ(E) (*). Toutes les fois que &'(E) et &(E) coincident
algébriquement, il en est évidemment de méme de H™(E) et
D™(E).

30 Nous avons étudié antérieurement I’espace $™(E) (?).

Propriétés d’hypocontinuité.

Prorosition 18. — Soit # un espace de distributions normal.
La forme trilinéaire
T > T N\ __ /T =\ T
(T’ ¢ € )""\<Ta s Z>/= \T(¢), €)= <T’ ;;>(?)
sur #(E) X 36, X E. est hypocontinue par rapport aux parties
compactes de J6(E), et aux parties équicontinues de #' et E'.
L’application bilinéaire (T, q;)—»T(q:) de #6(E) X %, dans E
est hypocontinue par rapport aux parties compactes de 6 (E)
et aux parties équicontinues de ', et 'image par cette applica-
tion du produit d’une partie relativement compacte de 36(E) par
une partie équicontinue de ¥’ est relativement compacte dans E.
L’application bilinéaire (T, &) —~(T, &) de #(E) X E| dans %
est hypocontinue par rapport aux parties compactes de ¥6(E) et
aux parties équicontinues de E’, et 'image par cette application
du produit d’une partie relativement compacte de ¥6(E) et d’une
partie équicontinue de E’ est relativement compacte dans %.
I1 suffit d’appliquer le corollaire 1 de la proposition 4 du §1.

Remarques. — 1° Cet énoncé suppose ¥ et E quasi-complets. Toute-
< -

fois, méme s’ils ne le sont pas, (T, e')—»(i e ) reste hypocontinue de
(%6(E) < 4.(E; 6)) x E{ dans 3 par rapport aux parties équicontinues de
$(E%; %6) et de E{; elle est donc continue sur le produit de #(E) par une
partie équicontinue de E’, donc a fortiori sur le produit d’une partie relative-
ment compacte de #6(E) et d’une partie équicontinue de E’; cela suffit pour
que I'image de ce produit, relativement compact dans #(E) X E[, soit relati-
vement compacte dans 6.

Dans les mémes conditions, I'image par (’T‘, cp) -»T((p) du produit d’une
partie relativement compacte de #6(E) et d’une partie équicontinue de 36 est
relativement compacte dans E.

20 Si K est un espace de distributions normal, ayant la topologie y, en

(t) ScawarTz [1], pages 94-96. 5"‘(E) s’appelait alors, rappelons-le, 9™(E),
tandis que c’est 9"(E) qui s’appelait P (E).
() Scawartz [1], page 97. ®™(E) s’appelait alors ™(E).
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posant 36 = X;, on a ¥, =K. Si E est quasi-complet, et si X! est quasi-
complet (sans qu'il soit nécessaire de supposer X lui-méme quasi-complet),
on a un énoncé analogue a celut de la proposition 18, en remplagant %6 par X!,
¥6. par R, et les parties équicontinues de ¥6' par les parties convezes équilibrées
compactes de XK.

3° On a une proposition analogue a4 18, en remplacant 6, et E. par 36,
et Ej, et les parties relativement compactes par les parties bornées, méme si
¥ et E ne sont pas quasi-complets (en vertu du corollaire de la propo-
sition 2°%),

<

§ 3. Exemples de distributions & valeurs vectorielles
et propriétés algébriques et topologiques.

Nous avons déja rencontré des exemples importants: si

T e 5, :eE, T®e est une distribution a valeur dans E
appartenant a 6 (E).

Distributions définies par des fonctions.

DeEriNiTION. — On dit qu’une fonction f, définie presque
partout sur R" a valeurs dans E, définit une distribution a valeurs
dans E, su 7 est scalairement localement sommable, c’est-a-dire
st <7 , ¢ ) est localement sommable pour tout ¢ e E', et s1 Uapplica-
tion linéaire ¢ —><?, s ) est continue de E. dans 9'. La distri-
bution T définie par f est Uunique distribution T telle que

- - . . > . P
<T, e)= G, e') pour tout ¢ eE'; onidentifie fa T et 'on écrit

Remarques. — 1° Si f définit une distribution, celle-ci est sca-
> . . .
lairement une mesure, donc f définit une mesure ou distribu-
>
tion d’ordre 0 d valeurs dans E : fe 9'°(E).

Soit f une fonction scalairement localement sommable. On
peut toujours définir un élément f(¢) du dual algébrique
E'* de E' par I’égalité
- -

e

(1,3;1)  {fla),¢)="F,

pour tout ¢’ € E'.

o) = J.(Fla), 7)9 (@) da
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?déﬁnit alors une application linéaire de 9 dans E'*; si
¢ converge vers 0 dans 9, {7, Z’>(q,) converge vers 0 pour ¢ fixé,

>

donc f(¢) converge vers 0 dans E'* pour la topologie s(E' * E').
Autrement dit f définit toujours une distribution & valeurs
dans E'* muni de la topologie o(E'*, E’).

20 Pour que 2 fonctions f, E, définissent la méme distribution,
il faut et 1l suffit qu’elles soient scalairement presque partout
égales; cela revient a dire qu’elles sont presque partout égales,
s’1l existe dans E’ un ensemble dénombrable faiblement

dense (').

Prorosition 19. — Pour qu’une fonction f?, définie presque
partout sur R", a valeurs dans Uespace localement convexe séparé
(non nécessairement quasi-complet) E, et scalairement localement
sommable, définisse une distribution sur R* a valeurs dans E, il

faut et il suffit que, pour toute ¢ e, élément f (3) de E'*
défini par (I, 3; 1) soit dans E.

Si en effet cette condition est réalisée, f définit une distri-
bution a valeurs dans E muni de sa topologie affaiblie, donc
dans E muni de sa topologie initiale (voir page 50).

Prorosition 20 (Gelfand-Dunford). — Si E est le dual
faible G; d’un espace de Fréchet G (ou plus généralement d’un
espace localement convere G auquel soit applicable le théoréme
du graphe semi-fermé pour les applications linéaires dans les
espaces de Banach) (*), toute fonction a valeurs dans E, sca-
lairement localement sommable, définit une distribution a valeurs

dans E.

(1) Soit en effet H cet ensemble. Pour tout ve H, il existe un ensemble Ng, de
> > <
mesure nulle de R", en dehors duquel (f(z) — g(z), &) = 0. Si alors N est la
réunion des N2, pour ¢’ € H, N est encore de mesure nulle; alors, pour z & N,
T(:c) —;(z) est une forme linéaire faiblement continue sur E’, nulle sur H, donc
>
nulle sur E{ et f(z) = g(z) pour z & N.

(3) On dit qu’on peut appliquer 4 un espace localement convexe G le théoréme du
graphe semi-fermé pour les applications linéaires dans les espaces de Banach, si
toute application linéaire de G dans un espace de Banach, dont le graphe est semi-
fermé (fermé pour les suites convergentes), est continue. Il en est ainsi si G est un
espace de Fréchet (Boureaxki [1], corollaire 5 du théoréme 1, page 37), et plus géné-
ralement s’il est ultrabornologique (limite inductive d’espaces de Banach), puisqu’il
en est ainsi si G est un espace de Banach, et que, s'il en est ainsi pour des sous-espaces
G; d’un espace G muni de la topologie limite inductive des Gy, il en est ainsi pour G.
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DimonsTRATION. — Soit ¢ € D; nous devons montrer que
f(go) est dans E. Soit K le support de ¢. Le dual de E est
E' = G, et par hypothése < f, g > est localement sommable
pour tout §e G.

Alors g — {f, §>k (restriction de <?, 2 a K) est une applica-
tion linéaire de G dans I'espace de Banach L'(K) des classes

de fonctions sommables sur K pour la mesure dz. Le graphe
de cette application est semi-fermé (fermé pour les suites

convergentes); car si g, est une suite d’éléments de G conver-
geant vers 0 pour v— oo, et s1 \/f, é_,/,\ converge vers un élé-
ment h de L'(K), on peut extraire une suite partielle des é:
pour laquelle (}7, 5>K converge presque partout vers h; comme
les fonctions <Z g> convergent vers 0 en tout point z de R”

puisque f(z) G/, on a nécessairement h = 0 et le graphe est
bien  semi-fermé. Si alors G est un espace auquel on puisse
appliquer le théoréme du graphe semi-fermé pour les applica-
tions linéaires dans les espaces de Banach, 'application

E»@ §>x est continue. Alors la forme linéaire
- /—v 6\\
g~ /..\[f(2), g/¢(x)dx
est continue sur G, donc f(q,) eG =E,
c.q.f.d.
Prorosition 21. — Si g est une fonction définie presque

partout sur R" a valeurs dans E, scalairement mesurable et telle

que, pour tout compact K de R*, Uenveloppe de g(K) soit faible-
ment compacte, et st h est une fonction numérique définie presque

partout sur R* et localement sommable, alors 7 = gh définit une
distribution d valeurs dans E.

DeémonsTtrAaTION. — Tout d’abord f est scalairement loca-
lement sommable. Soit ensuite ¢ € D, de support K, et soit

M= |, |h(@)|lz(z)|dz. Alors Tintégrale [  z(x)h(z)3(z)do est
un élément de E'* qui est contenu dans M fois I’enveloppe
(dans E”* muni de la topologie s(E*, E')) de g(K). Comme
I’enveloppe de E(K) dans E est faiblement compacte, donc est
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une partie de E’* disquée contenant E(K), elle est aussi son
enveloppe dans E'*; donc I'intégrale est dans E, c.q.f.d.

. 7 e * A
CoroLLaIRE 1. — Une fonction f définie sur R" a valeurs
dans E, scalairement continue, définit une distribution & valeurs

dans E.
En effet, en faisant g=/f, h =1, on voit que g(K) est
faiblement compact dans E puisque f est faiblement continue,

alors son enveloppe dans E est faiblement compacte puisque E
est quasi-complet (*).

CoRroLLAIRE 2. — Si E est semi-réflexif, si g est une fonction
définie presque partout sur R* d valeurs dans E, scalairement
mesurable et localement bornée, et si h est une fonction numé-
rique définie presque partout sur R" et localement sommable,

\

7 = gh définit une distribution a valeurs dans E.

En effet munissons E de sa topologie affaiblie o(E, E').
Comme toute partie bornée de E est relativement compacte
pour o(E, E’) du fait que E est semi-réflexif (*), la proposition 21
donne la conclusion.

Dérivation des distributions.

La dérivée D?T d’une distribution T & valeurs dans E (non
nécessairement quasi-complet) est définie par:

13;2) (D) (g) = (— 1) T(Dog),
pour toute g€ D; ou
(I’ 33 3) <DPT, g;>= Dp<-'f, ;;>9

pour toute ¢ ek

Autrement dit la dérivation n’est autre que l’opération
DP®1 de 9'cE dans 9'¢E, associée, en vertu de la propo-
sition 1 du § 1, &4 D?, opération linéaire continue de 9’ dans 9,
et I, opération linéaire continue identique de E dans E. Les for-
mules précédentes sont celles de la remarque 1° page 35 du § 1,

. ’ A > v/ o
appliquées a X =T e 4(D; E).
(!) L’enveloppe d'une partie faiblement compacte est faiblement compacte, dans

un espace quasi-complet. Voir GRoTHENDIECK [6], remarque page 185.
(3) Théoréme de Mackey, BourBaxkr [2], théoréme 1, page 88.
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Dr est une opération linéaire continue de 9'(E) dans lui-
méme. C' est la seule opération linéaire continue qui vérifie

(1, 3; 4) D(S®e)=DrS e,

pour toute Se D' et tout ee E, puisque D' ® E est dense dans
9'(E) (9" ayantla proprlete d’ approx1mat10n voir préliminaires
corollaire de la proposition 3, et § 1 proposition 11).

Multiplication.

Solent 76 et { des espaces de distributions (non nécessaire-
ment quasi-complets) sur R”, # normal. On dit que Se %’
est un multiplicateur de 7 dans ¥, s’1l existe une opération
linéaire continue [S] de # dans & qui, sur D c ¥, coincide
avec la multiplication par S. On notera encore T — ST I'opé-
ration [S]. N _

Alors on peut aussi définir ST e {(E) pour T € #(E) (E non
nécessairement quasi-complet) par

(1, 3;5) (ST, ¢)=5(T, &), pourtout ¢ <E'.
On aura aussi, si 4 est normal, donc aussi <;:
(I, 3; 6) (S-'T)(?) . T(S;) pour toute ¢ed’,

S étant défini par transposition comme un multiplicateur de 4,
dans 76.. R N

L’opération linéaire continue T — ST de #(E) = #:E dans
(E) = 4cE n’est autre que [S] ® I, associée a [S] e {(36; )
et Ied(E; E) d’aprés la proposition 1 du § 1, et les formules
ci-dessus sont celles de la remarque 1° page 35 du § 1. S1
vérifie la propriété d’approximation, c’est la seule opération
linéaire continue qui vérifie

(I,3;7) S(T@:) = ST®e, pour toute T  # et tout ¢ < E.

Soient 6, et #6, deux espaces de distributions normaux, S un
multiplicateur de 76, dans 9’ et de #6, dans 9’, tel que les
multiplications par S coincident sur #, n #6,; ceci se produira
stirement s1 D est dense dans #6, n #6, muni de la borne supérieure
des topologies induites par #, et #6,, puisque ces multiplications
coincident sur 9 (cette propriété de densité sera slirement
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elle-méme vérifiée si #, et #, ont tous les deux la propriété
d’approximation par troncature et par régularisation). Alors
S est un multiplicateur de #, (E) dans 9'(E) et de #, (E) dans
D'(E), et sur 3, (E) n %6, (E) les deux multiplications par S
coincident en vertu de (1, 3; 5).

Soient maintenant #, X, Y, trois espaces de distributions
(non nécessairement quasi-complets) sur R", # et X normaux.
On appelle multlphcatlon de #XJ dans £ une appllcatlon
bilinéaire séparément continue, dont la restriction 4 DX D soit
la multiplication usuelle. Si une telle multiplication existe,
elle est unique.

Prorosition 21 bis. — Soient 3, X, ¥ des espaces de dis-
tribution sur R*, # et X normaux, E un espace localement
convexe; ces espaces ne sont pas nécessairement quasi-complets.
S’il existe une multiplication de #6 X i dans £, alors elle permet
de définir -une application bilinéaire de #6(E)X K dans 4(E),
vérifiant (I. 3; 5) pour Se X, Te H(E), ¢ e E'; cette applica-
tion n’est pas nécessairement séparément continue. St la multi-
plication de 36X dans & est hypocontinue par rapport aux
parties compactes (resp. bornées) de ¥ et a un ensemble S de
parties bornées de R, Uapplication bilinéaire de ¥36(E)X X dans
4(E) est hypocontinue par rapport aux parties compactes (resp.
bornées de #(E)) et a U'ensemble © de parties de K.

On remarque en effet que S € K est un multiplicateur de ¥
dans ¢, au sens défini plus haut; il peut donc définir une multipl-
cation continue de #6(E) dans Y(E), vérifiant (I,3;5); on a donc
bien défini une application bilinéaire de #(E) X & dans {(E).

De plus sila multiplication de # X X dans £ est hypocontinue
par rapport a un ensemble & de parties de X, alors, pour
Ae@, les Se A forment un ensemble équicontinu de multi-
plicateur de # dans ¥, donc de #(E) dans Y(E), d’aprés la

proposition 1 du chapitre 1; ce qui prouve que, si T converge
vers 0 dans #6(E), et que S parcourt une partie de X apparte-

nant a &, ST tend vers 0 dans 4(E). Mais cela n’entraine pas
que I'application bilinéaire ainsi définie de #(E) X X dans £(E)
soit séparément continue: si T est fixé dans #(E), et que S

converge vers 0 dans J, il n’est pas certain que ST converge
vers 0.
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Mais supposons la multiplication de # X K dans £ hypo-
continue par rapport aux parties compactes de #. Alors, si T
parcourt une partie compacte de #(E), et ¢’ une partie équiconti-
nue de E', <T, Z) parcourt une partie relativement compacte
de 76 (proposition 18 et remarque qui la suit); sialors S converge
vers 0 dans X, S<T, ¢ ) converge uniformément vers 0 dans ¢,
donc ST converge uniformément vers 0 dans £(E). La conti-
nuité séparée de I’application bilinéaire de #(E) X Ji dans {(E)
permettra alors de P'appeler, elle aussi, une multiplication.
Supposons enfin la multiplication de # X X dans £ hypocontinue
par rapport aux parties bornées de 7. Si alors T parcourt une
partie bornée de #(E) ~4.(E.; ), et ¢ une partie équiconti-
nue de E’, <T, ¢') parcourra une partie bornée de #; si S
converge vers 0 dans X, S<T‘ , ;7/ convergera uniformément
vers 0 dans £, donc ST dans {(E), c.q.f.d.

Notation fonctionnelle des distributions.

Il est commode d’avoir le plus souvent possible pour les
distributions une écriture analogue a celle des fonctions. Nous
adopterons les conventions suivantes :

10 Une distribution T sur ’'espace R" de la variable z pourra
s’écrire T(Z) (comme une fonction pouvait s’écrire f(2) (')) et
non plus seulement T,.

20 Dans une formule intégrale, ou la variable z est muette,
la méme distribution pourra s’écrire T(z), comme on écrit f(z)
avec une variable muette z dans une intégrale.

Ainsi l'intégrale de T, égale a T(1), s’écrira, s1 Te9Dy :

(I, 3; 8) T(1) = [, T(2) da.

Ce que nous écrivions T(¢) ou T.g ou T,.¢(x) pour g9 et
T e 9', s’écrira alors

(1, 3; 9) T(g) = [raT(2) 3 () daz;

c’est en effet l'intégrale, au sens de (1, 3; 8), de la distn-
bution-produit multiplicatif T(Z)g(Z). Si R’ est le dual d’un

() Cette notation a déja été employée dans Scawarrz [1], page 139.
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espace de distributions normal X%, il arrivera fréquemment
que (1, 3;9) soit encore exacte pour ¢eX et TeX (nous
verrons plus loin quelles conditions doivent étre exigées pour
cela; voir proposition 37).

Les mémes notations seront utilisées pour des distributions a

> =

valeurs vectorielles : T(Z) et T(z). Nous définirons I'intégrale
de T par (I, 3; 8), au moins lorsque Te &(E), alors (1, 3; 9)
est valable, au moins pour ¢ € D et Ted (E).

La seule chose qui distinguera la distribution d’une fonction

partout définie est la possibilité pour cette derniére d’écrire
f (@), pour a donné dans R

Convolution. — Soient 76 et { des espaces de distributions
sur R*, %6 normal. On dit que S est un opérateur de convolution
de 6 dans ¢, s’il existe une opération linéaire continue {S{,
notée T — S«T, de # dans ¢, qui, pour T =¢e9, donne
S+T = Sx¢, produit de convolution. Alors on peut aussi

définir S « T  4(E), pour Te F(E), par
(1, 3; 10) {Ss+T, ¢)=5+(T, &) pour tout & eE.

On a aussi, si € donc £, est normal :
(I, 3; 11) (S *-'T) (q;) = 'T(g*?), pour toute ¢ € &',

S étant par transposition un opérateur de convolution de
4. dans #.. L’opérateur T ST de ¥ (E) = #:E dans
Y(E) = 4¢E n’est autre que {S{®I, associé en vertu de la
proposition 1 du § 1 a {S{ e £(36; £) et I e £(E; E).

La convolution avec ¢ est 'opérateur identique; la dériva-
tion D? est une convolution avec DPS. La convolution avec
ae9 donne une régularisation d’une distribution a valeurs
vectorielles par une fonction numérique indéfiniment diffé-
rentiable. On voit immédiatement que, si a;€ 9 converge

> >
vers § dans 2, alors les régularisées a;*T convergent vers T
dans 9'(E); toute distribution est limite de ses régularisées.

Ajoutons enfin que la régularisée TeadeTe 9D'(E) parae D se
calcule ponctuellement par

(L 3; 12) (Tra)@) = Te(alz—8) = [ruale—BT(®) d&.



THEORIE DES DISTRIBUTIONS A VALEURS VECTORIELLES 73

(Cette formule s’obtient en faisant le produit scalaire avec
¢ <k ).
On peut naturellement faire des remarques analogues a

celles que nous avons faites 4 propos de la multiplication, et
donner une proposition analogue & 21 bis.

REMARQUE. — Si # posséde la propriété d’approzimation par
troncature et régularisation, alors 36 (E) la posséde aussi. Soit en
effet («,) une suite de fonctions de 9, convergeant vers 1 dans &
pour vy— oo, en restant bornée dans $. Alors les opérateurs [a,] :
Y—a,}, convergent vers I dans £,(%6; %), donc les opérateurs
[ay]®]: 3> convergent vers I® I=1 dans {(#(E); #(E))
(corollalre 3 de la proposition 2 du chapitre 1). On raisonne de
méme pour les régularisations {p,{: 3—>¢=*p,. Dans ce cas,
F6(E) n D(E) sera strictement dense dans J6(E); s1 on sait que 5
est normal, on saura aussi que D(E) est sous-espace strictement
dense de #6(E), avec une topologie plus fine que la topologie
induite.

Transformation de Fourier.

L’image de Fourier gT d’une distribution Te&f’(E) (E non
nécessairement quasi-complet) se définit par:

(I, 3; 13) (9T)(3) =T(Fg), pour toute ¢e9;
ou
(I, 3; 14) <@T, ?>= 9"<T, (7/ pour tout ¢ eE.

L’opération linéaire continue T 3T de ¥ (E) = 9'¢E dans
¥'(E) = 9'¢E, quoique notée ¥, est en réalité ’opération 7 ® I,
associée en vertu de la proposition 1 du § 1 a Fe (', ¥)
et Ie4(E; E). F applique continuement Oy(E) sur O¢(E) et
inversement. On a la formule de réciprocité de Fourier:
39T = 93T pour toute Te&f’(E). Enfin la multiplication,
opération bilinéaire de Oy(E) X ' (resp. Oy X 9'(E)) dans
9'(E), hypocontinue par rapport aux parties bornées, est
transformée par F en la convolution, opération bilinéaire de
Oc(E) X ¢ (resp. 0c X $'(E)) dans 4'(E), hypocontinue par
rapport aux parties bornées.
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Transformation de Laplace (*).

Soit [' un ensemble convexe du dual =" de R", et soit T
une distribution de (9'(['))(E). Pour tout el fixé, on
peut calculer I'image de Fourier, par rapport a =z, de
exp (—&z)T(z) e . (E) :

(L, 3; 15) F(E #) = (% [exp (—E2) T(&)))(A) ,_
= fnexp (— (& + i1)2) T(2) de,

élément de J3(E). Nous écrivons la derniére intégrale bien
qu’elle n’ait, actuellement, pas de sens; une justification sera
donnée page 133 au §5. Nous omettons le facteur 2n comme il
est habituel dans la transformation de Laplace. F(%, 1)) est une
distribution tempérée en 7, & valeurs dans E, dépendant de
Eel'. On sait que, lorsque £ décrit 'enveloppe convexe d’un
nombre fini de points de ', la fonction £ — exp (—&.%) <T(5J), ;’-\/
a valeurs dans Y, est indéfiniment dérivable, et sa dérivée
Dr estla fonction § — (—Z)P exp (—£Z) <T(:%), ¢'); cela prouve
que, si T'on identifie 9,(E) a 4(E;; J7) et qu’on le munit de la
topologie de la convergence simple sur E’, t — exp (—&z) T(Z)
est une fonction indéfiniment dérivable de % a valeurs dans
$'(E), de dérivée Dr égale a £ — (—z)P exp (—Ez) T(2).

Mais alors, d’aprés un lemme général sur la dérivation (*), elle
sera aussi indéfiniment dérivable pour la topologie ordinaire
de 9,(E) (qui est celle de la convergence uniforme sur les parties
équicontinues de E'), si chaque dérivée £ — (—z)Pexp (——E:’:‘:)—'f'(:%)
est continue en £ pour la topologie ordinaire de ¥(E) (tou-
jours lorsque % parcourt ’enveloppe convexe d’un nombre fim
de points de ). Nous avons & montrer pour cela que, si £—£,

le produit <(ey"_\ (—EZ) —exp (—EZ)) (— 2)T(%), Z> converge
vers 0 dans J,, uniformément lorsque ¢ parcourt une partie
équicontinue de E’; or il converge vers 0 dans 9, (parce que
<(—.%)p'_f(:i), ;7> reste borné dans 9D et que

(exp (—E&) —exp (—&,2))
converge vers 0 dans &,) et reste borné dans ¥, (parce que

(*) Pour toutes les notations et propriétés relatives a la transformation de Laplace,
voir ScuwarTz [3].
(*) Scawarrz [1], lemme 1, page 145.
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<'T‘, ¢ ) reste borné dans 9'(")); mais, sur toute partie bornée
(donc relativement compacte) de ¥’, la topologie ¥ est iden-
tique a la topologie induite par 9’, donc il converge vers 0
dans J;. Ainsi nous avons bien montré que § —exp (—£%)T(z)
est une fonction indéfiniment dérivable de £ & valeurs dans
92(E), tant que & parcourt I’enveloppe convexe d’un nombre fimi
de points de ['.

Il en résulte que £ - F (£, 7)) est une application indéfiniment
différentiable a valeurs dans Y3 (E), lorsque § parcourt I'enve-
loppe convexe d’un nombre fini de points de [.

Nous supposerons désormais [' ouvert. On sait qu’alors, pour
tout £, et tout ¢’ « E/, (F(§, #), ?> est dans (Oy),, donc F(%, 1)
est scalairement dans (Oy),, et comme Oy a la propriété ¢ (propo-
sition 16 du § 2), F(§, 7)) est dans (Om),(E) pour tout Eel.
Posors p=£+ m, pour tel' et n quelconque, on peut
ecmre F(&, M) = F( ). On a, pour tout p tel que {e [’ et tout
MRS O

(1, 3; 16) (F(p) L _exp (— p2){T(a), @) da.

Comme, pour p fixé, exp (— pZ)T(z) est scalairement dans (Og).,
donc dans (Oc).(E) puisque Og a la propriété ¢ (proposition 16)
nous verrons plus tard (proposition 36 page 129 du § 5) qu’on
peut écrire aussi vectoriellement :

(1,3;17)  F(p)= [, exp (—p2)T(z) do.

La fonction F: p»-ﬁ(p) est scalairement holomorphe;
comme E est quasi-complet, cela suffit & prouver qu’elle est
holomorphe (*).

Cette fonction holomorphe F nest pas quelconque : pour
tout ¢ e E’, la fonction <F(p), ;7/ est majorée par un polynome
en |p| (dont le degré peut dépendre de ;7) lorsque & parcourt
un compact de [' et que n varie dans E". On peut donc dire

(1) Car, étant scalairement holomorphe, elle est scalairement indéfiniment déri-
vable par rapport aux variables complexes p,, p,, ..., Pn, donc elle est indéfiniment
dérivable par rapport & ces variables (ScawarTz [1], lemme 2, page 146) donc holo-
morphe.
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que F est scalairement a croissance lente en |p| lorsque §

> .
parcourt un compact de ['. Réciproquement, soit F une fonction
holomorphe de pel 4 iZ" scalairement a croissance lente

en |p| lorsque & parcourt un compact de ['. Pour tout ¢ ek,
<F‘(p), e?/ estimage de Laplace d’une distribution <T, ;’_> de ' (T').
Cela définit T comme distribution sur R" a valeurs dans le dual
algébrique E'* de E’, muni de la topologie o(E'*, E’) (page 51
du § 2). Montrons que T est une distribution a valeurs dans E
lui-méme, et appartient a (9'(['))(E). Choisissons £ dans [';
on sait que (exp (—E%)T(ﬁc), ?/\ est I'image réciproque de
Fourier de <F(E + 1), e"> Mais -F(E—I— i17}) est une fonction
continuedena valeursdans E, doncune distribution env a valeurs
dans E; elle est scalairement dans ¥ d’aprésles hypothéses; donc
elle est dans 93(E) puisque 4’ a la propriété (¢) (proposition 16
du § 2); alors exp(—£%%)T(Z) est une distribution appartenant
a9.(E); cela prouve (voir page 58 du § 2) que T est bien dans
(9" ([))(E). Enfin <F, Z’_> est 'image de Laplace de <T, ;7>,

donc F est I'image de Laplace de T. Ainsi nous avons démontré :

Prorosition 22. — Toute distribution T < ($"(I)E) admet
une transformée de Laplace, qui, lorsque I’ est ouvert, est une

fonction holomorphe F‘( p) de p e [' + =" a valeurs dans E, scalai-
rement @ croissance lente en |p| lorsque & décrit un compact de I';
réciproquement, toute fonction holomorphe ayant cette propriété
est transformée de Laplace d’une distribution et une seule
de (' (I))(E).

Dans le cas d’une variable (n = 1, espace R de la variable
réelle t) et de distributions scalairement & support limité a
gauche, comme c’est le cas le plus fréquent dans les applica-
tions, nous aurons besoin d’une transformée de Laplace en
un sens un peu plus général.

Nous appellerons &J I’espace des fonctions ¢ qui sont « dans
& a gauche et dans ¥ a droite », c’est-a-dire telles que, pour
toute fonction « indéfiniment dérivable, & support limité a
gauche, et appartenant a $, as soit dans ¥. Nous le munirons
de la topologie la moins fine pour laquelle toutes les apph-
cations ¢ — g (a du type précédent) soient continues de &Y
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dans 4. Nous appellerons maintenant £(— a), a réel, lespace
des fonctions ¢ telles que exp (at)q; soit dans &f, muni de la
topologie pour laquelle ¢ > exp (at) est un isomorphisme
de £(— a) sur &J. Pour a < @', £(— a’) est un sous-espace de
%(— a), avec une topologie plus fine que la topologie induite.
On appelle £ I’espace des fonctions indéfiniment dérivables,
qui tendent vers 0 plus vite que exp (—at) lorsque t— + oo,
ainsi que chacune de leurs dérivées, pour tout a réel; £ est
I'intersection de tous les £(— a); nous le munirons de la
topologie borne supérieure des topologies induites par les
£(— a). € et les £(— a) sont des espaces de Fréchet-Montel,
strictement normaux, vérifiant la propriété d’approximation
par troncature et par régularisation, et la propriété d’approxi-
mation stricte. 6§ n’est autre que £(0). Le dual (84)' de &Y
est I’espace des distributions a support limité a gauche, qui
sont tempérées a droite. Appelons €' le dual fort de £(«' = 4;).
C’est la réunion des £'(a), ou 4'(a) est le dual de 4(— a).
En effet soit T € €'; 1l existe un voisinage de 0 de £ sur lequel
T est bornée, donc T est continue sur £ muni de la topologie
induite par un £(— a) convenable, donc T e £'(a). £'(a) est
I’espace des distributions a support limité a gauche dont
le produit par exp (— at) est tempéré [soit en effet T e &' (a);
s1 g € D converge vers 0 dans &9, exp (— at)e converge vers 0
dans £(—a), donc (exp (——at)T) (3) = T(exp (—at)¢) converge
vers 0, donc exp(— at)T est & support limité a gauche et
temperee réciproquement si cette condition est vérifiée, et
si D converge vers 0 dans %(—a), exp (at)\p converge
vers 0 dans £, alors T () = (exp (—at)T). (exp ( (at)}) converge
vers 0, et T est dans £'(a)].

L’expression de toute T <% comme exp (at)S, Se¢,
montre que £ est le domaine naturel de la transformation de
Laplace. L'image de Laplace 4T de T e 4%’ est définie par

(1, 3; 18)
AT (p) = Ti(exp (—pt)) = [pexp (—p)T(t)dt,  p=E-+in.

Les deuxiéme et troisitme membres n’ont pas immeédiate-

ment un sens; en effet, si grand que soit £ = Rp, exp (— pt)
n’appartient jamais & £. Mais toute T e &' appartient a un
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%' (a); elle est alors une forme linéaire continue sur I’espace
%(— a); or exp (— pt) appartient a £(— a) pour > a.

De plus p — exp (— pt) est une fonction holomorphe de p
4 valeurs dans £(— a) lorsque £ > a. On en déduit que 4T est

une fonction holomorphe de p pour £ > a. On peut encore
définir T dés que le 3¢ membre de (I, 3; 18) a un sens; or

Iexpression de T e %'(a) comme produit de exp (af) par une
distribution tempérée a support limité a gauche montre pré-
cisément que exp(— pt ) T (t) est sommable en ¢ pour & > a; cela
définit 4T(p) pour £ > a, et comme de plus p—exp(—pt) T (t)
est une fonction holomorphe de p a valeurs dans 9y, pour £ > a,
4T est aussi une fonction holomorphe de p. Naturellement
nous rejoignons ici la théorie générale de la transformation de
Laplace. Si [', est le convexe £ >a de la droite réelle duale
de R, €'(a) est le sous-espace de §’ (I',) formé des distributions &
support limité a gauche.

Soit maintenant T € 9’'(E) une distribution sur R & valeurs
dans E. Comme £ est métrisable et normal, £’ a la propriété (e)

et £ (E) est 4,(£; E); ceci vaut aussi pour £'(a). Si donc T est
scalairement dans &', elle est dans 4'(E); mais on ne peut

pas pour cela définir son image de Laplace. Car si e B le
domaine de définition de ¢ (<T', e<7>) est un demi-plan
E> a(;), ou a(e?) peut dépendre de ¢, de sorte que YT peut
n’étre défini pour aucune valeur de p. Nous dirons queT e ¥ (E)
a une image de Laplace, si elle appartient & un (%'(a))(E)
convenable (nous appellerons alors a° la borne inférieure des
a tels que Te (%'(a))(E); a° est éventuellement égal & — ),

auquel cas son image de Laplace YT est une fonction holo-
morphe de p & valeurs dans E pour § > a. Une telle circons-
tance aura sirement lieu s’il existe un voisinage de 0 dans £

dont I'image par T soit bornée dans E; car alors T est continue
sur £ muni de la topologie induite par un £(—a) convenable
et comme £(—a) est strictement dense dans £ et E quasi-

complet, T se prolonge en une application linéaire continue
de £(—a) dans E, et T e (£ (a)) (E). Comme £ est un espace
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de Fréchet, cette circonstance se produira toujours si E est du
type (DF) ().

SiT a une lmage de Laplace F F( ) est une fonction holo-
morphe de p a valeurs dans E pour & > a°.

Le fait que, pour tout ¢ e B, (T, ;7> ait son support limité
a gauche, entraine alors que KF (p), ;7> soit majoré, pour
£>a > a’, par le produit d’une exponentielle exp (b%) par
un polynome en |p|(*); b et le degré du polynome peuvent
dépendre (pour o' fixé) de ¢ eE'; on pourra dire que, pour
£ >a >a, F(p) est scalairement majorée par le produit
d’une exponentielle en £ par un polynome en |p| Récipro-
quement si f‘(f)) est une fonction holomorphe pour £ > q, a
valeurs dans E, ayant la propriété précédente, elle est, d’aprés
la proposition 22, transformée de Laplace d’une distribution
Te(S”(l' N ) ol lo‘ est le convexe £ > a; mais pour tout
¢ ek, (’f e ) ason support hmlteagauche, donc /T ¢)e % (a),
et par suite Te(.I’ WE) et a fortiort Teﬁ'(E).

Mais si nous avons introduit &', c’est pour pouvoir étudier
certains cas ol E n’est pas du type (DF), et ou par suite £'(E)
n’est pas la réunion des (£'(a))(E).

Nous supposerons que E est la limite projective filtrante
stricte d’une famille d’applications linéaires (w;)er dans des
espaces E; (E et tous les E; quasi-complets). Pour j >, i1l
existe une application linéaire continue =; de E; dans E,
telle que w; = w07,

En outre, si (e)a est une famille d’éléments e; eE telle
que, pour j > 1, on ait e,. = 1-:,-/-( j), il existe un e (et un seul) de E

tel que, pour tout i, on ait ¢;= (¢). Enfin E a la topologie la
moins fine pour laquelle toutes les applications «; (E — E))

soient continues. Soit alors T une distribution & valeurs dans E;
elle est dans 4'(E) si et seulement si, pour tout ¢, son image

ni(_'i‘) est dans &'(E)) [s1 T « ' (E), ‘rc,-('i‘) = (Iemn) ('T‘) est dans
¢ (E;) d’aprés la proposition 1 du § 1. Si réciproquement
'n:,-(—'i‘) estdans £'(E,) pourtout ¢, comme tout élément ¢’ de E' est

{!) Voir note (2), page 62.
(?) ScawarTz [3], page 206.
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delaforme ‘ni(;ﬁ) pour un: convenable(*),ona <T , e'*>=<1t,('-l>'), ;}>,
donc T est scalairement dans &', et par suite dans £'(E). Cette
propriété est donc valable non seulement pour # = &', mais
pour tout espace 6 ayant la propriété (¢)]. Par ailleurs le
systéme des Ti— n‘(T) vérifie, pour j >1i: 'i"-—-n:u(—'fj) Réci-
proquement si (Ti)‘g est une famille de distributions, T, a
valeurs dans E, telle que, pour j>i, on ait Ti—nU(Tj), il
existe une distribution et une seule T & valeurs dans E
telle que '_I‘: = m(-'f‘) pour tout i. En effet, pour toute ¢ € 9, nous
appellerons -'f'(cy) I'unique élément ¢ de E tel que pour tout
on ait ni(Z) = T’i(g); Papplication linéaire tp—»T(q.o) est conti-
nue puisque chaque application ;0T : cp—»f(cp) est continue,
et que la topologie de E est limite projective de celles des E,.
Finalement la donnée d’une distribution T e #'(E) est équi-
valente a celle d’une famille de distributions T:e g'(E), telle
que, pour j >1, on ait T, = 11:,,-('—[':). Alors, d’aprés ce que nous
avons vu plus haut, T, a une transformée de Laplace si nous
supposons que chaque E; est du type (DF): cette transformée

est une fonction F),(f)) holomorphe pour & >ai, & valeurs
dans E, scalairement majorée par le produit d’une expo-
nentielle en § par un polynome en |p| pour & >a’ > ai; cette
famille de fonctions holomorphes est cohérente, en ce sens que,

pour j>1i, on a al>al, et Fy(p (F )) pour &> al, car

F(p) = T,(exp (—pt)) = (-n,,oT) (exp (— pt)) .
= (T, (exp (— pt))) = y(F(p)),
mais elle ne définit pas forcément une fonction holomorphe a
valeurs dans E, car sup (af) est peut-étre 4+ oo.
Réciproquement, si F, est un systeme de fonctions holo-
morphes, F(p) _l)lolomorphe pour & > a] a valeurs dans E,; si

toute fonction F; est scalairement majorée pour £ >a' > @
par le produit d’une exponentielle en § par un polynome en |p|,

etsicesystéme est cohérent (ag >alpour>i,et Fyp) =1r,-j(F';(p))

(1) Boursaxki [2], corollaire de la proposition 10, page 76. La somme finie peut
ici étre remplacée par un seul terme, parce que I’ensemble d’indices est filtrant.
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pour § > af), 1l existe un systéme de distributions Tea (Ey),
tel que F, soit I'image de Laplace de T,, et comme ce systéme
est cohérent, il existe une distribution T et une seule, apparte-
nant 4 £'(E), telle que F, soit I'image de Laplace de ni(T’).
C’est le systéme cohérent des F, qui peut é&tre appelé la trans-

formée de Laplace de Te & (E).
Naturellement il n’était pas indispensable de supposer les E,
du type (DF); il suffit de supposer que, pour une raison quel-

el

conque, T; = =(T) appartienne a un (%' (a;))(E), a; fini.

Dans les applications pratiques, E est lui-méme un espace
de distributions, et c’est alors fréquemment une limite pro-
jective d’espaces de Banach. Dans la transformation de
Laplace partielle par rapport au temps, nous utiliserons
comme espace E I'espace des distributions 9, sur Y™ Il est
la limite projective des Ex = (9%)’, K compact de Y™, I'appli-
cation ng de 9’ dans (Dx)’ étant la transposée de I'injection de Dg
dans 9. Comme 9y est un espace de Fréchet, (9x)' est du type
(DF). En fait il est plus pratique d’utiliser les Eq = 9, espaces
de distributions sur les ouverts bornés (2 de Y". 9’ est aussi la
limite projective des applications ng de 9 dans 9, trans-
posées des injections de Dg dans D. Tout élément de E est
alors une distribution S définie par le systéme cohérent des
distributions locales Sq, Sq étant la distribution induite par
S sur 'ouvert } de Y™

Comme 9g n’est pas un espace de Fréchet, Dy n’est pas du
type (DF), mais nous verrons plus loin que c’est sans impor-
tance. Soit T une distribution sur R X Y™, R étant la droite

réelle de la variable ¢. Nous I’écrirons T(Z), distribution en t &
valeurs dans 9}, ce qui est possible en vertu de la partie tri-
viale du théoréme des noyaux ().

Nous dirons alors qu’elle admet une transformée de Laplace
partielle par rapport a ¢, si T(¢) appartient a £(9;). Si Q est un
ouvert borné de Y™, et si K est un compact de Y™ conte-
nant (), on peut écrire Tg = TtQ(T) = ﬂg,x(ﬂK(T)), Q. %
étant ’application (Dx)' —9Dg, transposée de I'injection Dg—Dx.
Comme alors Tx = =x(T) appartient a un (£'(ax))(Ex) conve-

(') Scawarrz [1], page 138.
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nable, on peut &tre siir, bien que D, ne soit pas un espace du
type (DF), que Tg appartient a (%' (ax))(Eq).

Nous considérerons donc comme transformée de Laplace
de T le systéme cohérent des ﬁg(f)); FQ([S) est une fonction
holomorphe de p a valeurs dans (9g),, pour & > a; elle est
scalairement majorée par le produit d’une exponentielle en &
par un polynome en |p| pour £>a’' > a%; le systéme est
cohérent en ce sens que, si w et () sont deux ouverts bornés
de Y" et si w c (), on a ay >aﬂ,,*et, pour £ > ag, F.,,(p) est la
distribution (en y) induite par Fo(p) dans I'ouvert o de Y™
Réciproquement, si les Fo forment un systéme cohérent de
fonctions holomorphes pour les divers ) bornés de Y™, ayant
scalairement la propriété de majoration précédente, elles
constituent la transformée de Laplace d’une distribution
T(f) e £,(9,). Naturellement T est donnée comme distribution
ent a valeurs dans 9,, et on ne peut lui associer cette fois une
distribution T(f, ) € ,, qu’en utilisant la partie non triviale
du théoréme des noyaux ().

Il n’est pas inutile dans ce cas particulier de préciser a
nouveau concrétement la marche des opérations. On reconnai-
tra que la distribution T('i) = T(t, §) appartient & %,(9)), si
elle appartient scalairement a %;, c’est-a-dire si, pour toute
pe9,, la distribution T.¢= fy mT(f, ¥)¢(y)dy (notations de
la théorie des noyaux, formule (I, 4; 4) du § 4) appartient
a &, c’est-a-dire si la forme linéaire

Y@ — [ Tt y)¥(O)o(y)dedy

est continue sur 9, muni de la topologie induite par £,. Soit Q
un ouvert borné de Y™ La transformée de Laplace associée

Y

a Q est une fonction FQ (p), holomorphe en p pour £ > ay
convenable, a valeurs dans (9g),. Elle est définie par I'intégrale

(I, 3;19) F(p, §)= [ T(t, §)exp(—pt)dt, E>ah,
qui a au moins un sens scalairement : pour toute ¢ e (9g),, on a

(I, 3; 20)
ﬁm F(p, y)9(y) dy = ﬁexp (—pt)dt [, T (¢t y)3(y) dy,
(') Scawarrz [1], page 143.
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pour % > ay,. La deuxiéme intégrale du 2¢ membre donne
une distribution de £, qui appartient a £;(af), donc son pro-
duit par exp (— pt) est dans (D), pour £ > aj,.

Tout ce que nous venons de voir trouverait en réalité sa
place normale au § 4, mais nous n’avons pas voulu partager en
plusieurs morceaux la transformation de Laplace, dont le
mécanisme est déja lourd (*).

Distributions d’ordre fini et dérivées de fonctions.

Une distribution TefD'(E) (E non nécessairement quasi-
complet) est d’ordre fini si elle appartient & un 9'"(E),
m finl convenable. Si E est quasi-complet, il suffit pour cela

que T soit continue sur 9 muni de la topologie induite par 9™,
puisque D™ est strictement dense dans D; il suffit également
qu’elle soit scalairement d’ordre m, puisque 9™ a la propriété (¢).

Une distribution T e 9 (E) est localement d’ordre fini si,
sur tout ouvert () borné de R", elle est une distribution d’ordre
fini. Lorsque E est le corps des scalaires, on sait que toute distri-
bution est localement d’ordre fini; pour E quelconque, il n’en est
rien. Ainsi 'application identique de 9 dans D est une distri-
bution & valeurs dans E = 9; elle n’est évidemment pas loca-
lement d’ordre fini, car, quels que soient ’ouvert borné Q de R*
et ’entier m, elle n’est pas continue de D5 muni de la topologie
induite par 97 dans 9 muni de sa topologie usuelle.

Une application linéaire v d’un espace vectoriel localement
convexe L dans un espace vectoriel localement convexe M est
dite bornée s’il existe un voisinage de O dans L dont 'image paru
soit une partie bornée de M. Une application bornée est conti-
nue; si L ou M est normé, une application continue de L dans M
est bornée. Un ensemble H de £(L; M) est dit équiborné s’il
existe un voisinage U de 0 dans L tel que U u(U) soit une

u€H
partie bornée de M. Un ensemble équiborné est équicontinu;

si L est normé, un ensemble borné de £,(L; M) est équiborné (*).

(") Cette transformation de Laplace partielle a été introduite par Garnir, dans [1].

(3) Il importe de ne pas confondre les parties bornées de £ (L;;M) pour une topo-
logie quelconque de cet espace, et les parties équibornées, qui ne dépendent pas d’une
topologie sur € (L; M). Dans le cas d’une seule application u de L dans M, il n'y a
pas d’ambiguité A dire qu’elle est une application bornée, car un élément unique de
¢ (L; M) est toujours une partie bornée et il serait sans intérét de le constater ou
d’en parler.
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Plus généralement, soit © un ensemble de parties bornées
de M. Une application linéaire u de L dans M est dite ©-bornée,
s'1l existe un voisinage de O de L dont I'tmage par u appar-
tienne 4 6. Une application compacte de L dans M est G-bornée,
si G est I’ensemble des parties compactes de M. Un ensemble H
de 4(L; M) est dit G-équiborné, s’il existe un voisinage U de O
dans L tel que U u(U) e®.

u€H

On dira donc qu’une distribution T e 9D'(E) est bornée, ou
©-bornée, si 'application qu’elle définit de 9 dans E a cette
propriété; elle sera dite localement bornée, ou localement
©-bornée, si, pour tout ouvert ( borné de R” I’application
qu’elle définit de D dans E est bornée, ou G-bornée. On parlera
de méme d’un ensemble équiborné, G-équiborné, localement
équiborné, localement G-équiborné, de 9'(E).

Prorosition 23. — Soit E un espace localement convexe
séparé (non nécessairement quasi-complet), G un ensemble saturé
de parties bornées de E, et supposons E G-complétant (toute
partie disquée de E appartenant a © est complétante). Pour
qu’'un ensemble H de 9'(E) soit localement G-équiborné, il faut
et il suffit que, pour tout ouvert () borné de R", il existe un entier m
fini tel que H soit un ensemble T-équiborné d’applications
linéaires de DY, dans E.

Dans ce cas, sur H, les topologies induites par Dg(E) et (D) o(E)
coincident.

La condition est trivialement suffisante, sans méme supposer
que E soit G-complétant. Montrons qu’elle est nécessaire.

Soit donc H un ensemble localement ©-équiborné de 9'(E).
Soit Q un ouvert borné de R" et soit ()’ un autre ouvert borné

contenant (). Il existe, par hypothése, un voisinage U’ de 0 dans
Dy tel que U T (W) ait une enveloppe Be®. Alors Ep est

Ten
un espace de Banach.

Mais il existe un entier m assez grand pour que U = U' n Dg
soit un voisinage de O dans 9 pour la topologie induite par 9.
Alors chaque T € H est continue de 9, muni de la topo-
logie induite par 93, dans Eg, et, comme 9 est strictement

>
dense dans 97, T se prolonge en une application linéaire
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continue, que nous appellerons encore T, de 97 dans Ep. On a

alors, si U est "'adhérence de U dans D7 : U T(“Tl) < B, B étant
— Ten

fermée dans Ep. Comme ‘U est un voisinage de O dans 97 ('),

on voit que H est bien un ensemble G-équiborné d’applications

linéaires de 97 dans E.

Comme H est alors une partie équicontinue de £(93; E), la
topologie induite sur H par (9;")o(E) = £(93; E) coincide
bien avec la topologie induite par Dg(E) = £,(Dq; E), Dg, étant
dense dans 9 (*).

Cororraire 1. — Si E est quasi-complet, pour que Te D'(E)
soit localement d’ordre fini, il faut et il suffit qu’elle soit une distri-
bution localement bornée.

10 Soit en effet T localement d’ordre fini. Soit Q un ouvert
borné de R*, et soit ()’ un autre ouvert borné contenant Q.
Dans (', T est d’ordre fini < m; elle définit donc une applica-
tion linéaire continue de 9, a fortiori de 9§, dans E. Mais
DG est un espace normé; donc T est une application bornée
de 93, et a fortiori de Pg, dans E: T est une distribution
localement bornée. Pour ceci, 1l n’est pas nécessaire de sup-
poser E quasi-complet.

20 Soit maintenant T une distribution localement bornée.
D’aprés la proposition, puisque E est quasi-complet, pour tout
ouvert borné (), 1l existe un entier m tel que T applique conti-
nuement 93 dans E, donc T est d’ordre < m dans Q: T est
localement d’ordre fini.

CororrLAIRE 2. — St E est du type (DF) et quasi-complet,
toute distribution a valeurs dans E est localement d’ordre fini;
st H est une partie bornée de 9'(E), alors, pour tout ouvert ()
borné de R", il existe un entier m tel que H soit un ensemble
équiborné d’applications de 97, dans E; alors sur H les topo-
logies induites par Do (E) et (9.")o(E) coincident.

Soit en effet T e D'(E). Soit (1 un ouvert borné de R™
T est une application linéaire continue de D5 dans E; mais 9g

(*) Boursaxki [5], proposition 2, page 26.
(3) BourBaxki1 [2], proposition 5, page 23.
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est un espace de Fréchet, alors, s1 E est du type (DF) ("), T est

une application bornée de Dg, donc de D, dans E; T est donc
une distribution localement bornée, et par suite localement
d’ordre fini d’apres le corollaire 4, puisque E est quasi-complet.

Si H est une partie bornée de 9'(E), elle est une partie
bornée de 4(Pg; E); comme Dg est un espace de Fréchet et E
du type (DF) (*), H est un ensemble équiborné d’applications
de 9g, donc de D, dans E; H est donc une partie localement
équibornée de 9'(E), et il suffit d’appliquer la proposition,
valable puisque E est quasi-complet.

ProrosiTion 24. — Soit Q un ouvert de R*. Toute distribu-

tion Te (D™ (E) (E non nécessairement quasi-complet) est
somme de dérivées d’ordre < m + n—+ 1 de fonctions continues
a valeurs dans E :

(I, 3;21) T= % D#f,, F,<&E).
(Pl<m+n+1
Il existe des applications linéaires continues u, de (D)q
dans 8, telles que la décomposition (1, 3; 21) soit possible avec

>

fo=(u,®I).T. . .
Soit © un ensemble saturé de parties bornées de E. St H est
un ensemble de (D.")o(E) tel que, pour toute partie bornée B

de 93, U _'T(B) aprartienne a G, alors on peut, pour toutes les
Ten

T e H, choisir la décomposition (1, 3; 21) de maniére que, pour
tout compact K de Q, UE(K) e®.

Ten
DEmMonsTRATION. — Nous démontrerons d’abord un lemme :

LemmEe. — Dans R, § est somme de dérivées d’ordre <m-+n-1
de fonctions m fois continuement différentiables & supports
compacts.

Soit en effet E une solution élémentaire de 'opérateur de
Laplace itéré A*. Nous supposerons d’abord m + n + 1 pair,
m+n+1

et prendrons k = 9

() Voir note (2), page 62.
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On sait que E peut étre choisie proportionnelle & r**~* ou
r**=" log r selon que 2k — n = m 4- 1 est impair ou pair (');
en tout cas elle est m fois continuement différentiable dans R™.
Alors, si y e 9D est égale 4 1 au voisinage de I'origine, & = YE
est une paramétrix (*) de A*:

(I, 3; 22) AMp=¢—L, Le®,
ce qui s’écrit précisément

(I, 3; 23) é=A®w+L= Y DrL, L,e 9"
IPI<m+n+1
Si maintenant m 4 n 4 1 est impair, nous prendrons
Je— l"_i;_Jf% Alors
rentiable, et (I, 3; 22) s’écnt

(I, 3; 24) S=A'w+L= 3 DM, Med

1PI<m-+Hn+2

E est m 4+ 1 fois continuement diffé-

ce qui entraine de nouveau (I, 3;23), en prenant pour L,
certaines dérivées d’ordre <1 des M,.

Démontrons maintenant la proposition 24. Soit d’abord
Q = R* On a immédiatement :

(,3;25) T=&T= 3 DiLsT= Y D¥L,+T)
IPI<m+n+1 1P| <m+-n+1

La convolution avec L,e9™ est une opération linéaire

continue u, de 9" dans & (ona (T+L,)(z) = [, T(§)L,(z—E) d¥;

lorsque z décrit un compact de R*, L (:z:—g) décrit un compact

de 4¢; s1 alors T(ﬁ) converge vers 0 dans (9;™), (T=*L,)(z)

converge vers 0 uniformément lorsque z décrit un compact de
R" don¢ T+ L, converge vers 0 dans &°), donc (u,® I):

T—»L *T est une opération linéaire contmue de @'"‘(E)
dans &(E), et (I, 3; 25) donne (I, 3; 21) avec fp L,* «T.

S1 Teb;"‘(E) (resp. 8'™(E)), les 7;, sont dans 9°(E) (resp.
9°(E)), et comme les supports de & donc des L, peuvent étre
choisis dans un voisinage arbitraire de l’origine, les supports
des f?p peuvent étre choisis dans le voisinage d’ordre (e du

(') Scawarrz [4], formules (IL, 3; 16 et 18).
(%) Scawarrz [5], formule (VI, 6; 22).
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support de T, e > 0 arbitraire. De plus, u,®1I: 'T—»Lp*i
est continue de §"(E) dans 9°(E).
Soit maintenant () un ouvert quelconque de R* et

T e (D")o(E). Soit (Qy),—,,,, ... un recouvrement localement fini
de Q par des ouverts (), relativement compacts dans Q, et soit

(QY)y=4,5,... un recouvrement subordonné (Qjc(},). Soit
(@y)y=y,4,... une partition de l'unité relative au recouvrement

(Q)y=41s... On a T:Zaﬁ, «,T € &"(E). Il existe alors une

décomposition &,T = 3 D¢f,,, ot f,,eD(E) a son
[Pl “m+n+1
support dans (,. On a alors

> > > >
T= 2 Dpfp, avec fp= E fp,n
|pf<m+n+1 v=1,2,..

série convergente parce que, sur tout ouvert relativement
compact de (), tous ses termes sont nuls sauf un nombre fini;
ainsi la décomposition (I, 3; 21) subsiste lorsqu’on remplace
R" par Q; et on forme facilement les opérateurs u, mais
ce ne sont évidemment plus des convolutions.

Si T parcourt une partie bornée H de (9.")o(E), chaque fp
parcourt une partie bornée de 6 (E), puisque u,®1 est continue

de (9.")o(E) dans 84(E); alors U f-':,(K), pour tout compact K

TeH
de (), est une partie bornée de E. Plus généralement, soit ¢ un

ensemble saturé de parties bornées de E, et soit H un sous-
ensemble de (D;")o(E) tel que, pour toute partie bornée B de

0 U T(B) e . Cela exprime simplement qu’il est un ensemble
Ten

localement G-équiborné d’applications de 97 dans E. Alors,

pour la décomposition (I, 3; 21) trouvée dans la démonstration,

U Z,(K), pour tout compact K de (, appartient & G. Montrons-
Ten > =

le pour 0 =R". On a f,(a) = (T+L,)(2) = [, T(EL(a—¥)ds;
pour z e K| Lp(x— E) parcourt une partie compacte donc
bornée B de £F, d’ou le résultat. Pour (2 quelconque, on proceé-
dera encore par partition de l'unité, nous laissons au lecteur

le soin de le faire; la proposition 24 est ainsi complétement
démontrée.
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Remarque. — On ne peut, ni dans le lemme ni dans la
proposition, remplacer m + n + 1 par m 4+ n—1.

Si en effet on le pouvait, ¢ serait somme de dérivées d’ordre
< n—1 de fonctions continues (a cause du lemme, pour m = 0;
ou a cause de la proposition pour E = corps des scalaires,
T = &, m = 0); alors toute distribution S dont les dérivées
d’ordre < n—1 sont des mesures, serait une fonction continue
(car S=8:S= 3 DL,eS= 3 L,DSeto); or £

1PI<n—1 1PI<n—1
0 <A <1, pn’est pas une fonction continue, et ses dérivées
d’ordre <_n—1sont des fonctions.

Pour n = 1 (cas de la droite R), on ne peut méme pas rem-
placer m + n + 1 par m + n. Si en effet on le pouvait, toute
distribution S dont les dérivées premiéres sont des mesures
serait une fonction continue; or S = Y, fonction d’Heaviside,
de dérivée Y' = ¢, donne un contre-exemple.

Pour n > 2, nous ignorons si on peut, dans le lemme ou la
proposition, remplacer m + n + 1 par m 4+ n; nous ignorons
si  est somme de dérivées d’ordre < n de fonctions continues;
nous savons qu’'une conséquence qu’on pourrait tirer d’une
réponse positive a ces questions, 4 savoir que toute distribu-
tion, dont les dérivées d’ordre < n sont des mesures, serait une
fonction continue, est exacte pour n impair > 3; ce résultat
est trivialement faux pour n = 1, nous ignorons ce qui en est
pour n pair, et de toute fagon cela ne semble pas donner de
renseignements sur les questions précédentes.

Cororraire 1. — Si E est G-complétant, si Te@’(E) est

>
localement G-bornée, T s’exprime, sur tout ouvert borné Q de R",
comme somme finie de dérivées de fonctions continues a valeurs

dans E :
(I, 3; 26) T= 3 Df,

avec f:(Q) e ©. Si en outre T parcourt un ensemble H localement

G-équiborné de 9'(E), Uentier N(L)) peut étre pris le méme

pour toutes les T « H, et les f, peuvent étre choisies de maniére

que U f(Q) appartienne a ©, et que, sur H, les applications
Ten

T —»)T‘p de DG(E) dans &°(E) soient continues.
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Il suffit d’appliquer les propositions 23 et 24 & un ouvert
Q,2Q, avec N(Q) <m(Q,) + n+ 1.

CoroLrLAIRE 2. — Si E est du type (DF) et quasi-complet,
toute distribution a valeurs dans E est, dans tout ouvert () borné
de R", somme finie de dérivées de fonctions continues & valeurs
dans E. St H est une partie bornée de 9'(E), Q un ouvert borné

de R”, la décomposition (1, 3; 26) est valable pour toutes les Te H,

avec le méme N(Q), et des f: telles que U f:,(Q) soit une partie
Ten -
bornée de E, et que, sur H, les applications T — f, soient
continues de Dgo(E) dans &4(E).
I1 suffit d’appliquer le corollaire 2 de la proposition 23, et la
proposition 24.

§ 4. Produits tensoriels topologiques d’espaces de distributions.

Noyaux.

Ce paragraphe généralise le § 2 (propositions 12, 13, 14) et
le § 4 (propositions 22, 23, 24, et théoréme des noyaux) de
notre article antérieur (‘). Soient X/, Y™, deux espaces eucli-
diens. Il existe une symeétrie canonique s: (z, y)—(y, z) de
XX Y™ sur Y™ X X!; par transport de structure, elle défi-
nit un isomorphisme canonique T —°T de 9., sur 9, .; on
pourra noter symboliquement

(I, 45 1) ‘T(g, 2) = T(z, y)-
Si T est une fonction f, cette symétrie se définit aussitot par
(I, 4; 2) *f(y, ) =f(z, y) pour tous zeX!, ye¥

Si T n’est pas une fonction, la formule (I, 4; 1) doit étre
interprétée, puisqu’il s’agit d’un transport de structure, et
que 9’ est défini comme dual de 9, par:

(I, 4; 3) ’T(q,)-——-T(‘—'q,), pour toute ¢ e Dym i
(Nous avons écrit s~', mais il n’y a aucun inconvénient a
appeler aussi s la symétrie de Y” X X' sur X' X Y"; si X' et

() Scawartz [1].
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Y™ sont confondus avec un méme espace R” s est une opéra-
tion de R* X R" sur lui-méme, qui est bien sa propre inverse :
s’ = 1dentité).

Soit T une distribution sur X' X Y™, T(:Ac, y) e D, ,. Elle
définit deux opérations importantes associées au noyau T

10 L’opération ¢ — T.¢ ou T.¢ (') de 9, dans 9. :

(L 45 4)  (T.9)(®) = [;nT(& y)e(y) dy;

nous mettons & parce qu’il s’agit de distributions en z, et
qu’on ne saurait donner & z une valeur particuliére; nous ne
mettons pas ¥ mais y parce qu y est variable muette dans une
formule d’intégration, ce qui & soi seul empéche de donner a y
une valeur particuliére. Nous justifierons I’emploi du symbole
d’intégration apres (I, 4; 10).

Plus précisément, la dlstnbutlon (T.0)(z) e D, est définie
par

g (Teo).u=T,,-(u(z)e(y)) pour ued,

(1 4;5) |0 .

[ fe(T-0)@)ula) o= [for. =T, yuula)ely) dudy,

ce qui peut s’écrire, avec la notation intégrale de (I, 4; 4):
(I, 45 6) [uu(@)de [1nT(z, y)o(y)dy
= [Jfetrn T (@ y)u(@)oly) dudy.

20 L’opération u - u-T ou u.T de 9, dans 9, :
(L47  (@T)@) = feul@) T(z, §)da.

Cette deuxiéme application est transposée de la précédente,
et 'on a:

(1,458 o e (T =Ty a0

(1) La notation T.v est peut-étre préférable a la notation T.¢, car elle indique
tout de suite de quoi il s’agit, méme si les variables z, y, ne sont pas indiquées. Mais
elle est typographiquement compliquée; en outre, T+v, pour v € D,, et T+9, pour

¢ € Dz, 5, marquent bien deux opérations analoguess une intégration L m @Y--es qui

donne une distribution en z, et une intégration / f . dr dy..., qui donne un
. xXixy™
scalaire. .
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Posons maintenant E = 9,. Puisque T définit une applica-
tion linéaire continue de 9, dans 9, elle définit une distribution
sur X'a valeurs dans E; si nous ’appelons T, on aura:

(1,49 T =¢.T, pour g¢ed,

Elle définit aussi une distribution sur Y™ a valeurs dans
F = 9,, qui est la distribution définie par ‘T a partir de la

formule (I, 4; 9), et qu’on pourra donc noter °T :
(I,4;10) “T(g)=T.q, pour oe9,

Ce sont les formules (I, 4; 9 et 10) qui justifient ’écriture

(I, 4; 4 et 7); T est une distribution sur X' 4 valeurs dans D,
u(z) T(Z, y) aussi, et u. T est son intégrale comme dans (I, 3; 9).
Nous reverrons cette question au § 5, 1°) page 131.

La transposée T de la distribution T est une application
de E' = 9, dans 9, qui n’est autre que celle qui est définie
par la dlstrlbutlon sT, il n’y aura donc Jpas d’inconvénient a
identifier T et °T, et on aura aussi °T = T.

Le théoréme des noyaux indique que, rec1proquement toute
application linéaire continue de 9, dans 9, ¢’est-a-dire toute
distribution sur X' & valeurs dans 9), peut étre définie comme

la distribution T associée a une distribution Te?D, ,; autre-
ment dit (abstratlon faite de la topologie, au moins provi-

soirement), T—T est un isomorphisme de 9, , sur D,(D,).

De méme ‘T—°T est un isomorphisme de 9, ., sur Dy(9D;).
Poursuivant les conventions dela page 51, nous sommes amenés
a identifier les 3 espaces 9.8.9,=9D;eD,, £(D,; D), 9,, et
par suite aussi les 3 espaces 9,89, =DeD;, L(D,; D), L5, 23
Popération t ou s fait passer d’un systéme a ’autre. En résumé,
nous nous permettons d’identifier deux de ces espaces iso-
morphes, si et seulement si, dans I’écriture de ces espaces,
Pordre des variables z, y est le méme. Dans bien des cas il
peut étre plus commode de tout identifier, mais dans d’autre
cas de ne faire aucune identification; d’ailleurs le caractére
assez arbitraire de ces identifications saute aux yeux. Un cas
important est celul ou X‘'= Y"= R". Les régles précédentes
conduisent alors & ce qui suit.
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Soit T une distribution sur R* X R" Elle définit deux opé-
rations ¢ - ¢+ T et ¢ >T-¢ de D~ dans Dpa; celles-ci opérent
cette fois dans les mémes espaces, mais sont distinctes, et
toujours définies par les formules (1, 4; 4) et (1, 4; 7), ou n’in-
terviennent que des variables génériques ou muettes, z, y, qui
peuvent étre aussi bien remplacées par d’autres. C’est toujours

Popération ¢ — ¢+ T de 9D dans 9" qui définit la distribution T
associée & T : T est une distribution sur R* a valeurs dans Dga.
La symétrie s opére de R" X R" sur lui-méme, donc par
transport de structure de Dgn, re sur lui-méme; a T elle fait
correspondre ‘T qui est une autre distribution sur R* X R™.
Alors °T est la distribution sur R* & valeurs dans 9. définie
par ¢ > ¢-*T =T.g; °T coincide avec ‘T, transposée de la
distribution T au sens de la page 51. Si maintenant U et V
sont deux distributions sur R*, U®YV est une distribution bien
déterminée sur R* X R" a ne pas confondre avec V® U, qui
est sa symétrique; U® V est la distribution sur R* X R” qui, a
la fonction (z, y) — u(z)¢(y) de Dgpa,cnn, fait correspondre

U(u)V(v). Alors la distribution (175\7) associée a U®V est
définie par ¢ — U(¢)V, sa transposée est ¢ — V(¢)U. Nous
avons la un exemple typique ou toutes les identifications ne
sont pas souhaitables, mais ou celles que nous avons adoptées
ne ménent pas a contradiction.

Nous allons voir maintenant que 9D.8.9D, = D,(D,) est
isomorphe a4 9, ,, non seulement algébriquement, mais topo-
logiquement; et nous donnerons en méme temps une nouvelle
démonstration de I'isomorphisme algébrique; pour tout cela,
nous nous appuierons sur la théorie des espaces nucléaires de
Grothendieck, qui est la clef des théorémes relatifs aux noyaux
(nucléaires vient précisément de noyaux).

Le théoréme des noyaux.

Prorosition 25. — (Théoréme des noyauz). 9, , est identique,
algébriquement et topologiquement, a 9. (D,) = 9, 8. 9D,.

DémonsTrATION. — Comme toute distribution T e 9, ,
définit 'application linéaire continue ¢ —¢.T de 9, dans 9,

elle définit un élément T de Dz (Dy) 5 T—T est injective,
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parce que si T= 0, T est nulle sur le sous-espace dense 9,® 9,
de 9, ,. Donc il est trivial que 9, , est un sous-espace de 9. (D;).
D’ autre part, si T converge vers 0 dans 9, ,, T(¢) converge
vers 0 uniformément quand ¢ reste bornée dans 9, ,, donc
a fortiort T(u®v), ued,, ve@y, converge vers 0 uniformé-

ment quand u et ¢ restent bornées dans 9, et 9,, donc T
converge vers 0 dans 9, ®.9,; il est donc également trivial que
la topologie de 9., est plus fine que la topologie induite par
2 (2)).

De la méme maniére, il est évident que &, est un sous-
espace de 6,(&)) (car si Teé,,, ¢—¢.T est continue de &,
dans §&)), et que sa topologie est plus fine que la topologle
induite.

Un élément T de &, ®, 8, = &, ¢ &, est une forme bilinéaire sur
&, X 6,, séparément continue, donc continue puisque &, et &,
sont des espaces de Fréchet('); réciproquement toute forme
bilinéaire continue sur &, X &, est a fortiort e-hypocontinue
sur (87) X (8));, donc appartient a 6.¢6,. Ainsi 6;8.8, est,
algébriquement, ’espace des formes bilinéaires continues sur
6. X 8,, ou des formes linéaires continues sur §,®,6, donc
6:8:8, = (6,8:8,). Un élément T de 8;, est une forme
linéaire continue sur §,, = §,®,.8,, donc &, , est, algébrique-
ment, (8,®.8,)" (appelé encore par Grothendieck espace des
formes bilinéaires intégrales (*) sur &, X &,). L’injection de &; ,
dans §,®.8, est la transposée de I’application canonique
de §,8.8, dans €. 8.8,

Utilisant alors le caractére nucléaire de 6,et&,(’), nous pouvons
écrire que §,8.8, = §,8,6, (que nous noterons simplement
§,®6,), donc &,, est algebriquement identique a &, ®8,.
D’autre part, la topologie de & , est celle de la convergence
uniforme sur les parties compactes de §,, = §,®6,; la topo-
logie de &; ®. 6, est celle de la convergence uniforme sur les
produits tensoriels de parties compactes de &, et de &,; mais,
puisque & est un espace de Fréchet, toute partie compacte de
&, ®- &, est contenue dans ’enveloppe d’un produit tensoriel de

() Boursaxki [2], proposition 2, page 38.

(*) GroTHENDIECK [4], § 4, n°3, page 124.

(%) GroTrENDIECK [5], § 2, n° 3, théoréme 10, page 55. Voir aussi Scawarrz [2],
exposé 18, page 5, exemple a).
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parties compactes de &, et de &, ('), et les deux topologies sont
les mémes. Tout ce que nous venons de faire ici n’est qu’une
partie de la démonstration, dans le cas particulier des espaces &,
et §,, d’'une proposition générale :

St G et H sont des espaces de Fréchet nucléaires, G' et H' sont
nucléaires, et le dual fort de GOH est 4,(G; H)=G ®H' (*).
Nous avons préféré redonner la démonstration dans ce cas
particulier, étant donné son importance.

Revenons maintenant a 9, et 9,. Ces espaces sont bien
nucléaires (*), mais ne sont plus des espaces de Fréchet.
D’ailleurs la conclusion analogue a la précédente serait fausse :
D (D)) =D, ®D, sera bien identique, algébriquement et topo-
logiquement, a4 9; ,, dual fort de 9, ,; mais 9,,=9,8,9, (*),
algébriquement identique a4 9,8.9,, ne lui est pas identique
topologiquement (°), et n’a pas le méme dual, on a donc
D@D, £ (9,89,)".

Ce que nous devons faire ici, c’est répéter la quatrieéme partie
de la démonstration élémentaire du théoréme des noyaux,
donnée antérieurement (°). Soit T € D;®D,. T est une forme
bilinéaire hypocontinue sur 9, X 9,. Soient L et M des
ouverts bornés de X' et Y”. Si « (resp. ) appartient a 9,
(resp. 9,), et vaut 1 sur L (resp. M), la forme bilinéaire
(u, ¢)—T(au, Bv) coincide avec (u, v)—T(u, ¢) sur le sous-
espace Dy, X Dy de D, X D, ; mais comme la premiére est hypo-
continue sur &, X &, il existe une distribution Ty x(Z, %)
telle que, pour ue 9, et ¢ € Dy, on ait:

(I, 4; 11) T(u, ) = Tp, u(u®v).

Les ouverts L. X M forment un recouvrement de X' X Y™
Si L X M, L' X M, sont deux de ces ouverts, Lc L', Mc M,

Ty m et Ty w coincident sur Dy .y puisqu’elles coincident sur
le sous-éspace dense D, ® Dy. L’ensemble des distributions

Tiw définit donc une distribution Te9d,, telle que

() GrorrENDIECK [4], § 2, n° 1, corollaire 1 du théoréme 1, page 52.

(*) GrormENDIECK [5], § 2, n® 1, théoréme 7, page 40, et § 3, n° 2, théoréme 12,
page 76. Voir aussi ScawARrTz [2], exposé 19, théoréme 3, page 4.

{}) GrorrENDIECK [5], § 2, n° 3, théoréme 10, page 55. Voir aussi Scawartz [2].
exposé 18, page 5, exemple b).

(*) GrormenpIECK [5], page 84.

() Scuwarrtz [1], page 116.

{®) ScawarTz [1], page 144.
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T(u®¢)= T(u, ¢) pour ued, et veD, et D, est bien algé-
briquement identique a 9 & 9.

Reste a voir I'identité topologique de ces deux espaces. La
convergence de T vers 0 dans 9D, ® 9, signifie la convergence
de T(u®9¢) vers 0, uniformément lorsque u et ¢ restent bornées
dans 9, et 9,; donc aussi la convergence de a(z)p(y)T(Z, )
dans 6, ®§,, pour toute e D, et eD, Mais nous savons
que la topologie de &, ® &, est celle de & ,, et la convergence de
afiT vers 0 dans &, ,, pour toute ae D, et f e9,, est précisé-
ment la convergence de T vers 0 dans 9, ,, convergence qui
est de nature locale sur X‘ X Y™; donc les topologies de 9, , et
D, ® D, sont bien identiques, c.q.f.d.

Les espaces #6,¢ i,.

Soit ¥, (resp. K,) un espace de distributions sur X' (resp. Y").
On peut alors considérer, d’aprés la proposition 1, #.¢X,
comme un sous-espace de ;e D, = 9, ,, muni d’une topologie
plus fine que la topologie induite. Pour que T 9., appar-
tienne a J6,¢X,, il est nécessaire qu’il appartienne a 9D eX,,
donc que u — u-T définisse une application linéaire continue
de 9, dans K,. Il est aussi nécessaire qu’il appartienne a
F,.eD,, ce qui veut dire que ¢ —> T.¢ est une application
linéaire continue de 9, dans #6,. Mais ces deux conditions
nécessaires ne sont pas suffisantes; #, ¢ X, n’est pas I'inter-
section de #6,¢ D, et de D, ¢ K,; on sait par exemple qu’un
noyau régulier, appartenant a la fois a4 6,¢ 9D, et a D e,
n’appartient pas nécessairement a 6,¢86,=26&, ,, espace des
noyaux régularisants, comme le montre ’exemple du noyau
SE—9)()

Remarque. — La symétrie s: 9, , — 9, , induit la symétrie
¥6,eR, — R,e¥6, (voir remarque 20, page 35).

Critéres d'appartenance a #6,eX,.

Prorosition 26. — Sotent 36, et X, des espaces de distribu-
tions normaux (¥, n’est pas nécessairement quasi-complet),
¥, vérifiant la propriété (¢). Toute distribution T € D, ® K, telle
que, pour toute v € R), T.¢ soit dans ¥,, appartient a %X,

Il suffit d’appliquer la définition de la propriété (¢) & E = X,

(*) Voir plus loin, page 99 et page 102.
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(rappelons que, dans la propriété (¢), E est supposé quasi-
complet, mais non %6,).

Remarque. — En échangeant les roles de z et y, on a natu-
rellement un critére symétrique, utilisant u-T au lieu de T.¢.

Prorosition 27. — Soit 36, un espace normal tel que, dans
4,(#6,; H6,), Uidentité soit strictement adhérente au sous-espace
des restrictions d’applications linéaires continues de 9, dans #,;
et soit M, un espace normal tonnelé; ces espaces ne sont pas néces-
satrement quasi-complets. Alors toute distribution T e Dye(M,),
telle que, pour toute ¢, T.v soit dans 6, appartient
a Ho,e(N,)..

Rappelons d’abord qu’un espace tonnelé a la topologie = ('),
donc a fortior: la topologie v.

Appelons A, (M,; #6,) 'espace de toutes les applications
linéaires de M, dans #6,, mum de la topologie de la conver-

gence simple. L’application L — LT est continue de 4:(%6,.;
%) dans A (M,; #,). On a I ofT = ‘T; et s1 L est la restriction
d’une application linéaire continue de 9, dans #6,, LoT est
continue de N, dans #6,, parce que T est continue de M, dans

9D;. Alors ’hypothése faite sur 36, entraine que T soit stricte-
ment adhérente, dans A(M,; #6,), au sous-espace £,(N,; #6,)
des applications linéaires continues de N, dans 6, Mais
comme I, est tonnelé, L (M,; #6,) est quasi-fermé dans
A, ; #,) (car toute partie bornée de £,(M,; #,) est équicon-
tinue, et toute application simplement adhérente a une partie
équicontinue est continue) (*), donc T est continue de m,
dans #,, et T € 36, ¢ (M,)., c.q.f.d.

Remarque. — La condition de I'énoncé relative a 36, est
stirement vérifiée, si #, (supposé normal) a la propriété d’ap-
proximation par troncature et régularisation; car alors I est

strictement adhérente dans ¥, (%,; #6,), donc a fortiort dans
4,(%,; #,), au sous-espace des applications {p;}o[a,] (voir

(!) Boursaxkr [2], proposition 5, page 70.

(3) Voir Boursaxki [2], théoréme 2, page 27; et proposition 4, page 23. Rappelons
qu’une partie A d’un espace vectoriel topologique F est dite quasi-fermée, si tout
point de F, adhérent a une partie bornée de A, est dans A.
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préliminaires page 9), restrictions d’applications continues
de D, dans 9, donc dans #,.

Cas ou #6, et Ji, sont de méme nature.

Prorosition 28. — On a les identités (algébriques et topolo-
giques) :
gz,y = 8.1: éi\gﬂ g:r,y =, gtc @ g);’ ~
(QM)z,y = (Ou). ® (O‘{l\)y’ D,,, =D ® D, _
6z, =62 ® &y ‘%‘y =9: 09, (0c)., r= (9c). ® (Oc),,
R, =%R,8.%,, (Be)z,y = (B.). B (B.),

DEmonsTrATION. — A part B et $,, tous les espaces consi-
dérés sont nucléaires, ce qui permet d’écrire ® pour ®, = ®..(').

Le cas de #" a été réglé a la proposition 17; celu1 de %, &,
f, Oy, dans un article antérieur(*); nous avons aussi indiqué
a ce moment que 9,8 9, est identique algébriquement a 9, ,,
mais non topologiquement, car 1l a une topologie moins fine, et
n’a méme pas le méme dual.

La quatriéme identité est le résultat de la proposition 25.

La cinquiéme a été démontrée comme résultat intermé-
diaire pour démontrer la proposition 25.

La sixiéme se démontre de la méme maniére que la cin-
quiéme : ¥, et I, sont des espaces de Fréchet nucléaires, donc
le dual de 4,8 9, = 9, ,, c’est-a-dire ¥, ,, est J; ® I} (voir pages
93 a 95).

Enfin la septiéme se démontre par transformation de Fourier
a partir de la troisieme. Nous utiliserons pour cela la proposi-
tion suivante :

Prorosition 29. — La transformation de Fourier ¥, , sur
Iay =928 Y, est le produit tensoriel 7, ® F, des transformations
de Fourter sur §, et J,.

En effet 7, , et 5,® J, sont toutes deux continues sur ¥, ,,
et elles coincident sur le sous-espace dense J, ® J;, comme on
le voit immédiatement.

Ceci nous permet de terminer la démonstration de la pro-
position 28. La transformation F;®F, de (Oy):® (Oy), sur

(0¢).® (Oc), est un isomorphisme, restriction de I'isomorphisme

(1) GroTHENDIECK [5], théoréme 10, page 55.
(?) ScawarTz [1], proposition 12, page 113, et bas de la page 115.
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F®F, de $;® Y, sur 9, ® ) (remarque 2° aprés la proposition 1
du § 1); mais ce dernier n’est autre que F; , (proposition 29), et
on sait que (Oy); ® (Om)y = (Om)z, , (proposition 28), enfin F , est
un isomorphisme de (Oy);, , sur (Og).. ,, donc (0g),. ® (0¢), = (0¢),, 5
c.q.f.d

Remarque. — 6;(€)) et £,(8)) coincident, algébriquement et
topologiquement. En effet, on a a priori 6,(8)) c 6, (€)); mais
8.(6)) = 6. , c 6.(6,), donc il y a bien coincidence algébrique.
Ensuite &,(6,) est a priort plus fine que 6,(6;); mais
52(6y) = 6,,, et comme &,(6)) et &, induisent la méme
topologie sur les éy.x (H et K compacts de R"), et que &, ,
est la limite inductive des &y.x, 6, , est plus fine, donc ces
deux topologies sont identiques. Ceci est conforme a ce que
nous avons vu page 62, puisque &, dual d’un espace de
Fréchet, est du type (DF).

Cas ou #6, et Ji, ne sont pas des espaces de méme nature.

Noyaux semi-réguliers, réguliers, régularisants (').

E4(Dy) = 6,8 Dy =L(6,; D)) est I'espace des noyaux semi-
réguliers en z ou semi-réguliers a gauche, la symétrie s le
transporte sur 'espace 9,(6,) = 9, ® 6, = 4(9,; &,), qui, dans
D, 2, est lespace des noyaux semi- reguhers en x ou semi-
réguliers a4 droite. D’aprés la proposition 26, appliquée &
¥, =6, h,=D), T est semi-régulier en z si et seulement si,
pour toute v € D,, T .¢ est dans &,.

D(6,) =9, ®8, =.,£(£D &,) est I'espace des noyaux semi-
réguliers en y ou semi- reguhers a droite; 1l est transporté par
la symétrie s sur §,(9,) =8,8 D, = 1(& D), espace des
noyaux semi-réguliers en y ou semi-réguliers a gauche.

Si T est semi-régulier en z, la formule (I, 4; 4) peut-étre
considérée comme définissant un élément de &, intégrale
en y de T(z, )¢ (y) = 3T(y) () € &,(6,); elle peut donc étre
remplacée par une formule analogue ou Z est remplacé par z,
elle est alors valable pour tout z fixé dans X', 'intégrale ayant
un sens évident puisque T(z, y) est une distribution en y et ¢(%)
une fonction indéfiniment différentiable a support compact.

(1) Ces noyaux, ainsi que ceux du numéro suivant, ont été étudiés dans ScawarTtz
[6], n® 6 et 7.
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On peut aussi écrire (I, 4; 7) pour ue 8, car z—T(z, §) est
une fonction indéfiniment différentiable de z & valeurs dans 9,,
donc on peut faire son produit par une distribution u(Z), et
comme celle-ci est a support compact, u(2)T(Z, #) est une
distribution a support compact en z 4 valeurs dans 9, et son
intégrale a un sens comme élément de 9,.

L’intersection de 6,89, et de 9,®6,, munie de la topologie
borne supérieure des topologies induites, est I’espace des noyauz
réguliers. 11 est distinct de 6,86, = §, , = 4(6%; §,) = 4(6}; &,),
espace des noyaux régularisants.

Il faut prendre quelques précautions si X' = Y" = R"

On ne doit plus dire semi-régulier en z ou en y.

Dans Dpeppn=9' ® D', le sous-espace E® D' est 'espace des
noyaux semi-réguliers par rapport a la premiére variable, ou
semi-réguliers a gauche; 9’ ® § est I’espace des noyaux semi-
réguliers par rapport a la deuxiéme variable, ou semi-réguliers
a droite.

Ils sont échangés par la symétrie s; 'espace des noyaux
réguliers et I'espace & ® 6 des noyaux régularisants sont globa-
lement invariants par la symétrie s.

Noyaux semi-compacts, compacts, compactifiants.

62(D;) = 6,8 Dy, = L(6,; D)) est I'espace des noyauzr semi-
compacts en z; la symétrie s le transforme en l'espace
D(8,) =D, ® &, = L(D,; 6.), qui est encore appelé espace des
noyaux semi-compacts en z. D;(8)) =D, ® §, =4(D,; &) est
Pespace des noyaux semi-compacts en y; la symétrie s le
transforme en l'espace &,(D;) =&, 8D, =4(6,; D;), qui est
encore appelé espace des noyaux semi-compacts en y. L’inter-
section de &, @9, et de D, ® §,, mume de la topologie borne
supérieure des topologies induites, est I'espace des noyauz
compacts. 11 est distinct de &, ® 8, = &, , = 4(§,; 6,) =4(§,; &),
espace des noyaux compactifiants. Autrement dit un noyau
compact n’est pas une distribution a support compact

sur X' X Y™

Prorosition 30. — Pour qu’'un noyau T e®D,, soit semi-
compact en z, il faut et il suffit que U'vntersection du support de T
avec toute bande X' X K, K compact de Y™, soit compacte.

La condition est évidemment suffisante; car s1 'intersection
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précédente est contenue dans H X K, H compact de X/
alors, pour v e Dy et ue Dy, Q=[:H, T(u®¢)=0, donc T-¢
est dans &y, donc dans &'; si ¢ converge vers O dans Dk, T-¢

converge vers 0 dans 6y donc dans &'; ‘T est alors une appli-
cation linéaire de 9, dans &, continue sur chaque Py donc
continue sur D, et T 8,8 D;.

La condition est aussi nécessaire. Car si T e &, ® D;, T est
une application linéaire continue de I’espace de Fréchet Dy,
(K,, voisinage compact de K) dans &, dual de Fréchet; il
existe donc un voisinage de 0 dans 9 , d’'image bornée dans &; (*);
comme toute partie bornée de &, est contenue dans un &y, H

compact de X/, T applique 9y, dans &y; on en déduit que
(T+¢).u=T(u®¢) est nul s1 uePD, a son support dans [:H,
et ved, dans K,; st Q est 'intérieur de K,, T est nulle sur
Diu X Do, done par continuité sur Diux g (*), autrement dit T
a un support dont I'intersection avec X' X () est contenue dans
H X Q; D'intersection de ce support avec X' X K est donc
contenue dans H X K, donc compacte.

Remarque. — La condition énoncée revient a dire que la
projection (z, y) — y est « propre » ou continue a I'infini quand
on la restreint au support de T.

CororLLAIRE. — St T est un noyau semi-compact en z, a tout
compact K de Y™ on peut assocter un compact H de X! tel que, st
vedD, a son support dans K, T.¢ ait son support dans H; a
tout ouvert borné w de Y™ on peut associer un ouvert borné
Q de X! tel que la distribution induite par u.T sur Uouvert v,
pour ueb,, ne dépende que de la restriction de la fonction u a
Douvert ().

11 suffit en effet de prendre pour H un compact tel que I'in-
tersection du support de T avec X' X K soit contenue dans
H X K; et pour Q un voisinage ouvert borné quelconque du
compact H associé au compact K = w, puisqu’alors, pour
v e 9D,, u est nulle sur un voisinage du support de T.¢ quand
elle est nulle dans Q: u. T est nulle sur » si u est nulle sur Q.

() Car T est séparément continue sur Dy, X &, donc continue, d’aprés Bour-
sax1 [2], proposition 2, page 38. ‘
(3) Scawarrz [4], chapitre 1v, § 3, théoréme III.
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Prorosition 31. — Si T est un noyau régulier compact, il
appartienta 9,8 D, D, ® D,, 6,8 &), ., B &,.

Tout d’abord, pour ve®,, T.¢ est dans &, puisque T est
semi-régulier en z, et dans &, puisque T est semi-compact en z,
donc dans leur intersection 9,; en appliquant alors la proposi-
tion 26 a #, = 9D,, M, = D,, on voit que T est dans 9,3 D;.
En utilisant alors le fait que T est semi-régulier en y et semi-
compact en y, et en appliquant le raisonnement précédent
a°T, on voit que T est dans D, ® 9,.

Soit maintenant ¢ €8, Comme T est semi-compact en y,
T .y a unsens;si w est un ouvert borné de X/, il existe un ouvert
borné ) de Y™ tel que la restriction de T.¢ & w ne dépende que
de celle de ¢ 4 Q (corollaire de la proposition 30, avec échange
des roles de z et y); mais, dans Q, ¢ coincide avec une fonc-
tion ¢, € 9,, donc, dans w, T . ¢ coincide avec T . ¢, € §, (puisque
T est semi-régulier en z); donc T.v e6,, et alors la proposi-
tion 26 appliquée a #, = &,, M, = &,, montre que T €6, ® &,.

Le méme raisonnement appliqué a °T montre que T € 6, ® &,.

Remarque. — On voit que, dans le cas particulier de #6, = &,
K, =§,, oude #,=E§,, K,=28,, 'intersection de #,:D, et de
DR, est H6,eR,.

Remarquons aussi que les propriétés énoncées dans le corol-
laire de la proposition 30 sont valables, par passage & la limite,

pour T régulier compact, méme si u et v sont des distributions.

Le noyau ¢(z — %) de I'identité.

Soit X'= Y™ = R". L’injection canonique de ? dans 9’
est associée & un noyau J(z, ¥), qui doit vérifier

(I, 4; 12)
Jew=yp;, pour ve9PD; ou J(u®v)=ﬂ‘nu(x)v(x)dx, ued ved,

On sait qu’un tel noyau est unique. Or le noyau défini par:
(I, 4; 13) J(cp)=ﬁ‘,.;(x, z)dx pour toute 9e9,,,

répond a la question.

Soit # un espace de distributions normal; I'opérateur iden-
tique de D dans 9’ se prolonge en 'opérateur identique de 3
dans #; donc J(Z, §) € £(#6; ¥6) c #6.c¥6 (proposition 13). En



THEORIE DES DISTRIBUTIONS A VALEURS VECTORIELLES 103

particulier, il appartient 4 DY, D' @D, £8¢, 8 88, 98 Y,
9®4Y.

Donc J(z, y) est régulier compact. En tant que noyau semi-
régulier en z, il est défini par la fonction z—¢(z) = &(§—=)
a valeurs dans 9;, ou ¢(a) = ¢(y —a) est la distribution
définie par la masse + 1 au point a de R", puisqu’on doit
avoir

(I, 4; 14) fn,.J(x, Yv(y)dy=v(z) pour ¢ve9D et zeR"

C’est ce qui justifie Pécriture J(Z, ) = 3(§y — 7). (Mais une
justification compléte ne peut résulter que de la théorie du
changement de variables pour les distributions: &(§ — %) est
le résultat du changement de variables z =y —z sur la distri-
bution ¢(2z). Voir au numéro suivant, page 104). En tant que
noyau semi-régulier en y, 5(§ — Z) est défini par la fonction
y—¢(y). Naturellement ¢(§—Z2) est invariant par la symétrie s
(parce que la transposée de I'injection de D dans 9’ est 'injec-
tion de D dans 9'), ce qui s’écrit ¢(Z—§) = o(§ — 2).

Remarquons que y — ¢(£ — y) est une fonction indéfiniment
différentiable & valeurs dans &', mais que si on la considére
comme distribution, elle est a valeurs dans 9.

Les noyaux de convolution.

Généralisons les résultats précédents. Soit S une distribution
sur R". Nous allons définir la distribution T(Z, §) = S(Z—7)
sur R* X R"

Nous utiliserons la théorie générale du changement de
variables ('). Soit f(Z) une fonction indéfiniment dérivable
(ou simplement continue) sur R"; son image réciproque par
Iapplication (z,y) —z=z—y de R” X R* dans R est
f(Z—9). On définit ainsi une application linéaire continue
f(2)—>f(@—79) de &gn dans &gpn  pn. Soit ¢(Z, ¥) dZ A diy une forme
différentielle de degré 2n appartenant a 9, ,; f(z —¥y) se définit
en tant que courant de degré O sur R* X R” par

(L, 4; 15)  9(3, §)ds A df— [ foncnnf (@ —¥) #(=, y) dz dy.

() Dés qu’on fait un changement de variables, on doit raisonner sur les courants.
Voir de Ruax [1].
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Effectuons dans cette intégrale le changement de variables
x—y==§ y=n; elle devient

(I, 4; 16)
fﬁm, 9(E+n, n) dEdn = [0 f(5) dE [l (& +n, m) dn
On voit alors que I'opération « image réciproque »:
f(&)—~f(@—7),
s’étend aux courants de degré 0 sur R”; si S(z) est un tel

courant, son image réciproque, qu’on notera encore S(zZ — ),
est le courant de degré O sur R* X R”, défini par:

(1, 4; 17)
fﬁ,m z—y)4(, y) dedy = [, SE)d [, ¢+, 1) dn,

et S(z) — S(Z—y) est une opération linéaire continue de .
dans Dpns pe.

Pour éviter les ennuis créés par la différence entre les dimen-
sions n et 2n, nous pourrons aussi donner une autre définition
de S(z—y). Pour cela nous effectuerons le changement
de variables ¢ =z —y, n =y, indéfimment différentiable
ainsi que son inverse, et conservant les volumes, dxdy = d% dy,
ce qui permet de conserver I'identification des fonctions loca-
lement sommables avec des distributions. Formellement S(z — )
devient S(é), auquel nous donnerons un sens comme distri-
bution en £, v, en I'identifiant a S(§)®1(7}). Cela donne pour
S(z — y) la nouvelle définition suivante :

(I, 45 18)  [foxnS(x—y)9(z, y)dzdy
= j;\"xnn(s ®1(‘Y]))?(E+n, ﬂ)dgdﬂ,

que I'on peut calculer par deux intégrations simples succes-
sives ('):

(1,45 19)  [foounSe—y)3(e, y)dady
= [aS(E) dE foa3 (4, M) dn = [radn [ S(E)p(E + 7, n)dE.

On voit donc que cette définition coincide avec la précé-
dente. Notons qu’on peut aussi définir S(Z —¥) par le change-

(1) ScawarTz [4], chapitre 1v, § 3, théoréme IV.
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ment de variables {' =z, vy =z —y; S(z— y) devient for-

mellement S(%'), qu’on identifie 4 1(§') ® S(#'), ce qui donne la
définition :

(1,4;20) ([ SE—y)¢(z, y)dedy
= [frorra(LE) ®S())2(E, & —n') dE' dy,

calculable également par deux intégrations simples successives :

(I, 4; 21) fj;mxm (x—y)9(z, y)d:vdy
) dn ﬁn (8, & —n')dE’

—ﬁ, ﬁ £ E —x)dy.

(Les deux derniéres définitions de S(a:——y) donnent le
méme résultat, car, en posant § 4+ n =% dans la derniére
intégrale du 2¢ membre de (I, 4; 19), on obtient une expres-

sion de f f S(zr—y y)dzdy, qui n’est autre, au change-
ment prés de § en v, que celle du 2¢ membre de (I, 4; 21).

Soit D un opérateur différentiel a coefficients constants, D son
symétrique (transformé par la symétrie z — — z de R*(*)).

En appliquant la formule (I, 4; 18), on a

(1,4;22) [/ Du(S(z—))¢(z, y)dzdy
= [[S(@@—y)D.3(z, y) dedy
= [ (8(&) ® 1(n)) (Dg) &+, m) dEdn
= [[(8&) ®1(n)) De(5 ¢+, m) dEd
-ff(DS<£> () (E + n, m) dE dn

= J/ (DS)(z—y)3(, y) dady,
d’ou

(I, 4; 23) D (S(z—y)) = (DS)(z—y)

En appliquant au contraire la définition (I, 4; 20), on a, de la
méme maniére :

(I, 4; 24) D,(S(z—y )=(ﬁs) (@ —1y)
(pal‘ce qu’ict (]3,?) B —n) =D, (¢, & —v' )))

(') Scawarrz [5], formule (VI, 4; 7), page 23.
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Ces formules sont d’ailleurs bien connues en théorie du chan-
gement de variables.

Le noyau S(z — y) = T(z, ), ainsi défini, est le noyau de la
convolution: ¢ —~T+9=Sxp, ou u—u-T=uxS, car, pour u
etved, (I, 4;21) donne:

(1, 4; 25)  [[ S(z—y) u(z) o(y) dady
= f W) dE' [ S(n')e( —n')dy,
de sorte que

(I, 4;26) (T-9)(3)= [ S(t) (& —1)dt= (S=0) (3),

Pégalité étant d’ailleurs valable aussi si I'on remplace Z par z
fixé dans R". Le noyau S(Z — §j) est en effet régulier, & cause
des propriétés connues de la convolution, mais le calcul (1, 4;25),
par le théoréme de Fubini, montre d’avance que I'intégrale du
2¢ membre de (1, 4; 25) est une fonction de %' indéfiniment
différentiable. Pour z fixé dans R", la distribution S(z — %)
n’est autre que la translatée ~=(z)(S (— %)) = t(x) (é(g’])),
tandis que, pour y fixé, la distribution S(Z — y) est
t(y) S(Z) (ce qui justifie encore ’écriture S(Z —)). En
effet, S(x —§) doit étre I'image u-T de la distribution u
constituée par la masse + 1 au point z, ¢’est donc bien fc(x)(g(i)))
La formule (I, 4; 4) s’écrit alors

(I, 4;27) (S+9)(2) = [uS(z—y) o(y)dy= [, S(t) ez —1)dt,

écriture formelle classique de la convolution.

Si S est & support compact, S(Z — 7) est en outre un noyau
compact, comme 1l résulte des propriétés de la convolution,
ou de la proposition 30 (le support de S(z— #) étant I'en-
semble des couples (z, y) vérifiant z —yeL, L = support
de S); si S est une fonction indéfiniment différentiable, S(z — ¥)
est un noyau régularisant.

Noyaux des opérateurs différentiels; opérateurs de caractére
local.

Nous dirons qu’une application linéaire continue ¢ —T.¢
de Dp. dans Dy. est de caracteére local, si, quel que soit 'ou-
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vert () de R”, la distribution induite par T.¢ dans Q ne dépend
que de la fonction induite par ¢ dans (). Cela revient aussi a
dire que le support de T.¢ est contenu dans le support de ¢, ou
que T (u®¢) est nul si les supports de u et de ¢ sont sans point
commun.

Soient a et b deux points de R", distincts; soient A et B des
ouverts contenant respectivement a et b, et sans point com-
mun. Alors T est nulle sur 9, ® Dy, et, par passage a la limite,
sur D, .5 ('); son support dans R* X R" ne contient donc pas
de point (a, b), il est donc contenu dans la diagonale z =y
de R* X R" (ce qui entraine que T soit un noyau compact,
d’apreés la proposition 30). Réciproquement tout noyau ayant
son support contenu dans la diagonale est de caractére local,
car alors, si u et ¢ ont des supports sans point commun, u®¢ a
son support sans point commun avec la diagonale, et T(u®9)
est bien nulle. Cherchons alors a caractériser les distribu-
tions T dont le support est contenu dans la diagonale. Les
directions des axes Oy,, Oy, ... Oy,, forment un systéme
libre de directions transversales a la diagonale, et les
dérivations partielles suivant ces directions commutent.
Alors T s’exprime d’une maniére unique comme somme
(localement finie)

(I, 4; 28)  T(&, §) = 3 (—1)'"DIT(%,§),
q

ou T, (Z, §) est I'extension a R* X R" d’une distribution T,
définie sur la diagonale (*). Mais, sur la diagonale, on peut
prendre comme systéme de coordonnées z,, Z,, ... Z,; une
distribution T, sur la diagonale peut donc étre définie par une
distribution A (%) sur R" avec, pour ¢ € Dpr,cp:

(L, 4;29)  Typ)= fuAy2)3(e, 2)de.
On aura finalement

(I, 4; 30) T(u®@v)=73 [4A,(z)u(z)Dro(2)dz,

(') Scawartz [4], chapitre 1v, § 3, théoréme III.
(3) Scawarrtz [4], chapitre 11, § 10, théoréme XXXVII.
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donc T.¢ est la distribution Y A D%, et 'opérateur v —T.¢
est l'opérateur différentiel : 7

(1, 4; 31) D=3 A,Dr,
q

a coefficients distributions A, Cet opérateur différentiel est
éventuellement d’ordre infini, mais fini sur tout ouvert borné
de R" Réciproquement, tout opérateur différentiel d’ordre
localement fini & coefficients distributions est évidemment de
caractere local.

S1 T définit un opérateur de caractére local, 1l en est de méme
de ‘T, puisque cela s’exprime par une condition symétrique
(avoir son support contenu dans la diagonale de R” X R*).

Si1 T ala décomposition (I, 4; 28) avec (I, 4; 29), on a

(I, 4; 32) *T(&, §) =X (—1)""'DIT (%, §),

q

T,(z, §) étant symétrique d’aprés (I, 4; 29).
On a alors

(I, 4;33) ‘T(v®u)=T(u®v)
= Eﬂ“Aq(w) u(z)Dio(z) dz

=3(—1)" [0 D(A(z) u(2)) o(z) dz,
de sorte que ‘T défimt 'opérateur

(I, 4; 34) uw—‘Tou=u.T=3(—1)7DY(A,u),
q

opérateur ‘D qui est bien le transposé de 'opérateur différen-
tiel D de (I, 4; 31).

Supposons maintenant que T soit en outre semi-régulier a
gauche. Comme 1l est semi-compact a droite, il appartient a
£ ® &' (voir remarque, page 102). Alors, pour toute ve &, T.¢
doit étre dans 6. Montrons que tous les coefficients A, appar-
tiennent a & (ce qui entrainera que T soit régulier compact); la
réciproque est évidente. Supposons-le démontré pour tous les

q < gq,, et montrons-le pour ¢,. Prenons ¢ = Qo
o) !
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Alors D% est nul, sauf pour g < ¢,; puisque les A, sont
dans & pour ¢ < ¢,, que T.¢ est dans &, et que D% = 1, on a
bien A &, c.q.f.d.

S1 nous avions supposé T semi-régulier & droite, le méme
raisonnement sur ‘T aurait abouti 4 la méme conclusion.

Nous pouvons rassembler les résultats obtenus:

Prorosition 32. — Il y a identité entre les opérateurs linéaires
continus de caractére local de D dans D' (resp. dans &), les opé-
rateurs linéaires continus de D dans 9’ (resp. dans &) définis
par un noyau ayant un support contenu dans la diagonale de
R" X R" et les opérateurs différentiels d’ordre localement fint a
coefficients distributions (resp. a coefficients fonctions indéfini-
ment dérivables ).

Remarques. — 1° Les opérateurs différentiels d’ordre 0 sont
les multiplications vy — A¢, A € 9. Le noyau d’une telle opéra-
tion est T(z, y) défini par

(I, 4; 35)  T(¢) = [rnA(2)(z, 2)da.

On peut ’écrire

(I, 4; 36) T(&, §) = AR)3(z—§) = A(§)I(2—7)

De tels produits n’ont pas @ priori un sens; mais il y a diverses
maniéres de leur en donner un, qui est bien celul qu’on attend.
On remarquera, par exemple, que, sil’on pose z =8, z—y=y/,
comme page 105, A(%)$(z— 7) devient formellement A(¥)S(#')

quon peut définir comme le produit tensoriel A(¥)®8(%').
Avec cette définition, on a bien

(L 45 37)  [[rxnwA@SE—y)3(z, y)dedy
= ﬁ‘"xmmz' ®8 (n")3(E, &—n')dE d’
= [ AG) & fou 800" )g(E', &' —n')dn’
= JuAE)S(E, ¥)dE,

qui coincide avec (I, 4; 35).
De la méme maniére, le noyau T de (I, 4; 28) peut s’écrire

(I 4 37)  T(, §)=2A,(%) Di(z—9).
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En effet, avec la définition ci-dessus, (I, 4; 37) signifie,
compte tenu de (I, 4; 23):

(I, 4; 38)
fﬁ‘"xm z, 3/ ¢(z, y)dzdy
=fﬂnxm<q &) ®D"3(n’)> &, E’——n')dg' dv’

=3 [LAE)E [ (DE)e, ¥ —n')dn

=3 f AN [ (—1)"8(n)Di(p (&, & —n'))dn’
=3 [ A& [ 30)(Di)E, ¥ —)dn' ()
—fn ;A(E')(DZ ), &) dE,

ce qui coincide bien avec la défimtion de T par (I, 4; 28),
compte tenu de (I, 4; 29).

On remarque aussi que le noyau T associé a 'opérateur
différentiel D s’écrit

Mais encore faut-il donner un sens a cette expression. On
considére 5(Z — ) comme un élément de 6§ ® 9’ (noyau semi-
régulier & gauche), et D comme un opérateur linéaire continu
de dans 9', de sorte que le second membre de (I, &; 39)
I'on 1dentifie D a D ® I, définit un élémentde 9’ ® D' quin est
autre que T} cela revient en effet a écrire (d’apres la remarque
10 de la page 35, avec u, = D, u, = I, ‘X = injection i1dentique
de D dans € représentée parle noyau 5(& —y),L, = §, L,=9',
M, =9, M, =9') que D est identique D- I, I étant'identité.

De la méme maniére, on peut écrire

(I, 4; 40) T(, §) =3 (—1)DYA(H) (& —9)),

qui n’est autre que (I, 4; 28), compte tenu de (I, 4; 36). Cela

revient a écrire
(I, 4; 41) T(z, §) ='D,e(Z2—9),
ou l'on considére ici §(£ — §) comme un élément de 9' & &

(*) L’expression (Dp) (a 'b) veut dire: la valeur pour r =a, y = b, de la
dérivée partielle DJ (cp(x,
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(semi-régulier a droite), ‘D comme opérateur linéaire continu
de & dans 9, et ‘D, comme représentant [ ® ‘D.
Pour °T, on a les formules :

Remarquons que (I, 4; 39) et (I, 4; 41) donnent
(I, 4; 43) D,2(Z —§)="'D,c(z—7);

cette relation caractérise d’ailleurs ‘D a partir de D, car elle
s’écrit directement

(I, 4; 44) [, 'Du(@)e(@)dz= [, u(z) Dy (2)da,

pour ue9d, ve®d.

Remarquons aussi qu’on peut généraliser les formules
(I, 4; 39) et (I, 4;41). Si Se§,89, définit opération S:
p— S, de D, dans &,, I'opération DS de P, dans D, est
définie par un noyau qu’on peut écrire D,S(Z, )= (D®I)
S(z, §); si SeD,®6, définit opération ‘S de &, dans &L,
Popération ‘SoD de 9, dans 9., est définie par un noyau qu’on
peut écrire ‘D, S(z, §) = (1®'D)S(Z, ). On obtient toujours
ces formules en appliquant la remarque 1, page 35. Elles sont
valables méme si X' et Y™ sont distincts; elles s’écrivent:

(I, 4; 45) D [1.S(&,y)¢(y)dy= [, D.S(%, y)e(y) dy,
(I, 45 46) [ S(#, y)De(y)dy= [,.'D,S (&, y)»(y) dy;

le lecteur justifiera aisément cette écriture.

Ces formules sont valables, s1 D est a coefficients indéfini-
ment dérivables, pour Se®; , quelconque, et D, S(z, )
ainsi que ‘D, S(Z, ) ont alors leur signification élémentaire
usuelle.

Noyaux fonctions.

Nous allons introduire des espaces fonctionnels nouveaux.
{' sera I’espace des classes de fonctions localement sommables
sur R"; 1l sera muni de la topologie définie par la famille des
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semi-normes Ny : f——»ﬁ[f(x)]dx, ou K parcourt la famille
des parties compactes de R". Son dual sera appelé H~: c’est
I'espace des classes de fonctions bornées a support compact;
nous le munirons de la topologie (£'); de la convergence uni-
forme sur les parties compactes de £'. Alors &' est un espace de
Fréchet, i~ est localement convexe complet ('); ¢', et par
conséquent Ji*, sont strictement normaux, et ont la propriété
d’approximation par troncature et par régularisation, et la
propriété d’approximation stricte (Préliminaires, proposi-
tions 3 et 4); Ji a la propriété ¢ (proposition 14).

Prorosition 33. — Soit T une fonction localement sommable
sur X! X Y™ Alors T e %, ®, 4}, et ‘T se prolonge en une appli-
cation linéaire continue de Ry dans {; pour toute ve X7,
T .o e 4, est donnée, pour presque toutes les valeurs de z, par U'in-
tégrale :

(I 4; 47)  (T-90)(@) = [1aT(=, y)e(y)dy.

On sait en effet (*) que &, , = £, ®.4,.
Comme ' a lapropriété d’approximation et qu’il est complet,
£ ®,:4, est un sous-espace de £ 8.4, (°) = Lel) =L (Hy; 4).

Alors, pour T e ,, nous appellerons toujours ¢y — T . ¢ le prolon-

gement a 3y de ‘Tefﬁ(@,; De).

Soit maintenant ¢ e Xi;. La fonction T(Z, ) ¢(§) est som-
mable sur H X Y™, ou H est un compact quelconque de X';
d’aprés le théoréeme de Fubin,

(I, 4; 48)  (T:90)(2) = [, T(x, y)o(y) dy

existe pour presque toutes les valeurs de z, et représente une
fonction de = localement sommable. Alors ¢ — T : ¢ est une
application linéaire de X dans £;; nous devons montrer que

T:0o=T.o.

(') DieuponNgE-ScuwarTz [1], proposition 12, page 82.

(?) D'aprés GroTHENDIECK [4], page 71, 5 ®<{} est identique a L1(£}), espace
des classes de fonctions localement sommables sur X' a valeurs dans ¢}; mais
4L (4)) et €2,y sont tous deux complets, et induisent sur le sous-espace dense YLQ¥!
la méme topologie, donc sont identiques.

() GroTHENDIECK [4], § 5, n° 1, lemme 19, page 169: €} et ¥} sont des espaces
complets, et £L est limite projective des espaces de Banach ¥}, (H compact de X!),
qui ont la propriété d’approximation.
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Comme T.¢ est définie par prolongement, la forme bili-
néaire A : (u, v) — u. (T - ¢) est la seule forme bilinéaire séparé-
ment continue sur J; X X; qui coincide avec

(u, 0)>=T.(w®9) = [ 1 T(z, ¥) u(z)o(y) dzdy

sur 9, X D,. Or d’une part, pour toute u « K et toute v < K,
on a, d’aprés Fubini,

(I, 4; 49)
u.(T:0)= [qule)ds [, T(z, y) V<y)
_f’mm e, kel i
dy_/;z (z, y)u(z)dz=v.(u:T),

doncB: (u, ¢) > u. (T : ¢) coincide avec A sur 9D, X 9,; d’autre
part, cette forme bilinéaire B est séparément continue sur
Rz X K7, car, pourv e X7, T : v est dans 4}, et, pour toute u e K7,
u:T est dans £}. On a donc bien A=B, et T:0=T-¢.

Remarque. — Supposons que Te X, ait en outre la pro-
priété suivante:
T est semi-compact en y; et, pour tout compact H de X!,

f | T (z, y)|dz est borné pour y e Y™

Alors T est dans £, ¢9; et, pour toute ue 7, T(u) =u.T
est dans X7 : en effet u.T est dans £}, a un support compact,
et, s1 H est le support de u :

(T, 4 50) |- T) ()| <[lu(@)l= sup [T (z,y)|da.

Alors la proposition 26 (ou les roles de z et y sont échangés,
et ou I'on remplace X, par £}, et 36, par H;, ce qui est permis
puisque X vérifie la propriété ¢) montre que

T el e K.

T est donc continue de K= dans A7, En outre T est une appl-
cation continue de £ dans ;.

Cette application peut toujours s’écrire ¢v—T: ¢, avec
(T: o)(z)= j;,,, T(z, y)v(y)dy. Soit en effet H un compact
de X!; le support de T coupe H X Y™suivant un compact H X K,
K compact de Y"; alors T(z, §) ¢(y) est mesurable, et
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Jedy [o[T@, y)o)ids<+ w, donc T(Z §)¢(§) e Lin;
alors ﬁmT(x, y)¢(y) dy a un sens pour presque toutes les
valeurs de z et représente une fonction T : ¢ e €} ; de plus

(I, 4 51)  [ol(T: ¢)(2)|do< (sup [uT(@, y)lde) filo(y)idy,

donc ¢—T : ¢ est continue de &, dans £;; v —>T.v et v—>T: ¢
sont continues sur £} et coincident sur %7, dense dans ), donc
partout sur ).

Composition des noyaux au sens de Volterra ().

Prorosition 34. — Soient X!, Y™, 7" trois espaces eucli-
diens, et S, , €9, ,, T, .9, ., deuzr noyauz. Supposons qu’il
existe au moins un espace de distributions normal K, sur Y™
(non nécessairement quasi-complet), tel que

Sed.®(K,), TeX9L

Alors il existe un noyau et un seul SoT e 9, ., appelé produit
de composition de Volterra de S et T relativement a espace J,,
tel que

(1, 4; 52) SoT=S8.T (), ou (SoT).w=S.(T.w),

() Cette composition a déja été sommairement étudiée dans Scawarrz [6],

n° 8 (théoréme IX, X, XI).
] e — > >

(%) Ces résultats, SOT ='So'T et SOT =T oS sont évidemment assez choquants,
et indiquent que les notations ne sont pas bonnes. Pour avoir de bonnes notations
partout, il aurait fallu changer beaucoup de notations déja bien établies en mathé-
matiques :

10 Ecrire les opérations initiales par des fleches de droite 4 gauche, et les trans-
posées par des fleches de gauche a droite :
CLBLAdoaCEL A et B/ A'd’oiC’ “5° A’, Une fonction quelconque f
devrait alors s’écrire fE) < z.

20 Une distribution T sur R” & valeurs dans E étant une opération E <« 9, devrait

définir un élément de E ¢’ et non 9'(E) ou 9'¢E; T serait toujours l'opération
E.> 9.

3° En conservant la régle de la page 92, permettant d’identifier les espaces qui

>
ne changent pas I'ordre des variables, on identifierait T € 9, , a T € 9,9}, définis-
sant I'opération D), < D, ; T serait alors Yopération T +¢ < ¢. Dans ces conditions on
identifierait *T € 9y, a ‘T € DjyeD;, définissant I'opération u > u+T ou *T.u < u,
opération P > D} ou D; < 9, (changement de 'ordre de z, y, ou du sens de la
fleche).
. . —— > > e >

40 SOT serait défini par SOT = SoT ou SOT = !To'S, u+(SOT) = (u+S)-T, et
(SoT)ew = S« (T+w). La formule intégrale (I, 4; 54) serait conservée.

C’est la non-adoption de 1° en mathématiques qui est le péché originel.
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pour toute weD,, ou

(1, 4; 53) SoT=T.5, ou u.(SoT)=(u.S).T,
pour toute uedD,.

SoT ne dépend que de S et T, non de X, st X, a la propriété
d’approzimation par troncature et par régularisation; on dit
alors que S et T sont composables.

St S et T sont 2 fonctions localement sommables, S semi-
compact en y, et si, pour tout compact H de X', ﬁl IS(z, y)|dz est

borné pour y e Y™, alors S et T sont composables, SoT est une
fonction, donnée pour presque toutes les valeurs de x et z par U'in-
tégrale

(I, 45 54) (SoT)(z, 2) = [3S(z, y) T(y, 2) dy.

St #6,, M, sont des espaces de distributions normaux (quasi-
complets ), et si K, est quasi-complet, (l_S’_, T)—» SoT est Uapplica-
tion bilinéaire canonique ('S, T) — ('S’® DT de

L.(%R,; 36,) X (R, eN,)
dans %, W, hypocontinue par rapport aux parties équiconti-
nues de £(X,; 36,) et aux parties compactes de R, cM,; st K,
a la topologie v, (S, T) —SoT est une application bilinéaire
de (#,¢(%,).) X (R, eM,) dans #,eM, hypocontinue par
rapport aux parties compactes.

On a en effet ‘T e4(D,; JK,), donc aussi T e ‘,E(ﬂ),; ((J‘I,)L)L)
(remarque, page 36, appliquée a L = 9;, M = X)), et

Sed(((%)); 2), done BT ey(@,; 9,

et il existe bien un noyau et un seul SoTe®; . tel que
SoT =S.T, ce quiest (I, 4; 52).

De méme
Se¥(@,; (K,)), Ted((#); D), donc ToSeid,; D);

cette application est transposée de ST e 4(9D,; 9;), done on
aSoT=ToS, ce qu est (I, 4; 53).

A priort SoT dépend non seulement de S et T, mais de
'espace K, considéré. Nous allons voir qu’il n’en dépend pas.
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si X, a la propriété d’approximation par troncature et régu-
larisation. Soit (o))i-,,.. une suite de fonctions de 9,
tendant vers 1 dans § en restant bornée dans $; soit (py)y—, ,,...
une suite de fonctions > 0 de 9, de supports tendant vers I’ori-

gine pour v— oo, et telles que j;m py(z)dz= 4 1. Alors on a
(I, 4; 55) T-w=lim(iim(al(pv*(T-w)))),

la limite étant prise dans X,, donc a fortior: dans la topologie

affaiblie ¢(%,; X;); mais ‘§, continue de ((X,);). dans 9, est

continue pour les topologies affaiblies o(%,, ;) et ¢(9;, 9,), et

par suite on a, la limite étant prise pour la topologie ¢(9;, 9.) :
(I, 4;56) (SoT).w= lim(iim (S« (o (py (T-w))))) .

A\ X

Or, pour v et A fixées, oy (py*(T-w)) € D,; donc son image
par 5 est connue dés que S, T, w, sont données, indépendam-
ment de X,; et il en est de méme de la limite faible dans 9.,
quand A puis v tendent successivement vers 0. Alors SoT est
connu comme noyau de 9, ,, pour S et T données, indépen-
damment de X,. Mais naturellement cela ne signifie pas que
deuz noyaux S et T puissent toujours étre composés; ils le
peuvent s’il existe un espace tel que Ji,, et alors SoT ne dépend
pas de cette espace s’il a la propriété d’approximation par
troncature et régularisation. On dira alors que S et T sont
composables, et on parlera de SoT sans spécifier X,.

Supposons que S et T soient des fonctions (localement
sommables), S semi-compact en y, et que, pour tout compact

H de X/ j;l|S(x, y)|dz soit borné pour y e Y”. On sait que
TedielicdeD,, et que Sediek] c D, el; (proposition 33
et remarque qui la suit), donc S et T sont composables
(avee XK,=14, (X,).=%7), et de plus SoTed(K7; L) et
‘SoT e4(Rh; 4;). Nous allons voir que SoT est méme une
fonction, So T e £} ,, donnée par (I, 4; 54).

Soit en effet we X7; on sait que T.w est donnée, pour
presque toutes les valeurs de y, par

(L 4;57)  (T-w)(y)= [, Tly, 2w(a) dz.

Alors T.w e 4}; d’aprés la remarque qui suit la proposition
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33, S.(T.w) est donnée, pour presque toutesles valeurs de z,
par :

(L, 4; 58) (S+(T-%))(@) = [1aS(z, y)dy [,n T(y, 2w(z) dz.

Soit H un compact de X'; alors 1l existe un compact K de Y™,
tel que S(z, y) = 0 pour ze H, y¢K, puisque S est semi-
compact en y. Soit d’autre part L un compact de Z". La fonc-
tion S(z, y) T(y, Z) est mesurable; on a

,mxl.lT(y’ z)|dy dz j,‘{ [S(z, y)|dz <<+ o0,

puisque la derniére intégrale est supposée bornée et que T est
localement sommable; donc S(z, %)T(y, z) est sommable sur
H X K X L ouH X Y" X L;j alors, d’aprés le théoréeme de

Fubini, |,.S(z, y)T(y, z)dy a un sens pour presque toutes les

valeurs de z, z, et représente une fonction N localement som-
mable de z, z. De plus, S(z, y)T(y, z)w(z) est aussi sommable

sur H X Y™ X Z", de sorte que ff‘,,,,xz,,S(x, Y)T(y, z)w(z) dydz
a un sens pour presque toutes les valeurs de z. Si, pour un z
déterminé, cette intégrale a un sens, celle du 2¢ membre de
(I, 4; 58) en a aussi un, et elles sont égales; et elles sont alors
aussi égales a

(I, 4; 59) ﬁ‘,,w(z) dz |n Sz, ¥)T(y, 2)dy.

Finalement, on voit que (SoT).w est une fonction, donnée
pour presque toutes les valeurs de z par

(1, 45 60) ((SoT)-w)(2)= [, N(z, 2)w(z) dz = (N-w)(a),

de sorte qu’on a bien SoT=Ne4, ,.

Naturellement, s1 S et T sont des fonctions, il y a bien
d’autres cas que celui que nous venons de traiter, pour lesquels
SoT est une fonction donnée par (I, 4; 54) (ne serait-ce que le
cas obtenu en changeant les roles de S et T); nous n’avons
voulu ici que donner un exemple des difficultés qui se
présentent: il ne s’agit pas seulement de montrer que

j;,,, S(z, y)T(y, z)dy a un sens pour presque toutes les valeurs

de z, z, et représente une fonction localement sommable de z,
z, mais que S et T sont composables au sens indiqué ici
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(avec un espace Ji, ayant les propriétés voulues), et que So T
est donné par I'intégrale ci-dessus.

Soient maintenant ‘S  $,(X,; 76,) c %, ¢ (%,).. D’apres la pro-
position 1 du § 1, on peut définir une application linéaire
continue ‘S ® I de R, e N, dans ¥6,¢ N, (I, opérateur identique
de 9M.); on a bien évidemment (‘§ ® I)T = SoT pour
T e K, M, d’apres la remarque 1° de la page 35, puisque cela
revient a dire que ‘SoTo1 = SoT. Le corollaire 3 de la
proposition 2 du § 1 (valable lorsque les espaces ¥, %, I,

sont quasi-complets) montre alors que (tg, T)—->S oT est une
application bilinéaire de 4,(X,; #6,) X (%,¢M,) dans #,¢M,,
hypocontinue par rapport aux parties équicontinues de {(, ; 36,)
et aux parties compactes de X,eM,. On peut modifier de diverses
facons ce dernier résultat. Supposons toujours T e Ji, ¢ N, mais

seulement S, ¢ (%,), ce qui entraine Se &(( (T)e)e; #.),
mals non nécessairement §e§€(’ﬂ' ; #,). On a quand mé&me
Seq((36,); (K,)1), T e 9((%,)1; M,), done ToS e 4((36,),; M), et
par suite So T e #,¢ .. SiS converge vers 0 dans F6, ¢ (K,)e,
S converge vers 0 dans 4,((%,); %,)e); si alors T parcourt
une partie compacte de Ry e M, T parcourt une partie équi-
continue de £((R,)s; M,) (corollaire 1 de la proposition 4 du §1),

done TS converge vers 0 dans £((%,),; W.), et par suite
SoT converge encore vers 0 dans ¥, ¢ ‘m Mais si T converge
vers 0 dans X, ¢, ‘T converge vers 0 dans 4, ( (M,);; K,y); et si
S est un élément fixe de 76, (K,), tel que ‘S, contmue de
((%,)e). dans 76, ne soit pas continue de X, dans 56,, ‘S T ne
convergera pas nécessairement vers 0 dans 4((M,);; 6,), et
par suite So T ne convergera pas vers 0 dans #, ¢ N..

Donc (S, T)—~SoT est une application bilinéaire de
(#.€(R,)e) X (H,eN,) dans #6,¢ N, mais on ne peut pas affirmer
que cette application soit séparément continue.

Si XK, a la topologie vy, alors ((%,).). =N, (page 17),
£ (R, #6,) = 36,¢ (R,). (corollaire de la proposition 5 du § 1),
et Papplication bilinéaire ci-dessus est hypocontinue par
rapport aux parties compactes de 76, (K,); (qui sont des parties
équicontinues de 1(( e 3‘6,,) = 4(R,; #,) d’aprés le corol-
laire 1 de la proposition 4) et de A, < M,.
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Remarque. — 1° S’il existe un espace normal i, tel que
SeDe(K,)., T e RyeD., on peut définir SoT méme si K, n’a
pas la propriété d’approximation par troncature et par régula-
risation; les propriétés d’hypocontinuité de la proposition
restent exactes; mais SoT, pour S et T données, peut alors
dépendre de l'espace X, considéré. Toutefois, pour affirmer
que SoT ne dépend que de S et T, il est beaucoup trop res-
trictif de supposer que Ji, a la propriété d’approximation par
troncature et régularisation. Il suffira par exemple de savoir
(voir la démonstration page 116) que, lorsque a € 9 converge
vers 1 dans & en restant bornée dans %, et lorsque ;e 9
a son support convergeant vers l’origine tandis que g >0

et que fY,,p(y) dy converge vers 1, les opérateurs de multipli-

cation [«] et de régularisation {p} convergent vers I dans
£L((K,)e; (K,)s), out 4 est la topologie de la convergence simple,
et ou (h,); est I'espace &, muni de la topologie affaiblie
o(%,, H).

20 Supposons que ¢, soit un espace de distributions normal,
et que SePD, ¥4, Te(%).®D, Alors, en passant aux
noyaux symétriques, on pourra montrer, en appliquant la
proposition 34, existence d’un noyau SoT =*("To*S). Ce
nouveau noyau est indépendant de l'espace £, si celui-ci a
la propriété d’approximation par troncature et par régulari-
sation, ou la propriété plus faible signalée a la remarque 1°.
Si S et T sont composables au sens de la proposition 34, relati-
vement a un espace Ji,, ils le sont au sens symétrique indiqué

!

ic1, relativement a £, = (&,),, et le produit de composition est
le méme. Si en effet

Sed,® (1), Tek, &9,
alors
Sed, 4, Te(4).®9;,

/

avec £, = (R,); (voir remarque page 36), et on a, d’aprés les

formules (I, 4; 52 et 53):
(To'S)="ToS="To"E=ToS=SoT

ou ‘(To*S) =SoT.

Les propriétés d’approximation par troncature et régulari-

U

sation pour %, et pour ¢, ne sont pas équivalentes, mais les
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propriétés plus faibles indiquées a la remarque 1° sont équi-
valentes, car u— ‘u est un isomorphisme topologique de
L((Ry)es (K))s) sur €((4)s5 (4)s)-

Associativité du produit de Volterra.
Soient X!, Y™, Z", U, des espaces euclidiens, et Re 9, ,,
Se®d;,,, Ted,,, 3 noyaux. Il peut fort bien arriver que les
2 produits de composition (RoS)o T, Ro (SoT), aient un sens
et solent inégaux, ou qu’un seul d’entre eux ait un sens (*).

Mais supposons qu’il existe des espaces de distributions

normaux K, N, tels que
Re®,® (W), S e R, e (M,)., TeM,®9D,

alors on peut définir d’emblée un produit RoSoT e 9, ,, rela-
tivement a %, N, par:

pour toute we D, ou
(I, 4; 62) u-(RoSoT)=((u-R).S)-T

pour toute ued,.

Si X, et M, vérifient la propriété d’approximation par tron-
cature et régularisation, ou la propriété plus faible de la
remarque 19, page 119, ce produit dépend intrinséquement de
R, S, T, et nonde J, et N,.

D’autre part, on a dans ce cas

(I, 4;63) RoSoT=(RoS)oT=Ro(SoT)

(associativité), chacun des produits ayant un sens intrinséque,
indépendant de X, et N,.

Nous laissons au lecteur le soin d’étendre le résultat a la
composition d’un nombre fini de noyaux, et d’établir les pro-
priétés d’hypocontinuité d’un tel produit.

ExempLEs. Prorosition 35. — Le produit de composition
de Volterra de plusieurs noyaux a un sens, si tous ceuz qui sont
a drotite de U'un d’eux sont semi-réguliers d gauche, tous ceuzx qui
sont a gauche semi-réguliers d droite, aucune hypothése de régu-

(*) Voir exemples de noyaux de multiplication ou de convolution : Scuwartz [4],
formules (V, 2; 9 et 10), et [5], formule (VI, 5; 3).
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larité n’étant faite sur ce noyau, et si, en méme temps, tous ceu..
qui sont a droite de U'un d’eux sont semi-compacts d gauche, tous
ceux qui sont a gauche semi-compacts a droite, aucune hypo-
thése de compacité n’étant faite sur ce noyau. En particulier, il a
un sens st tous les noyaux sont réguliers, sauf un au plus, et tous
compacts, sauf un au plus.

St tous les noyaux sont réguliers (resp. compacts), et tous,
sauf un au plus, compacts (resp. réguliers ), le produit est régulier
(resp. compact).

St tous les noyaux sont réguliers, et Uun d’eux régularisant
(resp. si tous sont compacts, et 'un d’eux compactifiant), et si en
méme temps tous, sauf un au plus, sont compacts (resp. réguliers),
le produit est régularisant (resp. compactifiant).

Soient en effet X+, X, ... X™ des espaces euclidiens, et soient

Te®, . ,j=12 ..., I—L

Supposons, pour fixer les idées, T,, T, . ,, ..., T,_,, semi-régu-
liers a gauche et semi-compacts a gauche, T,_, semi-compact a

gauche sans hypothése de régulanté, T,, T, ,, ..., T,_,, semi-
réguliers & droite et semi-compacts a gauche, T,_, semi-régulier
a droite sans hypothése de compacité, et T,, T,, ... T,_,,

semi-réguliers a droite et semi-compacts a droite. Alors
T,0T,o0...0T,_, a un sens intrinséque et est associatif, grice
a une chaine d’applications linéaires continues :

G . ! 5! ce
‘D-'tl_)‘@%_,_) _"@%H_’@%_)gfk_,_’é%_g—)
(%3

/ / / / oV
_—)O‘Eh+1_>gmh__)@zh—x_>®”h—z _)ED"’?_)"D"A

(voir démonstration de la proposition 31 et remarque qui la
suit).

S1, au lieu de cela, nous supposons T,_, semi-régulier a gauche
sans hypothése de compacité, T,, T, ,, ... T\_,, semi-compacts
a droite et semi-réguliers a gauche, T,_, semi-compact a droite
sans hypothése de régularité, et si nous ne changeons rien aux
hypothéses relativesa T,,... T, _,niT,,... T,_,, on aurale méme
résultat avec une chaine d’applications

»
1 b‘rk—z

/ ! !/ I
—)811-——1_)8 h—)g)xh—i._)@“h—z ) ”_)@Izv—)@"i'

@Z:__)S)’”l_g'—). ”—>£ka+1—)®%—)8%_

Dans chacune des deux hypothéses, tous les noyaux d’indice
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strictement plus grand que 'un d’entre eux sont semi-régu-
liers a gauche, et les noyaux d’indice strictement plus petits
sont semi-réguliers a4 droite, aucune hypothése de régularité
n’étant faite sur ce noyau; il en est de méme pour les hypo-
théses de compacité; la position relative des deux noyaux de
transition est quelconque (et ils sont confondus s1 h = k).

S1 en particulier tous les noyaux sont réguliers, sauf un au
plus, et tous compaets, sauf un au plus (les 2 noyaux excep-
tionnels ayant une position relative quelconque, et pouvant
ou non étre confondus), on se trouve dans ce cas.

Supposons maintenant tous les noyaux réguliers, et tous,
sauf un au plus, par exemple T,_,, compacts. On se trouve dans
le cas d’une chaine d’applications

q 2 ) © 2
"GDJ’I—_"D“C:_,_—" -'—>@zh”——>g)zh——>bzh_'—>- .- ——><;12-->f'o

Zi’
donc le produit est semi-régulier a gauche; mais on a aussi une
chaine d’applications

@ / 3 ). 21 Gy L ] ]
0”1_’8’1—1 e »b‘tla.-ri e "h—)‘@"h—: e 9@”2“’9%’

donc le produit est semi-régulier a droite (les 2 chaines donnentle
méme produit, parce que tous les espaces D, &, D', &', ont la
propriété d’approximation par troncature et régularisation),
et par suite il est régulier. On montrera de la méme maniére
que si tous les noyaux sont compacts, et tous, sauf un au plus,
réguliers, le produit est compact.

En particulier, si tous les noyaux sont réguliers compacts,
il en est de méme du produit.

Supposons maintenant tous les noyaux réguliers, T, _, régu-
larisant, et tous les noyaux compacts, sauf peut-étre T,_,.
Si h << m, on aura une chaine d’applications continues

21 >/ e/
&ml»b,’_t b, — @xm_i»@%_?——»

e SJD‘ZIJ +

>

-9, -6, —6E o8, b,
h h—1

-_— .
1 Th—2 2 1

(e fait que ‘T, _, applique continuement &, dans 9, _ résulte
de ce qu’il applique &, dans &,  puisque régularisant, et
dans &,  puisque compact; alors il applique &; dans
b, 06, =9, ., et Papplication est continue en vertu

de la prop(;sition 26 ou 27), donc le produit est régularisant.
Démonstration analogue pour £ > m.
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De méme, si tous les noyaux sont compacts, 'un d’eux
compactifiant, et si tous, sauf un au plus, sont réguliers, le pro-
duit est compactifiant.

Distributions semi-tempérées, et transformation de Fourier partielle.
On dit qu un noyau TedD;, est semi-tempéré en z, s’il
appartlent a

$1eD, = 9,8 D, = (4, D)~ LD, ; 5L).

. Pour qu’il en soit ainsi, 1] faut et 1l suffit qu’il vérifie I'une
des 2 conditions équivalentes suivantes :

10 L’application u~> u+T est continue de 9,, muni de la
topologie, induite . par . ¥,, dans D) (parce que D est dense
dans 4, et 9’ complet).

%0 Pour toute < P,, T.¢ est dans ¥, (propositions 26 et 27).

Pour toute T semi- temperee ‘en z, on peut effectuer la trans-
formation de Fourier partielle , en z [qu’on peut noter sym-
boliquement

(I, 4; 64) T— j;"exp (— 2im2f)T(x, §)dze¥;® D);

cette notation sera justifiée page 134]

La transformation précédente n’est autre que J, ® I'opérant
sur 4. ® 9, (proposition 1 du § 1, et transformation de Fourier
page 73, avec E = 9)).

Si en outre T est dans 9.eX,, alors son image de Fourier est
dans - $eR,. k

La formule (I, 3; 13), appliquée & E = 9, donne, pour toute
ued:

(I, 4; 65) u-3,T=9u.T.
La formule (I, 3; 14) donne, pour toute v € 9,:
(I, 4; 66) FT-o=3(T-v).

Soit T une distribution tempérée sur X' X Y": T ey, ,. Elle
est alors semi-tempérée en z, puisqu’elle appartient méme a
J. ® Y, (proposition 28) ; on peut donc calculer sa transformée de
Fourier partielle & T, qui, appartient a J¢ ® 4, donc est sem-
tempérée en y; on peut alors calculer sa transformée de Fourier
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partielle ,(%.T); le résultat obtenu est simplement sa trans-
formée de Fourier totale en z, y, car on a

(1, 4; 67) (I:®%,)0 (9,0 1,)=7,047,,
et 1l suffit alors d’appliquer la proposition 29.

Noyaux a valeurs vectorielles.
Soit E un espace vectoriel localement convexe séparé (non
nécessairement quasi- complet)

Une distribution T e D;.,(E) sera un noyau a valeurs
dans E. On devra ic1 dlstmguer smgneusement la transposi-
tion ¢ et la symétrie s. La symétrie s: (z, y) — (y, ), isomor-
phisme de X' X Y™ sur Y™ X X! définit, par transport de
structure, un isomorphisme canonique, toujours appelé s:
T—T, de E'D; JE) sur 9D, (E), avec ses= 1.

Un noyau Te 9;,(E) définit les opérations suivantes :

1° Une application linéaire continue de 9, ,dans E, appelée T.
Sa notation intégrale sera :

(I, 4; 68) o(&, §)>T-¢= [[u. s 1(z, y)3(z, y)dody < E,
pour 99, ,.
Alors la symétrique T est une application linéaire continue

de 9, . dans E.
La transposee ‘T est une application linéaire continue :
Z——>\T ¢), de E. dans 9, ,; alors la transposee “T— ‘T

est une apphcatlon linéaire continue: ¢ ——>\T e , de E;
dans 9,

20 Une application linéaire continue: u—>u-T, de 9,
dans 9,(E) par

(I, 4; 69) (u-T).v:T.(u@v}, ued, ved

»
Sa notation intégrale sera :

(I, 4; 70) u(@)— [uT(z, §)u(z)dz e D,(E),

pour ue9,. >

On pourra noter Te@’ (94(E)) cette application. Alors ‘T
est sa transposée, application linéaire continue de (9,(E)).
dans 9D..
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. . o 4 . . >
3° Une application linéaire continue ¢—T.¢, de 9, dans

D;(E), par
(I; 4, 7) (T-o).u=T.(u®v), ued, ved

»
Sa notation intégrale sera

(L, 45 72)  o(§)—~ fraT(3, y)o(y) dy = D(E),
pour v e 9,.
On pourra noter ‘T e D,(9;(E)) cette application, car

9T =T.p. Alors ‘T est sa transposée, application linéaire
contmue de (9;(E)); dans 9.
On a toujours:

9. (E)=49®, ,; E)=9, cE=(2,:9)E,

en vertu du théoréme des noyaux (proposition 25).
D’autre part, on a aussi:

D(D,(E)) =4(D,; 9,(E)) =D, e D, (E) = D, ¢ (9, ¢ E).
Si alors E est quasi-complet, la proposition 7 du § 1 montre
que tous ces espaces peuvent &tre identifiés, et aussi s’écrire
DD e E=¢(D;, 95, E), ou (9,09,0E),

parce que D, et D, ont la propriété d’approximation stricte
(corollaire de la proposition 3 des préliminaires, et corollaire 2
de la proposition 11 du § 1).

De méme on a toujours

D) (E)=4D, ,; E)y=9, e E= (D, D) e E,
DY(D(E)) = 4(D,; D(E)) = D, ¢ D(E) = B;¢ (2, ¢ E),

et, si E est quasi-complet, tous ces espaces sont identiques, et
identiques a

D,eD, e E=¢ (D), 9, E) = (2, ® 9, ® EJ,

et alors la symétrie s permet de passer de la premiére catégorie
d’espaces a la seconde.

De plus, toujours si E est quasi-complet, 9; (E) =93¢ 9, e E
n’est autre que I’espace des applications bilinéaires de 9, X 9,
dans E, hypocontinues par rapport aux parties bornées, muni

et
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de la topologle de la convergence uniforme sur les produxts
de parties bornées de D, et D, (corollaire 2 de la proposition 7,
avec Ly, =9, L, =9, M = E)

Enfin rappelons’ que, si 36, et K, sont des espaces de dis-
tributions, on a les identifications et 1somorphismes suivants
(s1 E est quasi complet) :

(#,¢R,)c E =26, s('VI eE) < (K, <7 HeE=%R¢e(3,:E),

I'isomorphisme étant la symétrie s.

§ 5. Distribuﬂons.sommables}.

Rappelons d’abord quelqueb propriétés, dont nous nous
servirons désormais sans référence dans tout ce paragraphe.

Le dual de 'espace: &’ des fonctions indéfiniment dérivables
sur R", convergeant vers 0 a I'infint ainsi que chacune de leurs
dérivées, est Pespace Dy, des distributions sommables sur R".

Il pourra étre muni de la topologie (91,), de la convergence
‘uniforme sur-les parties compactes de #° (auquel cas son dual
‘est ®"), ou de la topologie forte (9L.),, que nous noterons sim-
plement Dy,. Le dual de 9y, ou bidual de &°, est I’ espace # des
fonctions indéfiniment dérivables sur R", bornees ainsi que
chacune de leurs dérivées. B peut étre muni de la topologie
forte de dual de Di;, que nous hoterons simplement #, ou de la
topologie %.(') de la convergence uniforme -sur les parties
compactes de (Dp): (Dn). = B.. # n’est pas un espace de
distributions normal, et son dual n’est pas-un espace de
distributions; mais $, est strictement normal et a pour dual 9y.
Toute partie bornee de B est contenue dans 'adhérence, pour
la topologie o(®, D), donc pour la topologie B, d’une partie
$-bornée de D c B° (par troncature), donc $° est un espace de
Fréchet distingué, et 9Di. est bornologique et tonnelé (*);
alors toute partie bornée de % est équicontinue sur Di.. La
topologie de Dy, est indifféremment celle de la convergence
uniforme sur les parties bornées de %" ou de %.

Les parties bornées de %, sont identiques aux parties bornées

(') L'’espace @, a été 6tudié systématiquement dans Scawartz {1}, pages 99-102.
(¥} GrormeNbdiEck [2], théoréme 7, page 73.
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de # (car les parties bornées de B, sont a fortiori bornées dans
o(H; Di); mais Dy est complet comme dual de Pespace de
Fréchet %, et, dans le dual fort $ de ’espace complet Dy, toute
partie faiblement. bornée est. fortement bornée (')), donc
equlcontmues sur Dy, et par suite relativement compactes
dans (9. = B, d’apreés Ascoli; alors, sur ces parties bornées,
la topologie est identique 4 la topologie plus faible induite
par 6 (eu ¥'), et (B,), = D

- La dualité entre Pi. et $ peut se définir par l'intégrale

(T, §)=T(2) = fu T(a)e(a) do.

L’intégrale T — f T =T(1) est une forme linéaire continue
sur Dy (pulsque leB=(Du) ), mais discontinue sur (D).,
puisque 1 &% = ((D.).)'. .

#" et B sont des espaces de Fréchet. #” a la propriété
d’ approx1mat10n par troncature et régularisation (corollaire
de la proposition 3 des prehmlnalres) donc est strictement
normal et a la propriété d’approximation stricte, et (Pp.), a les
mémes propriétés (corollaire 1 de la proposition 4 des préli-
minaires). ‘

Ensuite 9. a la propriété d’approximation par troncature
et régularisation, donc est strictement normal et a la propriété
d’approximation stricte, et B, a les mémes propriétés, d’apres
la méme suite de raisonnements. (5)}.) et $, ont la propriété (¢)
(voir pages b4 et 56). Enfin %°, %, (D)., ,D;. #. sont complets (*).
La proposition 8 du § 1 montre, alors qu’une application linéaire
de B, dans un espace localement convexe M, dont les restrictions
auz parties bornées de % sont continues pour la topologie induite
par &, est continue.

Les espaces identiques ou isomorphes

(B4)(E) = (90.). 8. E () = 485 E)() = LB (Di)o)

(') DieuvponnNg-Scawartz 1], proposition 7 page 73, et Boursak1i [2], pro-
position. 1 page 86.

(?) B° et B sont des espaces de Fréchet, Dj+ est le dual fort d’un Fréchet, (D1,
et B, sont des duals d’espaces bornologiques, munis de la topologie de la convergence
uniforme sur les parties compactes (Boursaki {2], exercice 18, page 37. Voir aussi
Scuwarrz [1], page 101).

(%) Corollaire 1 de la proposition 11.

(*) Proposition 13 du.§ 2.



128 LAURENT SCHWARTZ

ne sont que d’un intérét limité; car 'intégrale d’une distribu-
tion appartenant a de tels espaces n’aura pas de sens. Plus
précisément, si T e £(%"; E), sa bitransposée “T sera une appli-
cation linéaire continue de (#')" = % dans E’, et on pourra
poser j;‘,,T = “T(1) e E". 1l n’y aura aucun espoir de pouvoir
remplacer E” par E; car si nous prenons pour E l'espace &
lui-méme, et pour T P'application identique de &, alors “T
est ’application identique de &, et alors |, T =1 & mais ¢ &".

L’espace 9. a la propriété d’approximation stricte, donc
D(E) = I8 Ex~ 4 (E,; D). Mais il ne posséde pas la pro-
priété (¢): si une distribution T & valeurs dans E est scalai-
rement dans EDL« elle est dans (D). (E) et non nécessairement
dans 9.(E) qu1 est plus petit [si nous reprenons I'exemple
ci-dessus ol T est I apphcatlon identique de &’ , Testl’ appl-
cation identique de 9y, elle n’est pas continue de E. = (D).
dans 9. Donc T est scalairement dans 9i., mais non dans
Di(E)]. Malgré ce désavantage, c’est bien D (E) Despace
intéressant, sur lequel on peut définir I'intégrale.

DeriniTION. — On appelle espace des distributions sommables
sur R" a valeurs dans E (non nécessairement quasi-complet),
Pespace topologique

L(E) = 9L e B~ 4(EL; D) ().

C’est aussit Uespace 4,(B.; E); st E est quasi-complet, c’est
le sous-espace de 9'(E) formé des applications continues sur les
parties $B-bornées de D munies de la topologie induite par 6.

La fin de la définition se voit immédiatement : on a en effet
De E = 4 ((Dr)e; E), mais (Du). = B, et les parties équi-
continues de (D) sont les parties bornées de % ou %,
puisque Dy, est tonnelé. D’autre part, soit T une distribution a
valeurs dans E, dont la restriction a toute partie 8-bornée B
de P soit continue pour la topologie induite par & donc par ..

S1 E est quasi-complet, T se prolonge en une application

continue, de B, adhérence de B dans %, dans E. Comme
toute partie bornée de $, est contenue dans I’adhérence d’une

() Nous appelons ici sommables les distributions que nous appelions stricte-
ment sommables dans ScuwarTz [2], exposé 21, définition 8, page 5.
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partie B-bornée de D, T se prolonge finalement en une applica-
tion linéaire de %, dans E, dont les restrictions aux parties
bornées de #, sont continues, donc continue, et T e £(R,; E).

>

DEriniTiON. — L’intégrale m-'f' = ﬁ,,T(x) dz de Te Du(E)
(E non nécessairement quasi-complet) est U'élément 'f(i) de
E(1e%,).

Prorosition 36. — L’intégrale, application linéaire continue
de Du(E) dans E (E non nécessairement quasi-complet), est
Uapplication j;‘,. ® Ig de D e E dans Ce E=E.

St v est une application linéaire continue de E dans F (non
nécessairement quasi-complet), alors V(T)eﬁ)’L.(F), et

(L, 55 1) Jeo#(M = o [ T).
En particulier, pour tout e <k :

(I, 55 2) JulT, ) =(fT, 7).

Le fait que l'intégrale et I'application ﬁ,.@ Iz coincident
est trivial (remarque 1°, page 35 du § 1).

Le fait que v(_'f') = (Igg, ® v)(—'f) € 9D1.(F) résulte de la propo-
sition 1 du § 1. D’aprés la remarque 1° de la page 35, on a,
pour toute Te YBe; E): o(T) = poT e 4%.; F); on en déduit
ﬁ,, V(T) = v-'T(l) = vﬂ,,_'f', ce qui est (I, 5;1).

Remarque. — Soit T une distribution scalairement sommable.
Comme (D), a la propriété (e), T appartient, si1 E est quasi-
complet, a (Pn)E = %4R"; E). Alors sa transposée T est
continue de E; dans (9y.),, mais aussi de E; dans (Dp.), = Dy, si
dans E les parties bornées sont relativement compactes, en
particulier si E est un espace de Montel, E, = E;, donc
T e Y(E¢; Dui), et T est sommable.

Nous pouvons maintenant compléter ce que nous avons dit
page 72.

Prorosition 37. — Soit # un espace de distributions normal
(non nécessairement quasi-complet), tel que tout a e ¥ soit un
multiplicateur (') de #. dans Di.. Alors, pour toute Te %.(E)

(1) Voir page 69.
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(E non nécessairement quasi-complet), oT est sommable, T—oT
est continue de #6,(E) dans Dy, (E), et Uon a

(1, 5; 3) Tla)= feT

Remarquons d’abord que « est multiplicateur de ¥, dans
Dy, si et seulement s'il est multiplicateur de #, dans 6 (par
transposition, si a est multiplicateur de #, dans 56 il est multi-
plicateur de 6, dans (8,); = D1, ; si « est multiplicateur de 76,
dans Dy, 1l est multiplicateur de (1), = B, dans (#;)., donc
a fortiort dans #6).

- Alors a est multlphcateur de: %(E ) dans D (E), de sorte

que, pour toute - Te 7. (E), T est: bien sommable. On a,
d’aprés la formule (I, 3; 6), pour toute 9B,

(L 55 4) T (ag) = «T(g),
le premier membre ayant un sens parce que ag e # = (%,)
et Te 4((%.).; E), et le deuxiéme parce que ¢oeB et
oT e Dy (E) = 4B,; E).

En faisant ¢ = 1, on obtient (I, 5; 3).

CoroLLAIRE. — Soit E quasi-complet. St Te D'(E) est sca-
latrement dans D, 1 < p < o0, et st ae Dy <-%— +;)17 = 1)

pour p=£1, a e B pour p=1, alors oT est sommable, et T—aT
est continue de (Dy)(E) dans Di.(E).
Comme en effet (D1s). a la propriété () (exemple, page 54),

T est dans (D1e)(E). Mais la multiplication par « est une
application linéaire de B, dans Dy, pour p*1, dans &
pour p = 1, continue sur les parties bornées de $, (comme on
le voit trivialement, parce que, sur ces parties, la topologie est
induite par &), donc sur ®; alors a est un multiplicateur de
(Dis). dans Dy, et par suite de (Die)(E) dans (Du)(E).

Distributions partiellement sommables en z.

DeériniTioN. — Une distribution T e 9, (E) est dite partiel-

Y

lement sommable en z, si elle appartient a

(Dis)e e Dy e E = (D) o(DY(E)) = ((Du) ® D))(E).
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L’intégrale partielle en x, notée T j;, T(z, §) dz, est Uopération
linéaire continue f [ ® I@’(E) de (D1)(DY(E)) dans Dy(E), c’est
ausst lapplwatwn /;;@I ®Ie de (D). e D, e E dans Dy E, ou

Papplication 1,® [y de Dye ((Di:).(E)) dans D, E.

S1 E est le corps des scalaires, on remarquera que 9, est un
espace de Montel; donc (remarque, page 129, en y remplacant E
par 9;) une distribution T e 9;,, est partiellement sommable
en z, si et seulement si elle vérifie I’ une quelconque des condi-
tions equlvalentes suivantes :

1°u — u- T est continue de 9., muni-de la topologie induite
par %, dans 9;;

20 Pour toute v € 9D, T - ¢ est dans (D).

Dans ces condmons, Pintégrale en = peut étre définite par

(L 555)  [mo®)dy [ T(z, y) dz = [o(T-0)
= |udz |;a T(z, y)o(y) dy, pour toute ved,.

Cette notion d’intégrale partielle permet d’écrire commodé-
ment beaucoup de formules. Par exemple :
10 Opérations zntegrales deﬁmes par les noyauz.

On désire pouvoir écrire, pour ue®, et TeD;, u-T
suivant (I, 4;7):

@-T)= [yu(2)T(z, §)da.

Le produit multiplicatif u(z)T(Z, §) est dans &;® D, donc
partiellement sommable en z, et le second membre a bien un
sens; cette formule est un cas particulier de (I, 5; 3) pour « = u,
=9, et E= D,

On a une ecriture analogue (I, 4; 4) pour T v, ce qui permet
d’écrire la formule (I, 4; 6). Nous avions a ce moment déja

]ustlfie ces écritures, parce que seul &'(E) et non 9y (E) inter-
‘venait.

20 Convolution.
Soient S'et T deux distributions sur R”. On peut définir le
produit $(Z — 4)T(y), sans aucune condition sur S et T,

comme image du produit tensoriel S(£)® T(#}) parle changement
‘de variables

T e N
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Autrement dit, par définition, siue®D,, ved,:

(L557) [ frne SE—y)T)u(z)oly) dody
= [ frnscns (SE) @ T(m))u® + n)o(n) dE dn,

égal, d’aprés Fubini ('), a:

(1,55 8)  fuuTlno(n) dn [ SEE +n)dE = (S+u)T -,
de sorte que, en tant que noyau, S(& — y)T(§) vérifie

(I, 5; 9) u(S(&— §)T(F) = (S=w)T.

On voit alors aisément que, dans tous les cas classiques ou la
convolution a un sens, cette distribution S(z—#)T(y) est par-
tiellement sommable en y, et que son intégrale en y est le pro-
duit de convolution :

(1,5;10)  S+T= [;,5(3—y) T(y)dy.

Prenons, par exemple, Se ¥, T € Oc.

Pour vérifier que S(z—y)T(y) est sommable en y, nous
devons vérifier que, pour toute ue9D, la distribution
u-(S(2—#) T(§) = (S+u)T est sommable. Mais S+ u est le
produitd’un polynome par une fonction appartenant a4 8; comme
T e Ok, le produit (S+u)T est aussi dans 9; donc sommable; et
’on a méme, par conséquent, S(z—y) T(y) e 9. ® (Oc),-

Soit S fixé, et u borné dans 9,; alors Sxu est le produit d’un
méme polynome par une fonction qui reste bornée dans %; si
alors T converge vers 0 dans Og, (S=u)T converge vers 0
dans O¢. Autrement dit, T— S(z — §) T(y) est continue de
0% dans 9, B (06), = £(D,; (04),); done T— [,,S(&—y)T(y)dy
est continue de O; dans 9’. Mais T—S*T est continue de Og
dans ¥’ donc a fortiori dans 9'; et ces 2 applications coinci-
dent visiblement pour T € D dense dans O¢ (formule (I, 4; 26),
avec T = ¢), donc pour T € O¢ quelconque, ce qui prouve bien

I, 5; 10).
( Nous laisserons au lecteur le soin de montrer que
(S, T)—>S(z—1¥y) T(y) est méme une application bilinéaire de

() Scawarrtz [4], chapitre 1v, § 3, théoréme IV.
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§" x Og dans 9. & (Oc),, hypocontinue par rapport aux parties
bornées ().

30 Intégrales de Fourier vectorielles.

Soit Ue 9.(E). Montrons que son image de Fourier
V=39U0e 9:(E) peut s’écrire :

(I, 5; 11) V(&) = [,, exp (— 2i=at)U(q) da.
Nous montrerons d’abord un lemme:

Lemme : exp (—2init) < 9,89, et « 9,8 9;.
Il suffit de montrer la premiére propriété. Pour cela, on
remarque que, si o € D, intégrale

(I, 5; 12) I’E" exp (— 2in2%)o(E) d% = exp (— 2in%) - 0

représente Fy e, et que ¢ — Fo est continue de P;, muni
de la topologie induite par ¥, dans J, donc on a bien
“(exp (— 2i1r5:§)) e 4(%; 9,), donc exp(—2inz%) e 9,89

Remarquons que, si I'on identifie 9,89 & {(d.; 9¢), Popé-
ration définie par le noyau étudié est la transposée de F, c’est
donc encore J:

U—3U =V =U-exp(—2init).

La propriété (I, 5;11) résulte alors, dans le cas scalaire
E = C, de la proposition 37: on pose
¥ = 9, H,=49,, E=9,
T = exp (— 2in2%) e #,(E), a=UeY¥,=3%.

Le produit «T est sommable en z, et son intégrale est T.a=9U.
I suffit seulement de vérifier: a) que la proposition 37 s’ap-
plique. La multiplication [a] est bien continue de § dans Di,
et méme dans Og, puisque a = U e ', ce qui permet de mon-
trer que exp (— 2inzf)U(%) est non seulement dans (Dre). ® I,
mais méme dans (Oc), ® ¢;

b) que le produit multiplicatif défin1 par la proposition 37
coincide avec celui qui est défini ici. Ce dernier est le produit,
dans 9 ¢, de exp (— 2inzt) € &, r par U(z) = U(z) ® 1(¢) e D, &.
Mais la multiplication [U,] de &, dans 9, est continue, et la

(1) Consulter, pour toutes ces propriétés, Scuwarrz (5), chapitre vii, notamment
théoré¢mes VI, IX, XI.
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multiplication par U(z ®1(E) est l’operateur [U.]® I; sur
6,88 La multlphcatlon de la proposition 37 est 'opérateur
[a]@ Ie=[U,]® I sur 9,® Y. Alors ces 2 opérateurs coin-

cident sur I’élément exp (— 2in3£), car celui-ci est dans 6,89,
et les 2 opérateurs précédents sont les restrictions, sur les’
espaces considérés, de ’opérateur [U,] ® I; sur &, ® 9.
Cependant la proposition 37 ne démontre pas la formule
(I, 5;11), si U est & valeurs vectonelles : .
Nous remarquons alors que Uec9.8E estun multlphcateur
continu de ¥, dans (Oc) ® E (car, lorsquee parcourt une partie

équicontinue de E’, U, ¢ ) parcourt une partie bornée de ¥z,
donc un ensemble équicontinu de multiplicateurs de 9,
dans 0g); c’est donc un multiplicateur continu de ¥, ® 9; dans
((9c). ® 9 ® E){, de sorte que le second membre de (I, 5 11)
est dans cet espace ((0¢),@9 ® E);, donc partiellement sommable.
en z, et son intégrale en z est dans ¥ ® E (et, comme plus haut,
les dlvers sens possibles du produit multiplicatif coincident,

car, si [ﬁ] est le multiplicateur défini par U sur &, 1ls coincident

tous deux avec la valeur de l'opérateur [U] ® Iz sur

exp (—2init) € 6, ® EDé) Il reste 4 montrer que le second

membre de (I, 5; 11) est V(). Or c’est démontré pour E = C.
Pour E quelconque, prenons ¢ e E, alors:
(I, 5; 13) <;'- , f;,exp (—meﬁ)ﬁ(x) d:z:>

= [rexp(— 2imf) {U(x), ‘}dsp

= KU, e'/—-\f/fU ey=L, &),

’

ce qui démontre complétement (I, 5; 11). :
En remplagant E par 9,(E), on justifie la définition intégrale
de la transformation de Fourier partielle; pour U € (9,09,®E)}:

(I, 5; 14) F,U= [ exp(— 2inaf)U(g, §) dz,
qui appartient & (J;® D;® E); en outre

exp (— 2ixzf) U(Z, §) « ((0). ® 9 © 9, ® E);.
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Identité des espaces (Di.), , et (D), ®x(Dn.),.

PROPOSITION 38..— Sur X' X Y™, les espaces (Di.),, et
(D), ®x (D), peuvent étre Ldenuﬁes, algébriquement et topo-

logiquement; Uintégrale j;,x wm est le produit tensoriel des
intégrales: simples j;-','@ | '
Tout d’abord nous avons vu (proposition 17) que &, ,= B &,

Mais alors on sait (corollaire %4 de la proposition 2) que
(S;, T,) > S, ®T, est une apphcatlon bilinéaire ‘de

( ( b)) ( -=('9DL.,))

dans (3 ,) Ye= ((ﬂ);,. )a, ,)c, €- hypocontmue donc en particulier
séparément faiblement continue. Cela prouve d’abord que
(DL)> ® (D)), est contenu dans (Dy),,. Par ailleurs il est
évidemment dense dans (9i,).,, car 9., est dense, et que
D, ®D, est dense dans 9D, , pour la_ topologie 9, ,, donc a
fortwn pour la topologle 1ndu1te par (9.!);,1)I - Sl on prouve que,
sur (D), ® (D), la topologie © induite par ()., coincide
avec la topologle 7, Iidentité algébrique et topologique de
(DL)z.y et de (DL.), & (Di), sera démontrée. Mais (DL.),, (DL.),,
(DLi)z, 5, sont des duals forts d’espaces de Fréchet &, &, B, ,;
donc lappllcatlon bllmealre (S,, T,) > S,®T,, séparément
faiblement continue, est continue ('); et comme = est la topo-
logie localement. convexe la plus fine sur (L), ® (9n,), pour
laquelle cette apphcatlon soit continue, T est plus fine que G.
Il nous reste & montrer que © est plus fine que =.

Appelons %, I'espace des formes ‘bilinéaires continues sur
(D)e X (Di)y; ™ est la topologle de la convergence uni-
forme sur les parties équicontinues de $,, tandis que G est la
topologle de la convergence uniforme sur les parties bornées
de 8,,

n sufﬁt donc de montrer qu’on peut ldentlﬁer %, 4 un sous-
espace de %, la’ dualité- de (DL).®(D1), avec B, devenant la
restriction a $, de sa dualité avec ®, et que les parties équi-
continues de #, sont des parties bornees de & (la proposition
étant alors démontrée, il en résultera d’ailleurs que %, = %,
et que les parties équicontinues de %, sont exactement les
parties bornées de 3).

(1) Disuponng-Scawarrz [1], théoréme VIII, page 94.
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Soit O € B,. © définit a fortiori une forme bilinéaire continue
sur &; X &), donc un élément 0 de (6.®6,) = (&;,) =§,,.
De plus, & étant dense dans (9r.), 0 détermine compléte-
ment 0, autrement dit © —0 permet d’identifier ®, a un
sous-espace de &,,.

Mais, pour p et ¢ fixés, lorsque & (resp. w) parcourt X
(resp. Y"), DZ8(z— &) (resp. D36(y — n)) reste borné dans
(DL). (resp. (Di.),), done O (DES(Z —E), DIS(§ —mn)) reste bornée,
c’est-a-dire DEDJ0 (5, v) = (—1)»*+70 (Die(z —E), DId(§ —n))
reste borné; donc 0 e B, et B, est bien identifié & un sous-
espace de &. Il faut montrer que cette identification respecte
la dualité avec (Dp), ® (Di.),, autrement dit que, si S e (Dy,),
et Te(fD},.),, on a

(1, 5; 15) ) = [frexn(S(z) ® T(y))0(z, y)dzdy.

Or cette egahte est vraie pour Se&; et T e§,, par défi-
nition méme de 0; &, et & sont denses dans (Du), et (Du),;
O est continue sur (D), X (P.),; si donc on prouve que la
forme bilinéaire sur (Py.), X (Du:),, définie par 0 au 26 membre,
est aussi continue, I'identité des 2 membres de (I, 5; 15) sera
bien prouvée.

Or, si S et T convergent vers 0 dans (Dy.), et (D), respec-
tivement, on sait que S® T converge vers 0 dans (Dy.), ,, ce qui
démontre notre assertion, puisque 0 e 3, ,.

Soit enfin H une partie équicontinue de $,. Elle est en parti-
culier bornée. Alors §(D28(z—&), D3(§ —1), reste borné pour
te X!, neY" OeH; donc 0 reste bien bornée dans %
pour 0 € H, ce qui prouve que  est plus fine que =, et fina-
lement prouve I''somorphisme (algébrique et topologique) de
(D)., ot (Dis), B (D).

Prouvons enfin la derniere partie de la proposition 38: Les

formes linéaires f j;, ym €t |5 ® |yn sOnt toutes deux continues

sur (Pn),,,, et elles 001nc1dent trivialement sur le sous-espace
dense 9,®9,, donc partout sur (D), & (DL.),, c.q.f. d.

CoroLLAIRE (Théoréme de Fubini). — St Te(ﬁ)’l,.)z,,(E),

- . . , .
T est partiellement sommable en z, son intégrale en x est une dis-
tribution sommable en y, et

(I, 55 16)  [[rum D@, y)dedy= [rndy [ T(z, y
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On a naturellement ausst :

(L 55 17)  [[u xn (@ y) dady = [ydz [;.T(z, y)dy.

On sait qu’il existe une application linéaire continue cano-
nique de (D), ®; (D), dans (D1.), ®:(D),; cette application
est compatible avec les injections de ces 2 espaces dans
9, autrement dit on a le diagramme commutatif :

(1) B2 (D), — 98,9,
|1
(EDL‘)z@e(EDb), —_— 9);@5@;

Donc cette application canonique est une injection, et
(D11). B (D), est un sous-espace de (D), 8 (DL.),, muni d’une
topologie plus fine que la topologie induite.

Une distribution T e (9.), ®; (D1.), n’est pas nécessairement
sommable, et n’a pas d’intégrale au sens antérieur du terme;
néanmoins fx,® jf,,, définit sur (D1), ® (D), une forme
linéaire continue, qui prolonge I'intégrale définie sur (9.),,,,
et que nous appellerons intégrale double généralisée. [Noter
que, pour T e (D1,), B, (Dr.), et a e B, ,, oT n’est pas nécessai-
rement dans (9i,), ®. (Dn.),, donc n’a pas d’intégrale double
généralisée].

De méme ((91).8: (Pi),) ® E est un sous-espace de
((Pr)2 Be (Dr),) & E, avec une topologie plus fine que la topo-
logie induite (proposition 1 du § 1); sur ce dernier existe
une intégrale double généralisée ﬁ,@ j;,,,
I'intégrale double sur le premier.

_ Le théoréme de Fubini est alors exact méme pour
T e (D). B (1.),) & E, le premier membre de (I, 5; 16) ou
(I, 5; 17) désignant I'intégrale double généralisée.

La formule (I, 5; 16) est en effet triviale et exprime la loi

de composition :

(L, 5; 18) [.® [n8li=(Lc® [(.®Is)o( [w8L®Is),

Ic étant I'opérateur identique sur le corps des scalaires C.

® Ig, qui prolonge

Remarque. — Les propositions 17 et 38 montrent que %,
et &, sont des espaces L et M tels que (L® M) =L'®M'.

FIN DU CHAPITRE I
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