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CYCLICITE FINIE DES POLYCYCLES
HYPERBOLIQUES DE CHAMPS
DE VECTEURS DU PLAN.
ALGORITHME DE FINITUDE

par Abderaouf MOURTADA

Introduction.

Le 16eme probleme de Hilbert peut s’énoncer ainsi :

(H) “Existe-t-il une borne N(n) pour le nombre de cycles limites de
tout champ polynomial du plan de degré < n?”.

Un cycle d’un champ de vecteurs est une orbite périodique de ce
champ. Un cycle limite est un cycle isolé dans I’ensemble des cycles.

Un premier pas dans la résolution de ce probléme a été fait grace a
Ecalle-Martinet-Moussu-Ramis [EMMR] et II’yashenko [I]. Ils ont résolu la
conjecture de finitude suivante connue sous le nom de “Probleme de Du-
lac” : “tout champ polynomial du plan a un nombre fini de cycles limites”.
Leurs preuves étant d’ailleurs valables pour des champs analytiques sur S2.

Dans [R], Roussarie a montré qu’une réponse positive & la conjecture

suivante résoudrait le 16eme probléeme de Hilbert :

CoNJECTURE [R]. — Tout ensemble limite périodique sur la sphére
S? a une cyclicité finie dans les déformations analytiques.

La notion d’ensemble limite périodique est due a Francoise et Pugh
[FP] :

Mots-Clés : Champ de vecteurs — Point de selle - Rapport d’hyperbolicité - Polycycle
hyperbolique — Déformation générique — Application déplacement — Cyclicité.
Classification A.M.S. : 53
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DEFINITION. — Soit I' une partie compacte de la sphére S?, tangente
a un champ analytique Xy sur S2. On dit que I est un ensemble limite
Dériodique s’il existe une déformation analytique (X)) du champ Xy (A € V
voisinage de 0 dans R?) et une suite ()\;) dans V tendant vers 0 telles que
pour tout i € N, le champ X, admet un cycle ¢; qui vérifie dy(c;,T') — 0
quand i — +00.

La notation dy désigne la distance de Hausdorff entre parties com-
pactes de S2.

La notion de cyclicité est due & Bautin [B] :

DEFINITION. — Soit T' une partie compacte de S?, tangente & un
champ analytique X sur S2. Soit (X)) une déformation analytique de X,
( A € V voisinage de 0 dans R}).

i) On dit que T est de cyclicité finie dans la famille (X)) s’il existe un
entier N, € > 0 et W voisinage de 0 dans V tels que pour tout A € W, le
nombre n(e, ) de cycles limites ¢ du champ X qui vérifient dg(c,I') < e
est inférieur ou égal 4 N.

ii) SiT est de cyclicité finie dans la famille (X)), désignons par
n(e, W) = Sup{n(e,\); A € W}

la cyclicité deT" dans la famille (X)) est alors le minimum de n(e, W) quand
€ et le diamétre de W tendent vers 0.

Soit I' comme dans la définition ci-dessus. Si I' n’est pas un ensemble
limite périodique, alors I' est de cyclicité finie et égale & 0 dans toute
déformation (X).

D’apreés la théorie de Poincaré-Bendixon, un ensemble limite périodi-
que a singularités isolées est soit un cycle, soit un point singulier isolé, soit
un graphique.

Un graphique est une image continue du cercle constituée d’une
réunion d’un nombre fini et non vide de points singuliers isolés (appelés
sommets du graphique ) et d’une réunion d’orbites régulieres qui relient ces
points et dont ’ensemble w—limite (resp. a—limite) est 'un des sommets
du graphique.

Un graphique I d’un champ X, sur 5% est dit monodromique si :

i) il existe une transversale 7 au champ définic par une application
analytique
f:]—¢,e[— R?
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qui est un difféomorphisme sur son image et telle que le point f(0) soit sur
P’une des orbites régulieres du graphique;

ii) il existe €, €]0,¢] tel qu’une application premier retour p relative-
‘ment & 7 soit définie pour tout u €]0,¢&1|;

iii) si on désigne par ¢, le morceau compact de 'orbite du point f(u)
dont les extrémités sont les points f(u) et f(p(u)), alors dg(c,,I') — 0
quand u — 0.

Un polycycle est un graphique contenant un nombre fini d’orbites
régulieres. Un polycycle dont les sommets sont des points de selle hyper-
boliques est dit polycycle hyperbolique.

Sur la figure 0, le polycycle P;7y; Pyy2P;y3 est monodromique alors
que le polycycle P~y Py, ne 'est pas.

72 Py

Figure 0

On note (I';) un polycycle hyperbolique & k sommets, P; les sommets
du polycycle et r; le rapport d’hyperbolicité du sommet P; qu’on définit
par :

ri = |/ pal

Jt1 < 0 < py étant les valeurs propres de la partie linéaire du champ en P;.

Reprenons les notations de [M1]. Soit (X)) une famille de champs
de vecteurs de R2%, C®en (m,)\), m = (z,y) et A dans un voisinage
de 0 dans RA; on suppose que X, présente un polycycle hyperbolique
et monodromique (I'y). L’objet de l’article est de démontrer le résultat
suivant :
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TuEOREME 0. — Pour tout n, il existe un ouvert dense O, C P,
espace des champs de vecteurs polynomiaux du plan de degré < m tel que
le probléme (H) soit localement vrai sur O,,.

“localement vrai” signifie que pour tout X € O,, il existe un voisinage
Vx de X dans O, et un entier Nx tels que le nombre de cycles limites de
tout champ Y € Vx est < Nx.

Dans [FP], Francoise et Pugh montrent que les cycles et les points
elliptiques sont de cyclicité finie dans les familles analytiques. Le Théoréme
0 est alors une conséquence du Théoreme 3 ci-dessous. Avant d’énoncer
ce théoreme, convenons d’appeler “condition de type C.H.” [Condition
Hyperbolique] toute condition de la forme :

H'I‘jgf-‘l

JeI

ou I est une partie de {1,...,k}.

THEOREME 3. — Il existe G(k) ensemble fini de conditions algébriques
(dites conditions génériques) portant uniquement sur les rapports d’hyper-
bolicité (r;) des sommets (P;) et contenant toutes les conditions de type
C.H., et uu entier e(k) ne dépendant que de k tels que tout polycycle (T';)
vérifiant G(k) est de cyclicité < e(k) dans toute famille C*® (X).

Si a chaque polycycle (I';) on associe le point my € Rf"'H de
coordonnées my = (r;(0));=1,... .k, [ certaines conventions sur le premier
point et le sens devant étre prises ] le mot “générique” du théoréme signifie
que my, est dans un ouvert dense de R’i*. L’ouvert O,, est constitué des
champs polynomiaux du plan & singularités non dégénérées et dont les

polycycles hyperboliques et monodromiques (y compris ceux & sommets
sur ’infini ) vérifient les conditions G(£) correspondantes.

On montre dans le §2 que les conditions génériques du théoreme ci-
dessus croissent avec le nombre de sommets k et qu’elles sont toutes de la
forme :

gj,k(rl (0)1 T'Z(O)’ seey TL(O)) 75 0

g;.x C¢tant une fonction polynomiale a k variables et & coefficients dans
Z. Si on désigne par (I';_,) le sous-polycycle (virtuel) du polycycle (T)
obtenu par élimination du sommet P;, alors ’ensemble des conditions g;
ci-dessus contient toutes les conditions g;r—; appliquées aux polycycles
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(T'i_,). Dans [M2], on montre que pour k < 3, les conditions g,k sont
toutes de type C.H.. Dans [M4], on montre que pour tout k > 4, il existe
des conditions g; ; qui ne sont pas de type C.H..

Ces conditions génériques ainsi que la cyclicité maximale e(k) an-
noncée dans le théoreme ci-dessus satisfont a des relations de récurrence
(portant sur le nombre de sommets k) dont la complexité ne permet pas
d’en donner des expressions explicites. On donnera cependant, 3 la fin de
cet article, une majoration explicite (mais grossiére!) en fonction de ’entier
k de la cyclicité maximale des polycycles (T';).

Si o1 (A) est une transversale au champ (X)) comme dans la fig.1 (page
725) et si = est un parametre sur o (), application déplacement A(.,)\)
associée a ’application de retour p(., ) relative au polycycle perturbé est
définie par :

Az, ) = p(z,)\) — .
Dans [M1], on a établi le résultat suivant :

THEOREME 1 [M1]. — Soit K € N, alors il existe ¢ > 0, V voisinage
de 0 dans R?, deux fonctions continues et positives sur V : p(A) et n())
et des transversales au champ X : 0;()\), 7i(X) (cf. fig.1) de classe CK tels
que si on pose :

(11) U =lp\)el, U= |J U x{A} et V= [JIn(N),e[x{A},
A€V A€V

P’application déplacement associée & l’application de retour du polycycle
perturbé soit définie sur Uy pour tout A € V et soit donnée par : V(z,\) € U
(1.2)

Az, ) = [ [:L'Tl('\) + bl(/\)] r2(X)

T (A)
+ ...+ bk—l(/\)] + br(A) — o(z,A)

avec
e(z,A) =z [a1(A) + f(z,A)]

= est un paramétre de classe C¥ sur o;()\) et A (mesurée sur la transversale
(X)) est de classe CX en x sur Uy et toutes ses dérivées sont continues en
(z,A) € U. b;()\) mesure sur la transversale d’entrée du sommet P;,, (avec
la convention k + 1 = 1) la déformation de la connexion entre les sommets
P; et P;y,. La fonction &, vérifie

(1.3) VAeV @) > 0.
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La fonction f est continue sur }-¢,e[xV ,de classe C¥ en x sur (), e[ pour
tout A € V et vérifie :

. o f
. L - no_ =0.
(1.4) vn € {0,...,K} (x,)\)l—I»I(IO,O) (z = (X)) P (z,A) =0
(z,\)EV

Les cycles limites convergeant vers (I';;) sont les racines isolées de
I’équation

(2) Az, A) = 0;

dans cet article, on propose un algorithme général (basé essentiellement sur
le lemme de Rolle) pour la résolution de I’équation (2). Dans cet algorithme
et d’un point de vue formel, la fonction f (cf. (1.2)) se comportera ( dans le
cas générique du théoréme 3 ) comme un reste devant la partie principale
de A sion fait 7 = 0 (cf. (1.4)). Ceci est réalisable [ grace & des propriétés
géométriques du polycycle perturbé qu’on donne dans le §1] sur un certain
céne O C V (de tels cones sont en nombre fini et recouvrent le voisinage
V si on remplace P, par P; et X) par —X), ) et on démontre le théoréme
suivant :

THEOREME 2 [cf. §2]. — Si certaines conditions génériques sur les r;
sont satisfaites, alors il existe e(k) € N ne dépendant que de Dentier k, tel
que pour ¢ et O petit, I’équation (2) ci-dessus a au plus e(k) racines isolées
en x sur Uy pour tout A € O. .

L’algorithme général cité ci-dessus nous donne : e(3) = 5, mais
on montre dans [M2] (en détournant légérement cet algorithme) que les
polycycles (I's) sont de cyclicité <3. On établit aussi dans [M4] I'existence
de polycycles (I'x) de cyclicité > k dans les familles génériques et on prouve
dans [M3] 'existence d’un polycycle (I'y) de cyclicité=5 dans les familles
génériques a quatre parametres. Le diagramme de bifurcation de telles
familles est établi dans [M5].

Le cas k = 1 a été étudié par Andronov et al. dans [A]; ils ont montré
qu’en classe C! et sous la condition 7, # 1, il apparait au plus un cycle.
Le cas k = 2 a été traité par L.A. Cherkas dans [L] pour des familles
analytiques. Il a montré que sous les conditions ;.70 £ 1,71 # let 7y # 1,
(T2) est de cyclicité <2. Le résultat énoncé ci-dessus résoud partiellement
un probléme proposé par J. Sotomayor et repris par R. Roussarie dans [R]
concernant la cyclicité des polycycles hyperboliques génériques.
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£

ri+1 Pipa

Figure 1

Je remercie C. Bonatti pour la démonstration du Lemme 1 qu’il m’a
suggérée.

1. Coénes d’étude.

Dans ce paragraphe, on construit certains céones du voisinage V (cf.
Théoréme 1-Introduction) dans lesquels la fonction f (cf. (1.2),(1.4)) a le
“bon comportement” qu’on précisera dans le §2. Ces cones sont construits
grace aux conventions géométriques introduites dans [M1]-§I1.2 et qu’on
rappelle ci-dessous :

DEFINITION 1. — Reprenons les données du Théoréme 1; soit A €
V, on appelle chemin partant du sommet P, dans le sens positif la ligne
géométrique obtenue comme réunion de ses k branchements. Pour tout
t = 1,...,k le branchement n°i a son origine M; sur la transversale o;
et son extrémité M;y, sur o;41 (avec la convention k +1 = 1). Ces k
branchements sont définis par récurrence comme suit (cf. fig. 2) : pour
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i =1, M; = A, et le branchement n°1 est la ligne Ay Py B, M, ; pouri > 2
deux cas se présentent : si M; est d’abscisse > 0 sur o;, le branchement
n°i est le segment d’orbite M;M;y, ; si M; est d’abscisse < 0 sur o, le
branchement n°i est la ligne M;A; P,B; M.

— Le chemin partant de P, dans le sens positif sera aussi appelé
“chemin partant de o,” sans spécifier le sens. On définit de la méme fagon
”le chemin partant de P, dans le sens négatif’ (qu’on appellera aussi
“chemin partant de 7,”) en commencant par Je point B; (cf. fig. 2) et
en allant dans le sens contraire du champ X ). On généralise ensuite cette
notion de chemin dans les deux sens (ainsi que les conventions de langage
qui vont suivre) & n’importe quel sommet P; du polycycle.

On dira que le i¢ branchement du chemin partant de o est > 0 (resp.
< 0) si son extremité M;,; est d’abscisse > 0 sur o; (resp. < 0). Le dernier
branchement sera appelé “aboutissement du chemin”.

Figure 2

Posons E = {+,—} ; désignons par v; € E le signe du ¢® branchement
du chemin partant de P; dans le sens v € E pour un certain A € V; le
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k — uplet 0 = (v;)i=1,..x € E* sera appelé "signe” du chemin. On définit
alors le céne C(Pj,v,v) par :

(3.1) C(Pj,v,0) = {X € V; le chemin partant de P; dans le sens v
a pour signe 0}

il est clair que :

(3.2) Vi=1,..kvweE |J C(Pj,v,0)=V
vEE*

et que si C(Pj,v,D) est non vide, 0 est un point adhérent & C(Pj,v, D).

Désignons par :

(3.3) c-(Pv)y=  |J  C(Pv,0),

DEEK up=—

on va montrer le résultat suivant tres utile pour la suite :

LEMME 1. — U C~(Pj,v) = V; autrement dit pour tout
j€{l,....k},veE
A €V, il existe un point de départ P; et un sens v € E tels que le chemin
partant de P; dans le sens v a un aboutissement <0.

Preuve (Ch. Bonatti). — Tout d’abord convenons d’appeler “bran-
chement nul” un branchement dont I’extrémité est d’abscisse nulle; on a
trivialement ’équivalence : le chemin partant d’un point P; dans le sens v a
un aboutissement <0 si et seulement si le chemin partant de P; dans le sens
—v a tous ses branchements >0 ou nuls. On montrera donc que : VA € V,
3P; et v tels que le chemin partant de P; dans le sens v a tous ses bran-
chements > 0 ou nuls. Si pour A € V, il y a une infinité de cycles du
coté positif des transversales 7;, désignons par z; la borne inférieure des
abscisses de ces cycles sur une transversale 7;; par le point d’abscisse ;>0
passe une orbite fermée (le champ X étant seulement C°°) ou un chemin
(cf. fig. 3) dont tous les branchements sont >0 ou nuls; si par z; il passe
une orbite fermée ou s’il n’y a qu’un nombre fini de cycles, alors on peut
trouver une transversale fermée T (cf. fig. 4) qui coupe chaque transversale
7; en un point T; d’abscisse y; >0 et telle que tous les cycles du champ X
soient situés & l'intérieur du domaine D limité par T

Supposons que le champ X, soit rentrant sur T et posons v = —
(sinon prendre o; & la place de 7; et poser v = —). Il est clair que sur
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Ti
Figure 3
T
P enDBil - P;
IIV
T !
' D |
]
- P
Figure 4

chaque transversale 7;, 'ensemble des points d’abscisse < y; desquels part
une trajectoire dans le sens v qui coupe T est de la forme |L;, T;], L; étant
le ler point dont la trajectoire dans le sens v ne coupe pas T'; désignons
par §; I’abscisse de L;. Partant du sommet P; : si 4, <0, il est facile de voir
que le chemin partant de P, dans le sens v a tous ses branchements > 0;
si §1 € [0,y[ par le théoreme de Poincaré-Bendixon (cf. [P]) la trajectoire
par L; dans le sens v aboutit a un des sommets du polycycle, notons I, ce
sommet ; tous les cycles étant dans D et vu la définition de L, la trajectoire
par L; dans le sens v ne peut recouper 7 que si §; = 0 auquel cas P;, = P,
et le chemin partant de P, dans le sens v a tous ses branchements > 0 ou
nuls; supposons donc P, # P, il est alors clair que ;, < 0 et que en
remplagant P par P;, dans le raisonnement précédent, on peut prendre
71 = 0etsi P, # P, prendre §;, = 0 et si P;, # P; prendre §;, = 0 et ainsi
de suite jusqu’a ce que l'on ait I;; = Pj; le chemin partant de P, dans le
sens v a alors tous ses branchements >0 ou nuls.
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En général (i.e pour des déformations quelconques (X)) de Xy au voi-
sinage du polycycle (I'y) (cf. Introduction)), certains des cones C(Pj,v, D)
(cf. (3.1)) peuvent étre vides. Pour des déformations ” génériques” au sens
introduit dans [M1]-§IL.3, aucun des cones C(Pj,v, D) n’est vide et ceci a
Iimportante conséquence qui suit :

LeEMME 2. — Vjo € {1,...,k}, Yvy € E , le cone C~(Pj,,vp) (cf. (3.3))
est non vide et 'ensemble C'~ (P, vy)\ U C(Pj,v)

JE{L,....k}wEE,(4,0)#(Jo,v0)
est non vide et contient 0 dans son adhérence; autrement dit étant donné un

point de départ Pj, j € {1,...,k} et un sens v € E, il existe des valeurs de
A € V (desquelles on peut extraire une suite tendant vers 0) pour lesquelles
le scul chemin ayant un aboutissement <0 est celui partant de P; dans le
sens v.

Preuve. — Posons 0 = (v;)i=1,..k avec v; = + pour ¢ = 1,...,k — 1
et vy = —; d’apreés la condition de généricité ci-dessus C(P,,vo,7) #
@ et plus précisément 'ensemble C(Pj,,v0,0) = C(Pj,,v0,0)\{\ €
C(Pj,,vo0,0); l'aboutissement est nul} est non vide. Le reste du lemme
est alors trivial si on remarque que :

C=(Pj,,v0)\ U C~(Pj,v) D C(Pj,,v0,0).
JE{L,...,k},ve L,(j,0)#(Jo,v0)

2. Algorithme de finitude.

Avant d’entamer ce paragraphe, reprenons ici la Définition 3-§I1.1 de
[M1] :

DEFINITION 2. — Soient L une fonction de la variable (z,\), O une
partic de RA telle que 0 € O et a une fonction de classe C¥en X sur O, de
signe constant et telle que Lim a(A) =0 et | a(r) |<e/3 pour tout X € O.

A€EO

Posons W = U Ja(X),e[x{A}; et svit p une fonction positive, de classe
€0
CKen (x,)) sur W et telle que ( }:ill‘l p(z,A) = 0; alors on dit que
2. A)—(0.0)
(. A)EW

“L vérifie les propriétés (I )I‘(O) par multiplication par p sur W ” si
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L est de classe CNen (z,\) sur W et si VYo < K L vérifie la propriété :

. . . O'L
(3.4) (1) ., Lim pl,gz-;l(a:,/\) =0.
.(-.:‘,\)EH.’

Des propriétés (10°), (I[), (I{)) sont définies dans [M1]; elles ne
nous serviront pas ici.

- Dans cette partie, on s’intéresse au nombre de cycles limites du
champ X, qui apparaissent au voisinage du polycycle (T';) (cf. Introduc-
tion). L’abscisse x sur la transversale o1 (par exemple) d’un tel cycle limite
est solution de ’équation (2) :

(2) A(z,\) =0

qu'on appellera équation aux orbites fermées. A(.,\) est 'application
déplacement décrite dans le Théoreme 1. Introduction ).

Dans D'algorithme qu’on propose ci-dessous pour la résolution de
I’équation (2), on ne veut pas tenir compte de la structure de la fonction
“reste” f (cf. (1.4)). Il suffit pour cela, comme on va le voir dans les étapes
de lalgorithme, que la fonction f vérifie les propriétés (I )"‘:0 (cf. Déf. 2 ci-
dessus) par multiplication par z sur un ensemble contenant (au sens large)
le domaine de définition U (cf. Théoréme 1-(1.1)) de ’équation (2) ci-dessus.
On déterminera, en conséquence, les conditions “génériques” sur le germe
de Xy le long de (T'y), sous lesquelles I’équation (2) a la propriété de finitude
(une borne supérieure du nombre de racines en z finie et uniforme en A ).
L’expression (1.2) de Papplication déplacement relative a la transversale

k

oy pour A = 0 montre que si Hn(O) # 1 ou @;(0) # 1, le polycycle
i=1

(T4) est isolé parmi les cycles. On traitera dans cet article uniquement des

polycycles hyperboliques non-triviaux et on imposera la condition :

.
(4.1) [Ir:0) #1.

i=1

En fait, le type de forme normale donnée a ’application A (cf. (1.2))
et 'algorithme ci-dessous ne conduisent qu’a des conditions génériques sur
le germe de X, au voisinage des coins P; du polycycle. D’ailleurs si la
condition (4.1) est réalisée et si on fait sur la transversale o; le changement
de variable :

42)  X=a)z avee a()=a)Il=m®=17" vaep
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on voit que ’on peut prendre :
(4.3) VAeV:a(\) =1

dans ’équation (2); les fonctions (b;)i=1,....x, 7 et p (cf. Théoréme 1) étant
remplacées par des fonctions qui leurs sont proportionnelles et la fonction
f gardant les mémes propriétés.

—- Maintenant, désignons par :
(4.4) 0=C"(P,+)

o C~(Py,+) est le cone de I’espace des parameétres dans lequel le chemin
partant de o; a un aboutissement < 0 (cf. (3.3) ). Si le cone O n’est pas
vide, désignons aussi par U et V les restrictions de (1.1) & O (cf. Théoréme
1). On a alors VA € O n(A) =0 et par suite :

(4.5) U= Jlp(r),e[x{A} et V =]0,e[x0,
A€O

posons aussi :
(4.6) VA€ O U =]p(A)el;

ainsi la fonction f (cf. (1.4)) vérifie les propriétés (I {fo) par multiplication
par z sur V D U (cf. Déf. 2) et on a le résultat de finitude suivant le long
du cone O :

THEOREME 2. — Si certaines conditions génériques (portant unique-
ment sur les rapports d’hyperbolicité (r;(0));=1,... » des sommets (P;);=1,...,x
du polycycle (T'y,) (cf. Introduction) sont vérifiées, alors il existe un entier
e(k) ne dépendant que de k : nombre de sommets du polycycle (T'), tel
que quitte a restreindre € et O et pour tout A € O, ’équation (2) admet au
plus e(k) racines isolées en x sur son domaine de définition Uy (cf. (4.6)).

Remarque 1.

1) le mot “générique” doit étre entendu au sens donné dans ’Introduc-
tion de [1]. En fait, on ne donnera pas toutes ces conditions sous forme ex-
plicite mais on montrera qu’elles sont en nombre fini et que chacune d’elles
est la forme g(r;(0),72(0),...,7£(0)) # 0 ou g est une fonction polynomiale
a k variables et & coefficients dans Z.

2) Ce Théoreme 2 et le Lemme 1-§1 entrainent le Théoréeme 3 de
I’Introduction ; ceci sera détaillé a la fin de la preuve qui suit :
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Preuve. — Reprenons 1’équation aux orbites fermées (2) par restric-
tion au coéne O (cf. (4.4)) en supposant la condition d’hyperbolicité (4.1)
remplie et en tenant compte de (4.3) :

(E)
[ [[x]"“’ +b(N)

ra(X) ()

|7 b B - a1+ SN =0,
La résolution de 1’équation (E) utilise le Lemme de Rolle et quelques
résultats qu’on démontre plus loin a l'intérieur de cette preuve. Entre
deux opérations de dérivation successives peuvent intervenir des opérations
de division par des unités ou des fonctions ayant un nombre fini de
racines en z. Les deux derniers termes de translation by () et by—1(\) sont
éliminés dans la premiére opération de dérivation pour le premier et dans
la deuxiéme opération de dérivation pour le deuxieéme. Ceci confirmera les
résultats de [4] et [5]. Ensuite une 3éme opération ne servira qu’a réarranger
I’équation pour lui donner une certaine forme ”récursive” (dans un sens
qu’on précisera) qui sera stable sous les opérations de ’algorithme. Sous
cette forme, I’équation est polynomiale de degré 2 en le terme de translation
bi—2()\) et chaque élimination d’un coefficient du développement en by _3(\)
correspond 3 une multiplication par 2 du degré du futur développement en
bi—3()) obtenu aprés élimination compléte du terme by—2(A); le degré du
développement polynomial en by_3()) sera 8... etc.

Définissons par récurrence les fonctions :

ho(z,\) =z

(47) Vi@, A e U {Vje{l,...,k} hy(@,3) = (-1 (@ N7 + 5,0

pour tout j € {0, ..., k} la fonction h; est > 0 sur le domaine ¢ de définition
de ’équation (E) et qu’elle est nulle si et seulement si ’orbite positive (pour
le champ X)) par le point d’abscisse = sur la transversale o; aboutit au
sommet Pj; (avec la convention k 4+ 1 = 1).

Pour la clarté de ce qui suit, introduisons quelques notations :

— Soit j € N** et t1,1,...,t; € R, on désignera par (t); le j —uplet :
(4.8) (t); = (t;,tj-1, ...,il) et on convient que (t), = 0.

— Soit n € N** et t € R, on désignera par t" le réel :

(4.9) t"=t—-n

les indices seront mis vers le bas : t,, et les puissances seront signalées par
des crochets : [t]".
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— Soient (t); et (t'); deux j — uplets et u,v € R, on posera :

(4.10) (wt+v.t'); = u.(t); +v.(t');.

— Soient j,n € N** et t;,ts,...,t; € R, on désignera par (t"); le
j — uplet :

(4.11) ()5 = (€2, 81, eers 1) (cf. (4.9)).

Soient maintenant ¢y,ts,...,tx € R, on définit par récurrence et i
’aide des fonctions (h;);=o,....k—1 (cf. (4.7)) les fonctions :
(4.12)

(t)o —
V(z,\) € U {50 () =1

Vi€ {1k} S (z,A) = [hjma(z, N)]Y S5 (2, ).

Dans la suite, il arrivera que le j—uplet (t); soit fonction du parameétre
A. Définissons ensuite et pour j > 1 les fonctions :

(4.13) Vje{1,...,k} V(z,\)elU

§%(2,2) = 8% (@A). lho(z, )] 7"
A 7] ; ; -1

(@) = 5. [58 (z,0)]
E0i(,0) = SWi(z,0).20% (2, 2)

ou (1); désigne le j — uplet : (1); = (1,1,...,1). On posera aussi :

Ro(A) =1
4.14 YAeO .
(4.14) {V_] €{l,...k} Rj(\) =Rj_1.r;())

(cf. (4.4)) ou 7;(A) désigne le rapport d’hyperbolicité du sommet P; (cf.
(E)). Signalons que les fonctions R; ci-dessus sont définies et continues sur
le voisinage V (cf. Théoréme 1).

— Donnons d’abord quelques résultats élémentaires utiles pour la
suite :
. Oh] (1‘1)-
(4.15) Vje{0,1,...k} V(z,\)eU: —a-z—(a:,/\) = R;(A).S; 7 (z,A)
le j — uplet (r'); est fonction de X et désigne d’aprés (4.11) et (4.9) :
(1) = (r},.y71) avec 3 =15(A) = 1,..., 1 =11 (A) — L.
(4.16)

Vi, ...t € R Vi€ {1,..,k} Lim £ (z,) = 0.
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(4.17) Vj e {1,...,k} V(z,)) € U la fonction :
(t); € R? s £Pi(2,2)
est linéaire en (t);; si u,v € R,
Z_I;"'H"'t’)’ (z,A) = u.flg-t)" (z,A) + v.flg-tl)j (z,N)
(4.18) Vti,..,tx € R V(z,\) € U (les variables z,\ seront parfois
omises) :
S (z,A) =ty et Vj € {2,...,k} :
£ (2,0) = hj—(2, ). (2, A) + t;.Rj_1(N).8\75 " (z, )

et

T o (0 e -
s () = s (250 ) el

+R] . E(t r+t), 1 (hj—ls§?{_l)-

— Revenons maintenant a I’équation (E). Avec les notations précédentes,
cette équation s’écrit (cf. (4.7)) :

désignons par 9o le 1°" membre de cette égalité (le 1" indice k désigne
le nombre de sommets du polycycle et le 2°™¢ indice 0 désigne le nombre
d’opérations de dérivations). Le nombre de racines en = de ’équation (E)
sur son domaine de définition U pour A € O (cf. (4.4) et (4.6)) est, d’apres
le Lemme de Rolle, inférieur ou égal au nombre de racines en x de I’équation
a—wk o(z,A) = 0 sur U, augmenté de un. D’apres (4.15) on a :

G (e, N) = RS @,2) = [1+ fuole, V)]

ou fio(z,A) = f(z,A) + x.%(x,)‘); la fonction f vérifiant les propriétés
(If,) par multiplication par z sur U , la fonction fyo vérifie les propriétés
(I5) par multiplication par & sur U (cf. Déf. 2 ).

Maintenant, si k = 1, (5.1) montre que le Théoréme 2 est vrai sous
1
la condition 71(0) # 1 avec e(1) = 1. Si k > 1, le produit S,(cr ) contient
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au moins deux facteurs (cf. (4.12)) et comme on a

vj € {0,...,k} (z,,\I)J-i-ir(lO,O) hj(z,A) =0
(z,\)eU

(cf. (4.7)), on déduit que si : (Vj € {1,..,k} 7}(0) > 0) ou (Vj €
{1,...,k} rjl-(O) < 0) I’équation (E) aurait au plus une racine en z; ces
deux premiers résultats sont annoncés dans [A]. Pour pouvoir continuer,
supposons donc k > 2 (et les 7}(0) pour j = 1,...,k ne vérifiant aucune des
deux conditions ci-dessus) et cherchons une fonction qui aurait les mémes
racines en z sur U que la fonction (5.1) et qui serait linéaire en le terme
de translation by—;()); quitte & restreindre € et O et utilisant la relation
(4.12) pour j = k, on voit que ’équation a%wk,o(a:,z\) = 0 est équivalente
a ’équation :

(52)  Re()1+ frolz, VTSI (@, 4) = i (@, )]

et si la condition :

(5.3) rh(0) £ 0

est réalisée, I’équation (5.2) est équivalente a 1’équation :
(54) AW+ (@ VLS (@ 4) = hiea(2,0) =0

ol on a posé :

(55) {VAGO - AQ) = R FOT

Yz, \) €U ¢ fuu(z,A) = [1+ fio(z, N]NI-1 1
et le (k — 1) — uplet (z)—1 est donné par (cf. (4.8)) :

(56)  Vie{l,..k—1} YA€O z(\)=7ri).[rkN] -

Désignons par 9¥y,1(z,A) le 1¢" ‘membre de (5.4). Il est clair que la
fonction fi; ci-dessus (cf. (5.15)) vérifie comme fio les propriétés (I ,({,0_ 1
par multiplication par z sur . D’aprés le Lemme de Rolle et ce qui précede,
le nombre de racines en z sur Uy de I’équation (E) est inférieur ou égal au
nombre de racines en z sur U, de I’équation 2%1/),9,1(16, A) = 0 augmenté de
deux.
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Remarque 2. — Quitte & remplacer la classe de différentiabilité K
par K’ > K bien choisi, on supposera désormais que toutes les fonctions
intervenant dans I’algorithme sont au moins de classe CK en z.

Avant d’entamer le calcul de la fonction a%wk,l, introduisons de
nouvelles fonctions : si f est une fonction qui vérifie les propriétés (I ,{‘:0)
‘par multiplication par z sur U, si t1,t2,....,tx € Ret si j € {1,...,k}, on
désigne par 25”’ (f) la fonction :

(58) VAN eU: SWi(f)(z,\) =L (,2) + 8 (z,2).f(z,\)
cf. (4.13) et (4.18)). Ceci étant et grace aux relations (4.13) et (4.15), la
dérivée de la formule (5.4) s’écrit :
(5.9) _'l/)k L = A. [1+f20] SLZ D1 E(Z)L Y(fo 1)

—Ry_;. S(T k-1

les fonctions fiq et fo; vérifient les propriétés (I ){‘:0) par multiplication par
z sur U (cf. Remarque 2 ci-dessus). Plus précisément on a posé :
(5.10)

{fzo(fﬂ,)\) = fu(z,A) (cf. (5.5))
Y(z,\) elU

For(z,\) = ho(x,/\).ag: (@, A).[1 + fua(z, ]! (cf. (4.7))

D’aprés ce qui a été dit au sujet des fonctions h; (cf. (4.7)) et
les formules (4.12), les fonctions S(t)‘ sont > 0 sur U et n'ont pas de
1ac1ncs en z sur ’ouvert U, pour tout A € O; on en déduit que ’équation
3—1/),, 1(z,A) = 0 est équivalente sur U, a I’équation :

(5.11) AN)-[1+ fao(z, V].S% (2, 0)- 547 (£21)(2,0) = Rema(A) =0
ot (y)k—1 désigne le (k — 1) — uplet : (¥)k—1 = (Yk—1, Y1) avec :

(512) Vje€{l,...k—1} VA€ O0:y;(A) = —(r;(A)r) [rE(N)] ™
(cf. (4.9) et (5.6)). Désignons par ¥y 2(x,A) le 1°" membre de (5.11).

Maintenant, si k = 2 on calcule aisément grace a (5.11), (4.12), (5.8)
et (4.18) : V(z,A) e U

P2,2(2,A) = AN)[1+ fao(z, N)]-[ho(@, N)]* V. (21(N) + far(z, A)) = Ri(N)
et on déduit de (4.7), (5.3), (5.6) et (5.12) que sous les conditions :
(5-13) r1(0) # 0, 73(0) # 0 et (r1(0).72(0))" #0
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le Théoréme 2 est vrai avec e(2) = 2; un tel résultat a été obtenu par
L.A. Cherkas dans [L]. Si k£ > 2, le produit Shy)‘ ! contient au moins deux

factcurs (cf. (4.12)) et comme on a : Lim flgflﬁ“ (f21)(z,A) =0 (cf.

(z,2)—(0,0)
(z,\)eU

(4.16) et (5.8)), on peut déduire que si :

(5.14) Vie{l,..,k—1}:9;(0) >0

(cf. (5.12)) I’équation (E) admettrait au plus deux racines en & sur U pour
tout A € O; on ne détaillera pas plus ce cas particulier et on revient au cas
général en gardant k > 2 pour une raison qu’on expliquera plus loin.

Signalons que D’apparition dans l’expression de la fonction %y 2
(cf. (5.11)) du terme f)flﬁ"( f21) qui est, contrairement aux fonctions S;.t)’
(cf. (4.12)), de structure additive (cf. (5.8) et (4.18)) empéche pour les
cas k > 2 I’élimination d’une puissance ou d’une translation en une seule
opération de dérivation. Comme cela a été dit en début de la Preuve, on
procede maintenant & une 3¥™¢ dérivation pour éliminer le terme S (1) ot
homogéneiser ’équation : d’aprés le Lemme de Rolle et ce qui plecede, pour
tout A € O, le nombre de racines en x sur Uy de I’équation (E) est inférieur
ou égal au nombre de racines en z sur Yy de ’équation : a%wk,g(x, A)=0
augmenté de trois. Comme pour la relation (5.9), un simple calcul nous
donne : V(z,A\) e U

(5.15) z%«pk,z = A1+ fao(z, V].SY 4 (2, ) i s (2, A)

ol ¥y, 3 désigne la fonction :

(5.16) Y(z,\) €U (@) = P4 (far)(2, A).EE4 (fa2) (2, 0)
+S(47 (a, )—z‘”* (fa2)(@, )

les fonctions f3o, f31 et fzo vérifient les propriétés (IX,) par multiplication
par z sur U et sont données par : (cf. (5.10) et Remarque 2)

fao(z,A) = fao(z,A)
(517) V(ZE, /\) € u f31(.’1),/\) = x%(xﬂ\)[l + f-zo((L', A)]_l .
fa2(z,2) = fa(z,N)

Grace a (5.5) 1°"¢ ligne et & la remarque ci-dessus concernant le
signe des fonctions .S'J(.t)j on peut affirmer que, quitte & réduire € et O
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(cf. (4.4), (4.5) et (4.6)), I’équation a%zpk,g(x,/\) = 0 est équivalente sur U
a P’équation : (cf. (5.15) et (5.16))

(5.18) $i,3(2,0) = 0

la résolution de cette équation sera une application des résultats de I’étude
élargie qu’on présente ci-dessous et ou on donne les propriétés de certains
espaces de fonctions notées : Q™7 et P™J; on montrera ensuite que la
fonction 3 ci-dessus (cf. (5.16)) est équivalente (au sens qu’on précisera)
3 une fonction de type Q%*~2 pour k > 2:

Les espaces des fonctions Q™7 et P/,

a) Définitions :

On définit les fonctions Q™ par récurrence sur m,j € N et i I’aide
des fonctions (h;)i=1,....x (cf. (4.7)) et des fonctions (SE”" )i=1,....k(cf. (4.12))
ou (r); désigne le i — uplet des rapports d’hyperbolicité (r;)i=1,...,; des
sommets (P});=1,...,; du polycycle (T'x) (cf. Introduction) :

* pour m = 0 ou j = 0, les fonctions Q%7 (ou Q™°) sont de la forme :
(6.1)  V(z,A\)eU: Q% (z,A)(ou Q™°(z,A)) = C + f(z,))

ou f est une fonction qui vérifie les propriétés (I ,{‘:o) par multiplication par
z sur U (cf. Déf. 2, (4.5) et Remarque 2) et C est une constante;

* pour m > 1 et j € {1,...,k}, la fonction Q™7 est un polynéme
homogene de degré m en les deux variables (h]’, S ](-r)’) dont les coeflicients

sont des fonctions Q"1 avec l € {0,...,m}; plus précisément, supposons
définies sur U les fonctions Q"' pour tout | € N, alors :
(6.2)

. m,j _ym . m—I (r); ! m—1,j—1
W, \) €U QMI(z, ) = S lhy(z, N [$§7 (2, 0)] @ (2, ).

On définit les fonctions P/™7 & I'aide des fonctions Q"J~! et des fonctions
hj, Sﬁ-")’ comme suit :

*pour j=0etVn € N, Ym € Nm > n; P™° est du type d’une
fonction Q™° (ou Q%) :

(6.3) Y(z,\) €U P™0(z,\) = C + f(z,)\)
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ot les fonctions f et C ont les mémes propriétés que dans la relation (6.1)
ci-dessus.

* pour j € {1,....,k} etVn € N, Vm € N m > n; la fonction P™J
est un polynome homogeéne de degré n en les deux variables (h;, S;r)j ) dont
les coefficients sont des fonctions Q"I (cf. (6.2)) avec | € {m —n,...,m},
soit :

(6.4)

. .. l .
V(e \) €U Pz, 0) = By [y, NI [SE (2, 0)] Qb e, ).

Remarquons que :
(6.5) Vi€ {l,nk} Vo >1: Phi=Qmi
(i.c P™J est une fonction de type Q™)

(6.6) Vie{l,.,k} Vm>1: P =Q™i~! (cf. (6.4)).

Désignons par B™J (resp. A7) I’ensemble des fouctions ayant une
g n y

écriture de type Q™ (resp. P™J) et notons pour j > 1: A; = m>L1J;>| At
et Bj = Y B™J désignons aussi par C 'ensemble B%J/ = B0 = gm0
m>

(cf. (6.1) et (6.3)). On montrera plus loin que les enscmbles B™7 (resp.
A™J) sont des R — espaces vectoriels et que C est une R — algebre. Notons
enfin :

(6.6") A=CU( U, A)

b) Les relations d’équivalence modulo (I,(\-o) ct la suite des cocthi-
cients :

Les relations d’équivalence et la notion de “suite des cocfficients”
qu’on définit ci-dessous nous permettront essenticllement de montrer que
les conditions génériques de la Proposition 4 dépendent uniquement des
rapport d’hyperbolicité (r;(0))i=1,... k-

Comme pour les fonctions Q™7 et P décrites ci-dessus, les re-
lations d’équivalence modulo (IX) seront définies par récurrence comme
suit :
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* deux éléments Fy, F> deC (cf. (6.1) et (6.3)) seront dits équivalents
dans C mod. (I{fo) si et seulement si la fonction : (z,\) € U — Fy(z, ) —
F,(z,\) vérifie les propriétés (I i{,o) par multiplication par x sur U.

* pour j € {1,...,k}, deux éléments Q™ et Q""'j de I’ensemble B;
seront dits équivalents dans B; mod. (I ,{fo) si et seulement si :

i) les fonctions Q™7 et Q™7 ont le méme degré : m =m' > 1, et :

ii) il existe des écritures des fonctions Q™7 et Q™7 dans B™  (cf.
(6.2)) :VY(z,A) €U

. . l .
Q™i(2,2) = S [h(a, N [857 (2, )] @t
AL . LN .
Qm,J (:L‘,/\) — ;r;o [hj(a:, /\)]m—l . [Sﬁr); (.’IJ, )\)] .Qm—ld—-l

telles que pour tout | € {0, ...,m}, les fonctions Q™11 et Qm—13=1 sojent
équivalentes dans B;_; mod. (If,).

*Pour j € {1,...,k}, deux éléments P/™J, A,'l',‘l’j de I’ensemble A;
seront dits équivalents dans A; mod.(I {fo) si et seulement si :

i) ces fonctions ont le méme degré n = n’ > 1 et le méme indice
m=m' et

ii) il existe des écritures de ces fonctions dans AT (cf. (6.4)) : ¥(z,)) €
u

. _ "y Lo
Py (@, A) = i (e, MI" ™ [S07 (2, 0] @191 (=, )
L _ ") b i
P (@, 3) = Ti [y, NI [S17 (@, 0)] Qb

telles que pour tout | € {0, ...,n}, les fonctions Q™=43=1 et Qm—4I~1 sojent
équivalentes dans B;j_; mod.(If,).

La notion de “suite des coefficients” qu’on introduit ci-dessous nous
permettra de caractériser les classes d’équivalence mod. (I ifo) :

* Si F est un élément de algébre C qui s’écrit : V(z,\) €U F(z,)) =
C + f(z,A) (cf. (6.1)), alors la suite des coefficients dans C de la fonction
F estle 1 — uplet (C);
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* Si Q™ est un élément de I’ensemble B; qui est donné par la relation
(6.2), alors la suite des coefficients dans B; de la fonction Q™ est le
uplet construit & ’aide des suites des coeflicients des fonctions coefficients
'‘Qm™~1~1 en les ordonnant suivant les degrés m — | décroissants.

* La suite des coefficients dans A; d’un élément PT™J de ’ensemble
Aj; se définie de la méme fagon en utilisant la relation (6.4) et ce qui est
dit ci-dessus.

Une récurrence simple permet de montrer que :

LeEMME 3. — Deux fonctions F}, F; de I’algébre C (resp. deux fonctions
P, P de I'ensemble A;) sont équivalentes dans C (resp. dans A;) mod.
I {fo) si et seulement si elles admettent des écritures dans lesquelles elles
ont la méme suite des coefficients dans C (resp. dans A;).

On montre facilement que la suite des coefficients d’un élément de
A™J est indépendante de ’écriture de cette fonction dans ’espace A™7. On
dira donc dans la suite “équivalence mod. (I fo)” ou “suite des coefficients”
sans préciser dans ’ensemble de référence ou 1’écriture dans cet ensemble.

c) Popérateur L et le lemme de Finitude :

Avant de définir “I’opération récurrente” de notre algorithme (cf. Déf.
3 ci-dessous), signalons que :

Remarque 3. — Si G et g sont deux fonctions réelles de la variable z €
]a,b[C R de classe CX*! sur ]a, [ et si la fonction g n’est pas identiquement
nulle sur ]a,b[, alors la fonction 1 définie sur Ja,b[\{z €]a,d[ ; g(z) = 0}
par :

_ 2 0 -1
¥(@) = 4@ - 5 (h@)™ G6()
admet un prolongement naturel & Ja, b[ qui est de classe C¥ sur ]a, b[.

DEFINITION 3. — On définit sur les ensembles A; un opérateur
de division-dérivation noté £ comme suit : Si P™J est un élément de
Densemble A; (j € {1,...,k} et m > n > 1 (cf. a)) donné par la relation
(6.4) et si son premier coefficient Q™71 n’est pas identiquement nul pour
tout A € O (quitte & restreindre O (cf. (4.4)), alors I’action de L sur P™J
est la fonction : (cf. Remarque 3)
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(6.7) Y(z,\)eU : C(P,T’j)(m,A) =
$< (2, 0) [@™ (@, V)

(,% (@™ (=] ™ i, v)

Remarque 4. — Gréce a la relation (6.4), on constate que la fonction
P)"J est polynomiale de degré n en le terme de translation b;(A) (cf. (4.7)
et (E)); I'opération £ ci-dessus consiste en fait & diviser la fonction PJ
par le coefficient du monéme [h;]™, & dériver ensuite la fonction obtenue
par rapport & z et enfin & multiplier le résultat par I'inverse du terme
Sj(.rl)’ (z, ). [Q™I(z,N)] -2 qui se met naturellement en facteur comme on
le verra dans la suite.

Des calculs et des récurrences simples permettent d’énoncer :
LEMME 4.

i) Vj € {0,...,k}, Vm € N, si Q™ et Q™I sont deux éléments de
B™J et si u,v € R, alors la fonction :

(z,A) € U — w.Q™ (z,\) +v.Q™(z,\)

est un élément de B™J et tout élément de la suite des coefficients de cette
fonction (cf. b)) est de la forme u.c; + v.¢;,c; et é; désignent des éléments
de méme rang des suites des coefficients des fonctions Q™ et Q™.

ii) Vj € {0,....k}, Vmi,my € N, si Q™I € B™i et QM2J € Bm2d
alors la fonction :

(@,A) € U — Q™ (z,1).Q"> (x,\)

est un élément de B t™2: dont les éléments de la suite des coefficients sont
de la forme ;1 i2¢1 .G2 ol la somme est finie et c;1,¢;2 sont des éléments
des suites des coefficients des fonctions Q™7 et Q™=

iii) Pour tout j € {1,..,k} et pour toute fonction f vérifiant les
propriétés (I,) par multiplication par x sur U, les fonctions f?g-r)j (f) (cf.
(5.8)) et £ (cf. (4.13) et (4.18)) sont des éléments de B'I~1 et sont
équivalentes mod. (I3,). De plus, la suite des coefficients de la fonction
= (f) est le j — uplet (Ry(0), ..., Rj(0)) (cf. (4.14)).
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iv) Vj € {0,..,k}, Ym € N, si Q™3 € B™J alors la fonction : (cf.
(4.12))

(2,3) = S (@) o Q™3 (a, )

est un élément de B™*!J dont les éléments de la suite des coefficients
sont tous nuls si Q™7 € C (i.e. m = 0 ou j = 0) et sont de la forme
Y i *.Ri,(0).c;, sij>1etm > 1 aveci € {1,...,5}, la somme étant
finie, les R;, sont donnés par (4.4), les c;, sont des éléments de la suite des
coefficients de la fonction Q™7 et » désigne des éléments de Z.

v) Soit P™J un élément de I’ensemble A; qui vérifie les conditions de
la Définition 3 ci-dessus et qui est donné par la relation (6.4); alors la
fonction L(P™7) (cf. (6.7)) est un élément de A2™} qu’on note P2™ et
qui s’écrit :

(6.8)
n—1

V(o,\) €U PP™i(z 2) = Z[hj(z,/\)]"—l_l.[S](~r)j]‘.Q2"1—"j_l(x,/\)
=0

avec pour tout l € {0,...,n — 1}, Q*™~hi~1 ¢ B?m—bLi~1 et est donnée en
fonction des coeflicients de la fonction PJ*J par: V(z,)\) € U

@t @) = (n-0.R;(N).Q™ 7 (@,0).Qm (2, 4)
(6.9) + 1+ 1).87%(z,). Q’"’j"l(x 2).Qm—1-bi=1(g 1))
+

Qm,] 1(:1,‘ /\) S(l)](.’t )‘) Qm—l 1,j—1

- Q™ 1-1,5— 1(:12 A). S(I)J(x /\) 9

Q’"’J 'z, ).

Les éléments de la suite des coefficients de la fonction L(P™7) sont des
sommes finies T;, ;, i, * -Ri(0).ci,.ci, avec ig € {1,...,5}, les * désignent
des éléments de Z qui ne dépendent pas de la classe d’équivalence mod.
(I ,{fo) de la fonction P™7, mais dépendent seulement des entiers n et m,
les R;,(0) sont donnés par (4.14) et les c;,, ¢;, sont des éléments de la suite
des coefficients de la fonction P73,

vi) Soient P™3i, P™i ¢ A; deux fonctions qui vérifient les conditions
de la Définition 3; alors si elles sont équivalentes mod. (I ,({,o) (cf. b)), les

deux fonctions L(P™7) et L(P™7) sont équivalentes mod. (I)).
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Remarque 5.

1) Dans I’énoncé vi) ci-dessus, il est essentiel d’imposer que les deux
fonctions P/™7 et P™J vérifient les conditions de la Définition 3 comme le
montre ’exemple :

PIY(z,)) = hy(2,)-Q1(z, A) + 5 (2, 1).Q%(z, A)
Pl (z,\) = hy(z,2).0M0(z, \) + S (2, 1).0%%(z, \)

avec Y(z,\) € U : Q"(z,)) = Q%(z,)\) = 1, Q'0(z,A\) = z et
Q'(z,)) = 0; les fonctions P;*' et P}"! sont équivalentes mod. (I%),
le coefficient Q'° n’est pas identiquement nul pour tout A € O sur U
(cf. (4.6)), cependant P’action de 'opérateur £ sur la fonction P} n’est
pas définie.

2) Les opérations i), ii) et iv) du Lemme 4 sont compatibles avec les
relations d’équivalence mod. (I¥,).

Donnons maintenant un lemme qui généralise le Lemme de Rolle et
qui nous permettra d’établir le Lemme de Finitude :

LEMME 5. — Soit ]a,b[ un intervalle borné non vide de R et h, f, g
des fonctions réelles de la variable z €a,b[ qui sont de classe CK*! sur
]a,b[ ; on suppose que la fonction f a un nombre fini n de racines sur ]a, b[
(comptées avec leurs ordres de multiplicité). Désignons par F' la fonction :

(6.10) Vz €]a,b| : F(z) = h(z).f(z) + g(z),

alors si la fonction L(F) définie par :
(6.11)

Ve €la,b] L(F)(z) = [f(a:)]zt—,;?; ([f(z))"'.F(z)) (cf. Remarque 3)

admet un nombre fini m de racines sur ]a,b[ (comptées avec leurs ordres
de multiplicité); la fonction F admet au plus (m + n + 1) racines sur ]a, b[
(comptées avec leurs ordres de multiplicité); ’entier K est supposé trés
grand devant m +n + 1.

Preuve. — Désignons par J ’ensemble : J = {z €]a,b[ ; f(z) = 0}
et par ¢ la fonction définie sur ]a,b[\ J par : Vz €]a,b]\ J ¥(z) =
[f(z)]7.F(z).Convenons d’appeler zéro de multiplicité nulle d’une fonc-
tion, une valeur ou la fonction est non nulle et désignons par J; ’ensemble
des valeurs € J dont la multiplicité en tant que zéro de la fonction g
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(cf. (6.10)) est inférieure strictement & sa multiplicité pour la fonction f et
posons J, = J\ J;.

Notons : n; = #(J1), n2 = #(J2) et posons J; = {z1,...,Zy, }
si m; > 1. Il est clair que la fonction ¢ définie ci-dessus admet un
prolongement a Ja,b[\ J; qui est de classe CX (quitte & remplacer K par
2K dans I’énoncé) et qu’on notera toujours . Maintenant on déduit de
(6.11) que si J; est non vide et si z; est un élément de J; de multiplicité
l;; > 1 pour la fonction f et de multiplicité ii,l pour la fonction g,
alors z; est un zéro de la fonction f,(F) de multiplicité {; ; + ii,l -1, ceci
montre que le nombre de zéros de la fonction a%w sur ]a, b\ J; (comptées

ni
avec leurs ordres de multiplicité) est < m; = m — Z(livl +4i-1) -

i=1
na

QZli,z, l;» désignant la multiplicité dans la fonction f d’un élément
i=1

ny ni
de J; (la sommeZ(resp.Z) est nulle si n; = 0 (resp. no = 0)). Le
Lemme de Rolle ;),plpliqué :3, ia. fonction 9 sur chaque intervalle ]z;, ;41
(avec 7 € {0,...,m1} et g = a,Z,,+1 = b) montre que cette fonction
admet au plus (m; + n; + 1) racines sur Ja,b[\ J; (comptées avec leurs
ordres de multiplicité), on en déduit, d’aprés la relation (6.10) et les
définitions des ensembles J; et J> que le nombre de racines de F sur |a, b[

ny na

est<my =(my +n;+1)+ Z lin+ Z l; » avec la méme convention pour
i=1 =1

les sommes ¥ que ci-dessus. Un calcul simple montre que :

my=m-n+2n+1<m+n+1.

Venons-en maintenant au résultat de finitude :
LEMME 6 (LEMME DE FINITUDE).

i) Soit P™J un élément de l'ensemble A (cf. (6.6’)); alors il existe
un entier N(j,n,m) ne dépendant que des entiers j € {0,...,k}, n € N
et m > n et un ensemble fini de “conditions” G(j,n,m) qui portent
uniquement sur les éléments de la suite des coefficients de P™J et qui
dépendent des (R;(0));=1,....; (cf. (4.14)) (ces conditions ne dépendent que
de la classe d’équivalence mod. (I /{{,0) de P™J) tels que sous les conditions
G(j,n,m) et quitte a réduire € et O (cf. (4.4) et (4.5)) la fonction P™J
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admet, pour tout A € O, au plus N(j,n,m) racines en = sur Uy (cf. (4.6))
(comptées avec leurs ordres de multiplicité).

ii) L’entier N(j,n,m) satisfait aux relations de récurrence :

(6.12)
Vne N,Vm >n :N(0,n,m)=0
n
Vj € {1,...k},Vn € N,Vm > n:N(j,n,m)=Y_N(j-1,2".m,2'.m) +n

=0

iii) Si-on désigne par : l; = #G(j,n,m) et ly le nombre d’éléments de
la suite des coefficients de la fonction P™J (cf. i), alors les conditions de
I'ensemble G(j, n, m) sont de la forme : g;(R,(0), ..., R;(0),¢1, ¢z, ..., c1,) # 0
avec i € {1,...,11} et g; est une fonction polynomiale de (j + l3) variables
dont les coefficients ne dépendent que des entiers n,m et j et les ensembles
G(j,n,m) satisfont les relations de récurrence :

.pour j =0 et Vo € N,Vm > n: si'la fonction P™° s'écrit (cf. (6.3))
Y(z,A) €U : P™O(z,)) = c¢(A) + f(z,A)
(6.13) { alors : G(0,n,m) = {c(0) # 0} .
.pour j € {1,....,k} et Vn € N,Vm > n : G(j,n,m) = U G - 1,2'.m, 2 .m).
1=0

Preuve. — Par induction sur j et n :

i) Soit P™% € A de la forme (6.13) ci-dessus; il est clair que sous la

condition ¢(0) # 0 et du fait que ( ,\I)Jin(lo 0 f(x,A)=0 la fonction P70
z,2)—(0,
(z,))eU

n’admet pas de racines en z sur Uy pour tout A € O (quitte & restreindre

€ et O); ceci prouve i), ii) et iii) pour j = 0.

Soit j € {1,...,k} et supposons l’assertion i) vraie pour tout ! €
{0,...,7 =1} Vn € N et Ym > n. D’aprés la relation (6.6), elle est aussi
vraie pour toute fonction de type Py" 4 Vm > 0. Soit maintenant n > 1 et
supposons de plus que ’assertion i) soit vraie pour toute fonction de type
P;"’j avec | € {0,...,n — 1} et m > [, écrivons pour tout m > n :

(6.14)
n

Y@\ eu: PPia) = Sl VL[S0 0)] Qi e,
=0

ot les fonctions Qm~~1 € Bm~Li-! pour tout I € {0,...,n}. Par
I’hypothése de récurrence et si les conditions G(j — 1, m, m) appliquées
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a la fonction Q™! sont vérifiées, Q™7~! admet, pour tout A € O, au
plus N(j — 1,m,m) racines en = sur U, (comptées avec leurs ordres de
multiplicité) ; la fonction P™7 (cf. (6.14)) vérifie ainsi les conditions de la
Définition 3 et on peut poser d’apres le lemme 4. v) :

(6.15) V(z,\) €U: L(P)(e,)) = P2 (x,))

ol la fonction P2™7 € A2™/ et est donnée par (6.8) et (6.9). Toujours par
I’hypothése de récurrence et si les conditions G(j,n — 1,2m) appliquées
a la fonction P>™ sont vérifiées, P>™;’ admet, pour tout A € O, au
plus N(j,n — 1,2m) racines en z sur Uy (comptées avec leurs ordres de
multiplicité). Maintenant, d’apres le Lemme 5 et la relation (6.7) (cf. Déf. 3)
(les fonctions Sﬁ_rl)j sont > 0 sur U (cf. (4.12))) la fonction P™7 admet,
sous les conditions G(j —1,m,m) G(j,n — 1,2m) ci-dessous et pour tout
A € O, au plus (N(j,n — 1,2m) + N(j — 1,m, m) + 1) racines en z sur U
(comptées avec leurs ordres de multiplicité) ; on posera donc :

(6.16) N(@G,n,m)=N(j,n-1,2m)+ N(j - 1,m,m)+1

(6.17) G@sn,m) =G(j,n—1,2m) G( —1,m,m).

D’aprés ’hypothése de récurrence, les définitions des relations d’équi-
valence mod. (I {fo) et des suites de coefficients (cf. b)) et le Lemme 4.
vi) les conditions G(j,n, m) ne dépendent que de la classe d’équivalence
mod. (I {fo) de la fonction P™J et plus précisément (cf. Lemme 4. v)),
elles dépendent uniquement des éléments de la suite des coefficients de la
fonction P™7 et des (R;(0)) pour i € {1,...,j}.

ii) On obtient la 2°™¢ ligne de (6.12) en utilisant les relations (6.6) et
(6.16).

iii) L’affirmation concernant la forme explicite des conditions de ’en-
semble G(j, n, m) est triviale d’aprés les résultats de la preuve de I’assertion
i). La dernitre ligne de (6.13) s’obtient grace aux relations (6.17) et (6.6).

Remarque 6.

0) Dans le cas général, il n’y a pas unicité de I’écriture d’une fonction
dans les espaces B™7, A™J. Le résultat de ce lemme incite donc a se
poser les deux questions suivantes : a) les conditions de finitude G(j,n,m)
permettent-elles d’assurer ’'unicité de I’écriture de la fonction dans I’espace
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A™3?; b) existe-t-il une écriture “minimale” vérifiant les conditions, de
finitude G correspondantes et pour laquelle la borne N correspondante est
minimale ? .

1) Il existe des fonctions P™J admettant exactement N(j,n,m) racines
simples en = sur Uy pour tout A € O; de plus toutes ces racines tendent
vers 0 quand A tend vers O : en effet, considéronslecas j=letn=m €N
(avec n < K = la classe de différentiabilité) et posons :

(7.1)
V(@) et PPz, ) =S [h(z, A", [s§')'(x,,\)]' Q" 10(z, A)
=0
avec

(72)  Y(z,A)eU VIe€{0,...,n}: Q" (z,\)=cin+ fialz,N)

ci,» €st une constante et f; , est une fonction qui vérifie les propriétés (I {{,o)
par multiplication par z sur Y. Les résultats des Lemmes 6 et 4 (cf. (6.9)
et (6.13)) appliquées a la fonction P™! ci-dessus montrent que I’ensemble
G(1,n,n) est de la forme :

(7.3) G(1,n,n) = | J{co: # 0}
=0
ou les constantes ¢ ; sont, dans le cas n > 1, données par :
Vi € {0,..,n -1} VI €{0,..,i}
(7.4) i = Ri(0).co,i+1((2 + 1 = I)-critr + (L4 1).crq1,i41)-
La relation (6.12) nous donne :
(7.5) N(1,n,n) =n.

Ceci étant, supposons que : VA € O b;(A) > 0 et introduisons la nouvelle
variable :

(7.6) t = hy(z,2).5 (z, )

on a: V(z,\) € U t €]1,+00[. Pour simplifier les calculs, le Lemme 6
nous permet de remplacer la fonction P! (cf. (7.1)) par la fonction P!
ci-dessous qui lui est équivalente mod. (I Aifo) : (cf. (7.2))

(7.7) Yz, \) eU: Pz, )\)= En:c,,n.[hl (z, )" [SY”(x,,\)]' .

=0
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Ecrivons cette fonction dans la variable ¢ ci-dessus et posons :
(78) gl = PN = [ @] Y el
1=0

choisissons maintenant (n + 1) réels (¢;n)i=o,..,» tels que le polyndome
n

t — ch,n[t]"" ait n racines distinctes €]1,+oo[ et que les conditions
=0

(7.3) soient vérifiées. La fonction P! (cf. (7.8)) admettrait alors n racines

distinctes en x sur Uy pour tout A € O et toutes ces racines tendent vers 0

avec A d’ aprés (7.6). La méme propriété reste vraie pour la fonction P!

(cf. (7.1)) du fait que les fonctions f;, vérifient :

V€ {0,.,n}  Lim o fo(z0) =0,
(z,\)eU

2) Pour pouvoir utiliser le Lemme 5 dans la preuve du Lemme 6,
on a écrit la fonction P™J sous la forme : P™J(,A) = hy.fo + ga
avec : V(z,\) e U

ha(z) = [hi(z, )", frlz) =Q™ ! (z,\)
(7.9) et gx(z) = S (2,1). P (2, A)

la fonction R’zn__ll’j étant un élément de A™ 7", Or on montre facilement
(en reprenant la preuve du Lemme 5) que pour que la fonction P™J
admette un nombre maximal de racines en z(= N(j,n,m) (cf. Lemme 6)),
il est nécessaire que la fonction f) (cf. (7.9)) ait un nombre maximal de
racines (= N(j — 1,m,m)) toutes simples et dont aucune n’est une racine
de la fonction gy et que de plus (la fonction hy étant > 0 (cf. (7.9)) gx
admette au moins N(j—1,m,m) racines. On déduit donc que si la fonction
P (f. (7.9)) satisfait aux conditions G(j,n — 1,m — 1) (cf. Lemme 6)
et si les entiers j,n et m sont tels que N(j,n —1,m—1) < N(j — 1,m,m)
(sans prendre en considération les relations (6.16)) la borne maximale
N(j,mn,m) ne peut étre atteinte. Il est probable que c’est le cas dans notre
application & 1’équation (5.18) (cf. ci-dessous) mais dans le cas général, on
montre facilement I’existence de fonctions P77 qui satisfont aux conditions
G(j,n,m) et dont la fonction P, 77 correspondante (cf. (7.9)) ne satisfait
pas aux conditions G(j,n —1,m—1) : on choisit j =2 et n = 1 et on pose :

V(o) €U PP (,)) = ha(e,1).Q (@, 0) + 557 (2,1).Q (2, 1)
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avec : Q%(x,\) = f(z,]), f étant une fonction qui vérifie les propriétés
(I¥,) par multiplication par z sur &. Q%! ne vérifie pas les conditions
G(1,0,0) = G(0,0,0) (cf. (6.13)) et un calcul simple permet de montrer
que sila fonction Q! s’écrit Q1 = hy +c. S1 avec ¢ # —1 et ¢ # 0 alors
la fonction P satisfait aux conditions de ’ensemble G(2,1,1).

Retour a I’équation (5.18).

Considérons Pexpression (5.16) de la fonction ¢ 3 avec k& > 2. On
montre d’abord comme dans le Lemme 4. iii) que si f est une fonction qui
vérifie les propriétés (If;) par multiplication par x sur U, si t, 23, ...t € R
et si j € {1,...,k} alors les fonctions ﬁ)gt)j(f) (cf. (5.8)) et 2?“ (cf.
(4.18) et (4.13)) sont des éléments de B9~ et sont équivalentes mod.
(I{ o); de plus la suite des coefficients de la fonction ﬁ?;t)’ (f) est le
J — uplet (t;, R1(0).ty, R2(0).t3, ..., Rj—1(0).t;). On déduit donc, grace au
Lemme 4. ii) et iv) que la fonction ¥ 3 est un élément de B**~2 dont
les éléments de la suite des coefficients (cf. (5.12), (5.6) et (5.3)) sont
des fonctions polynomiales des variables (rl (0),72(0), ...,7x(0), [r,{(O)] _1) ;
la Remarque 5. 2°) permet d’affirmer en plus que la fonction ;3 est
équivalente mod. (I {(0) a la fonction ¢L 3 ci-dessous :

0

“(2)im
BccEk_Ll K

(8.1) Yrs = ST EN 4 g =

Maintenant, notons (I'y-;) le polycycle & (k — 1) sommets obtenu
a partir du polycycle (I'y) en éliminant le sommet Pp._; (pour k > 3)
et ddsignons par v¥,—; 3 'analogue de ’expression (5.16) mais calculée
pour le polycycle (I‘k 1) soumis & la perturbation induite par celle de
(T'k); notons aussi ’(/JL 1,3 le représentant de v;,_; 3 mod. (I¥ .0) comme dans
(8.1) ci-dessus. Les deux formules de récurrence (4.18) et la relation (4.17)
permettent alors de montrer que : Vk > 3

(8.2) Vs = [he—2]® iy 3 + (hio. S(r)'” *).Ri—2.Z—1. 2(2)"
+Yk—1-2k—1.[Re—2]?. [S(T)L 2

les fonctions (y;)i=1,... k—1 €t (2i)i=1,...,k—1 sont données par (5.12) et (5.6)
et la fonction Z,_; est donnée par : YA € O

(83) Zem1(A) = (r(A) + 1)zt (V)



CYCLICITE FINIE DES POLYCYCLES HYPERBOLIQUES 751

pour compléter la relation de récurrence (8.2), donnons I’expression de ﬁk,;;
pour k=2:V(z,\) elU

(8.4) 1/32,3(-’0, A) = y1(A).z1(A)

(cf. (8.1)). Le Lemme de finitude (Lemme 6) dit que si la fonction 9 3
satisfait aux conditions de I’ensemble G(k — 2,2, 2), alors la fonction . 3
(et donc la fonction zﬁk,g) admet, pour tout A € O, au plus N(k — 2,2,2)
racines en z sur Yy (comptées avec leurs ordres de multiplicité).

D’apres ce méme Lemme iii) et ce qui est dit ci-dessus, les conditions
de ’ensemble G(k — 2,2,2) sont, dans notre application, de la forme
g(r1(0),72(0), ..., 7 (0), [r,lc(O)]_l) # 0 ol g est une fonction polynomiale
de (k + 1) variables. Or en faisant (formellement) :

bl(A) = Oa b2(A) = Os ooy bk—2(A) =0

dans I’expression (8.1), les deux termes (Ry(A))! et (Rg—1()))! (cf.(4.9) et
(4.14)) se mettent en facteur, on en déduit que dans ’algorithme du Lemme
6 appliqué A la fonction 9 3 (cf.(8.1)), les deux conditions : (R (0))! # 0
et (Rk-1(0))! # 0 apparaitront siirement au plus aprés ’élimination du
dernier terme de translation b;(\). De plus les relations (6.13) du Lemme
6 montrent que les premiéres conditions de ’ensemble G(k — 2,2,2) sont
celles qui portent sur la fonction 1/3k_1,3 (cf.(8.2)) et (8.4) ci-dessus montre
que pour k = 2 ces conditions sont (R;(0))! # 0 et (R2(0))! # 0, on en
conclut par une simple récurrence et en utilisant la définition de la fonction
’(/;k_l,;; que I’ensemble G(k — 2,2,2) pour k > 3 contient les conditions :

8.5 (R:(0))* #0 pour i€ {l,..,k}
(8:5) (R;j(0).r(0))' #0 pour je€{l,..,k—2}

(cf.(4.9)), mais comme le montre le cas k = 3 ci-dessous, G(k — 2,2,2)
peut contenir d’autres conditions de structure additive et qu’on nomme
“conditions parasites” (ce nom sera justifié dans [M2] ol on montre que la
condition “parasite” du cas k = 3 peut étre déduite des autres conditions).

Les conditions du type (8.5) seront appelées “conditions hyperboli-
ques”. Pour k = 3, les conditions de I’ensemble G(1,2,2) appliquées a la
fonction 1213,3 sont :

(8.6)
(r1(0))'.(r1.73(0))! #0
71(0).(r2.73(0))! + (r1.72(0))* + (r1.73(0))! # 0 (condition parasite) .
(r1.72(0))".(r1.72.73(0))! # 0
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Les relations de récurrence (6.12) du Lemme 6 permettent de donner
une estimation (grossiére!) de ’entier N(k — 2,2,2) de la facon suivante :
désignons par f et g les fonctions définies sur R par

f@) = 21"+ et g(a) ==.[2,

alors on a

k-3
(87) N(k-2,2,2) <2.[] f(¢(2)
. bl

olt ¢/ désigne la composée j fois de la fonction g (avec la convention
0
9°(z) = z).

Pour le cas k = 3, on calcule directement : N(1,2,2) = 2.

Ceci finit la preuve du Théoreme 2 en ajoutant aux conditions
G(k - 2,2,2) la condition (5.3) et en posant : e(k) = N(k — 2,2,2) + 3.

— Il est clair, d’apres la preuve ci-dessus, que le Théoréme 2 est
vrai sur tout coéne non vide C~(P;,v) avec j € {1,..,k} et v € E =
{+, -} (cf. (3.3).81), l’entier e(k) étant le méme, par contre les conditions
G(k — 2,2,2) {ri(0) # 0} doivent subir la permutation correspondante
(précédée éventuellement d’une inversion qui consiste & remplacer les r;
par s; =[]t siv=—).

Citons ’exemple du cas £ = 3 pour donner un sens a l’existence
de ce phénomene : dans la preuve ci-dessus faite sur le cone C~(Py, +),
on remarque (cf. (8.6)) I’absence de la condition (r2(0).r3(0))! # 0, or
si on reprend la preuve sur le cone C~(Py,+), le triplet (ry,72,73) est
remplacé par le triplet (r2,73,71) et on doit retrouver, d’aprées (8.6) 3e
ligne, la condition (r2(0).r3(0))! # 0.

Signalons enfin que si la déformation (X)) est générique au sens
donné dans [M1], le Lemme 2-§1 montre alors que les conditions G(k —
2,2,2) {ri(0) # 0} doivent subir toutes les permutations circulaires
possibles et doivent étre écrites dans les deux sens.

BIBLIOGRAPHIE

[A] A.A. ANDRONOV, E.A. LEONTOVITCH, I.I. GORDON and A.G. MAIER,
Theory of bifurcation of dynamical systems on the plane, Israel program of
scientific translations, Jerusalem, 1971.



(B]

[EMMR]

(FP]

1
(L

(M1]

(M2]
(M3]
(M4]
(M)
(P]

[R]

CYCLICITE FINIE DES POLYCYCLES HYPERBOLIQUES 753

N. BAUTIN, On the number of limit cycles appearing with variations of the
coefficients from an equilibrium state of the type of a focus or a center, Mat.
Sb. (N.S), 30 (72) (1952), 181-196.

J. ECALLE, J. MARTINET, R. MOUSSU, J.P. RAMIS, Non-accumulation
de cycles limites, C.R.A.S., t. 304, série I, n® 14 (1987), (I) : 375-378, (II) :
431-434.

J.P. FRANGOISE and C.C. PUGH, Keeping track of limit cycles, Journal of
Diff. Eq., 65 (1986), 139-157.

YU. IL’YASHENKO, Ycw, Man. Hayk., 42, 3 (1987), 223.

L.A. CHERKAS, Structure Of A Successor Function In The Neighborhood
Of A Separatrix Of A Perturbed Analytic Autonomous System In The Plan,
Translated From Differentsial’'nye Uravneniya, Vol. 17,n0.3, March. 1981, pp.
469-478.

A. MOURTADA, Cyclicité finie des polycycles hyperboliques de champs de
vecteurs du plan- Mise sous forme normale, L.N.M., Proceeding Luminy 1989
(Bifurcations of planar vector fields), Ed. J.P. Francoise et R. Roussarie, n°®
1445, pp. 272-314.

A. MOURTADA, Bifurcation de cycles limites au voisinage de polycycles
hyperboliques et génériques a trois sommets, Preprint-Dijon (1990).

A. MOURTADA, Bifurcation de cycles limites au voisinage de polycycles
hyperboliques et génériques a4 quatre sommets, Preprint-Dijon (1990).

A. MOURTADA, Polycycles hyperboliques et génériques a trois ou quatre
sommets, Thése-Dijon.

A. MOURTADA, Déformations verselles de polycycles hyperboliques a quatre
sommets de cyclicité cinq dans les familles génériques, Preprint-Dijon {1990).

J. PALIS, Jr, W. De MELO, Geometric theory of dynamical systems, Springer-
Verlag, New-york, Heidelberg, Berlin.

R. ROUSSARIE, A note on finite cyclicity property and Hilbert’s 16th
problem, Dynamical systems (proc. Chilean symp., Valparaiso 1986), L.N.M.
n® 1331, ed. R. Barmon, R. Labarca and J. Palis, Jr, (Berlin : Springer) 1988,
pp. 161-168.

Manuscrit regu le 19 avril 1990,
révisé le 10 juin 1991.

Abderaouf MOURTADA,
Université de Bourgogne
Département de Mathématiques
Laboratoire de Topologie

B.P. 138

21004 Dijon Cedex.



